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Kapitel 2 Konformitatserklarung

2.1 myDatalogMUC 2G/4G EU

EU-Konformitatserklarung
EU Declaration of Conformity / Déclaration de conformité UE

Produktbezeichnung:

Product:

Désignation du produit:

Stationares Instrument zur Aufzeichnung und Ubertragung von

Messdaten und Ausfuhrung verschiedenster Steuer- und

Regelaufgaben

Type: myDatalogMUC 2G/4G EU
Type code:
Type:
Microtronics
We live MM
Hersteller: Microtronics Engineering GmbH
Manufacturer Hauptstrasse 7
Fabricant: A-3244 Ruprechtshofen
Das bezeichnete Produkt stimmt mit den folgenden Européischen Richtlinien iiberein.
The designated product is in conformity with the following european directives.
Le produit décrit est conforme aux directives européennes suivantes.
|Europiische Norm [Ausgabedatum
(2014/30/EU) EMC Directive
[OVEIONORM EN6B1326-1 [2013-08
(2014/35/EU) LVD Directive
[OVEIONORM ENB1010-1 [2011-08
(2014/53/EU) RED Directive
Safety & Health 3.1a OVE/ONORM EN60950-1 2014-09
OVE/ONORM EN62311 2008-11
OVE/ONORM EN62368-1 2016-06
EMC 3.1b OVE/ONORM EN301489-1V2.1.1 2017-04
Draft OVE/ONORM EN301489-52 2017-01
V1.1.0
Radio spectrum efficiency 3.2 OVEIQNORM EN301511 V1251 2017-06
OVE/ONORM EN301908-1V11.1.1  (2016-10
OVE/ONORM EN301908-13 V11.1.2 [2017-10
(2015/863/EU) RoHS Directive
Prevention 4.1 OVE EN IEC 63000 2019-06

Ruprechtshofen, den 28.08.2020

Ortund Datum der Ausstellung

Place and date of issue

Lieu et date d‘établissement

Hans-Peter Buber, Managing Director
Unterschrift

name and signature of authorised person
Nom et signature de la personne autorisée

Rev. 01
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Spannungsversorgung|12...30VDC (+/-10%)

Zuséatzliche Informationen finden Sie unter "Technische Details zur
Energieversorgung" auf Seite 66.

Leistungsaufnahme typ. 1W (ohne Sensoren)
max. 3W (ohne Sensoren)

Integrierter Pufferakku | LiPo-Akku mit 300mAh zum Absetzen einer Meldung beim Ausfall der Versorgung.

Zusatzliche Informationen finden Sie unter "Technische Details zum integrierten
Pufferakku" auf Seite 63.

Gehause Material: Lexan/Noryl, UL94-VO0

Gewicht: 320g

Schutzart: IP20

Abmessungen (BHT): 157 x 88 x 64mm (ohne Antenne)

Betriebstemperatur -20...+60°C

Luftfeuchtigkeit 15...90%rH nicht kondensierend

Lagertemperatur -20...+60°C

Ladetemperatur 0...+40°C

(Pufferakku)

Anzeige LED zur Signalisierung des Betriebszustandes und der Fehlercodes

LED zur Anzeige des Ergebnisses des Selbsttests
LED zur Signalisierung, dass das Gerat vom Pufferakku versorgt wird
LEDs zur Anzeige der Schaltzustande der Relais

Bedienung Taste zum Ausldsen des Aloha-Ubertragungsmodus
Taste zum Auslosen des Selbsttests
Taste zum Auslosen eines Resets

Antennenanschluss 2 x SMA

Universaleingange 8 x analog oder digital
Modi:
o 0...20mA: Aufldsung 6,3pA, max. 23,7mA, Blrde 96Q
e 4...20mA: Aufldsung 6,3pA, max. 23,7mA, Blrde 96Q
o 0...2V:Auflésung 610uV, max. 2,5V, Burde 10k086
o 0...10V:Auflésung 7,97mV, max. 32V, Birde 4k7
o PWM: 1...99%, max. 100Hz, Impulslange min. 1ms, max. 32V, Blrde 4k7
« Frequenz: 1...1000Hz, max. 32V, 4k7
« Digital: low <1,31V, high >2,61V, max. 32V, Burde 4k7
o Tageszahler: Impulsldnge min. 1ms, max. 32V, Burde 4k7
« Intervallzahler: Impulslange min. 1ms, max. 32V, Blrde 4k7

Zuséatzliche Informationen finden Sie unter "Technische Details zu den
Universaleingangen" auf Seite 57.
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Externer 1 xPT100/1000 (mit Autoerkennung)
Temperatursensor

Zusatzliche Informationen finden Sie unter "Technische Details zur PT100/1000-
Schnittstelle" auf Seite 58.

Modbus 2 x RS485 umschaltbar zwischen Modbus-Master und Modbus-Slave

o Baudrate: 300-115200
« Stopbits: 1,2

o Paritat: N, E, O

o Datenbits: 7, 8

Modi:
e RTU
o ASCII

Anzahl der verarbeitbaren Interface Kanale

« Eingange: Modbuskanale + serielle Kanale = 64
« Ausgange: Modbuskanale + serielle Kanale = 64

Zuséatzliche Informationen finden Sie unter "Technische Details zu den Modbus-
Schnittstellen (Com1, Com3)" auf Seite 58.

Serielle Schnittstelle |1 x RS232 fur den Anschluss eines digitalen Sensors

o Baudrate: 300-115200
« Stopbhits: 1,2

o Paritit: N,E, O

« Datenbits: 7, 8

Modi:
o ASCII

Anzahl der verarbeitbaren Interface Kanale

« Eingange: Modbuskanale + serielle Kanale = 64
o Ausgange: Modbuskanale + serielle Kanale = 64

Zusatzliche Informationen finden Sie unter "Technische Details zur RS232-
Schnittstelle (Com2)" auf Seite 60.
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Ausgange

6 x Relais (2 Gruppen fur unterschiedliche Potentiale)
o U:240VAC
« U __:400VAC
max
e |l __:3A

max
2 x Analogausgang (keine galvanische Trennung)
« Birdenspannung: Entspricht der Versorgungsspannung (12...30VDC , +/-
10%)
e max. Burde (32V, 20mA): 1200Q
o | :20mA

out max

Modi:
o 4-20mA
e 0-20mA

Zusatzliche Informationen finden Sie unter "Technische Details zu den Ausgangen"
auf Seite 62.

USB-Schnittstelle

1 x Micro-B USB 2.0 Slave flir die Verbindung mit einem PC. Fir die
Kommunikation mit dem myDatalogMUC xG/4G muss am PC das
Konfigurationsprogramm DeviceConfig installiert sein.

Zusatzliche Informationen finden Sie unter "Technische Details zur USB-
Schnittstelle" auf Seite 62.

Datenspeicher

Interner Flash-Speicher flr bis zu 4.470 Messzyklen

Zuséatzliche Informationen finden Sie unter"Funktionsweise des internen
Datenspeichers" auf Seite 40.

Datentyp

32 (32Bit floating point)

Ausnahme: Modbus Register (siehe Konfigurationsparameter "Format" im Kapitel
"Interface Kanale 1-32" auf Seite 107)

Datentbertragung

2G/4G Europa (myDatalogMUC 2G/4G EU )

e 2G GPRS 900MHz/1800MHz
« LTECAT1B3,B7,B20

3G/4G US (myDatalogMUC 3G/4G US )

« UMTSB2,B5
« LTECAT1B2,B4,B5,B12

SIM

Das myDatalogMUC xG/4G ist mit einem integrierten SIM-Chip versehen.

Monatliches
Datenvolumen

2,0MB bei 2min. Messintervall und 120min. Ubertragungsintervall (nur die 8
Universaleingange sind aktiv)

Zusatzliche Informationen finden Sie unter "Grundeinstellung" auf Seite 133.

Rev. 01
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Kapitel 4 Allgemeine Angaben

Die Informationen dieses Handbuchs wurden sorgfaltig geprift und nach bestem Wissen zusammengestellit.
Der Hersteller Gbernimmt dennoch keine Verantwortung fur moglicherweise in diesem Handbuch enthaltene
falsche Angaben. Der Hersteller ist nicht verantwortlich fur direkte, indirekte, versehentliche oder
Folgeschaden, die aus Fehlern oder Unterlassungen in diesem Handbuch entstanden, selbst wenn auf die
Maoglichkeit solcher Schaden hingewiesen wurde. Im Interesse der fortlaufenden Produktentwicklung behalt
sich der Hersteller jederzeit und ohne vorherige Ankiindigung oder Verpflichtung das Recht auf
Verbesserungen an diesem Handbuch und der hierin beschriebenen Produkte vor.

Hinweis: Die Angaben dieses Handbuches sind ab den auf der Titelseite angefiihrten Versionssténden gliltig.
Uberarbeitete Ausgaben dieses Handbuchs sowie Software und Treiber-Updates sind im Servicebereich des
myDatanet-Servers erhéltlich.

4.1 Ubersetzung

Bei Lieferungen in die Lander des europaischen Wirtschaftsraumes ist das Handbuch in die Sprache des
Verwenderlandes zu Gibersetzen. Sollten im Gibersetzten Text Unstimmigkeiten auftreten, ist das Original-
Handbuch (deutsch) zur Klarung heranzuziehen oder der Hersteller zu kontaktieren.

4.2 Copyright

Weitergabe, Vervielfaltigung dieses Dokuments sowie Verwertung und Mitteilung seines Inhalts sind
verboten, soweit nicht ausdriicklich gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle
Rechte vorbehalten.

4.3 Gebrauchsnamen

Die Wiedergabe von Gebrauchsnamen, Handelsnamen, Warenbezeichnungen und dgl. in diesem
Handbuch berechtigen nicht zu der Annahme, dass solche Namen ohne weiteres von jedermann benutzt
werden durfen; oft handelt es sich um gesetzlich geschiitzte eingetragene Warenzeichen, auch wenn sie
nicht als solche gekennzeichnet sind.

4.4 Sicherheitshinweise

FUr Anschluss, Inbetriebnahme und Betrieb des myDatalogMUC xG/4G sind die nachfolgenden
Informationen und (ibergeordneten gesetzlichen Bestimmungen des Landes (z.B. OVE), wie giiltigen Ex-
Vorschriften sowie die fir den jeweiligen Einzelfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften
zu beachten.

Lesen Sie dieses Handbuch komplett durch, bevor Sie dieses Gerat auspacken, aufstellen oder bedienen.
Beachten Sie alle Gefahren-, Warn- und Vorsichtshinweise. Nichtbeachtung kann zu schweren
Verletzungen des Bedieners oder Schaden am Geréat fihren.

Stellen Sie sicher, dass die Sicherheitseinrichtung dieses Messgerates nicht beeintrachtigt wird. Verwenden
bzw. installieren Sie das Messsystem nur auf solche Art und Weise, wie sie in diesem Handbuch beschrieben
wird.
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Wichtiger Hinweis: Das Produkt ist nicht zur Nutzung im Freien freigegeben, da es keinen Schutz
gegen das Eindringen von Feuchtigkeit und nur sehr geringen Schutz gegen das Eindringen von
Staub besitzt.

4.4.1 Verwendung der Gefahrenhinweise

A
A
A

GEFAHR:
Kennzeichnet eine mégliche oder drohende Gefahrensituation, die den Tod oder eine
ernsthafte Verletzung zur Folge haben wird, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG:
Kennzeichnet eine mégliche oder drohende Gefahrensituation, die den Tod oder eine
ernsthafte Verletzung zur Folge haben kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT:
Kennzeichnet eine mégliche Gefahrensituation, die leichte oder mittelschwere
Verletzungen oder Schaden an diesem Instrument zur Folge haben kann.

Wichtiger Hinweis: Kennzeichnet eine Situation, die Schaden an diesem Instrument zur Folge
haben kann, wenn sie nicht vermieden wird. Informationen, die besonders hervorgehoben werden
mdiissen.

Hinweis: Kennzeichnet eine Situation, die keine Personenschéden zur Folge hat.

Hinweis: Informationen, die Angaben im Haupttext ergénzen.

4.4.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

A

A

A

WARNUNG:

Gefahrliche elektrische Spannung kann zu elektrischem Schlag und Verbrennungen
fiihren. Schalten Sie immer alle verwendeten Spannungsversorgungen fiir das Gerat ab,
bevor Sie es installieren, Wartungsarbeiten durchfiihren oder Stérungen beheben.

WARNUNG:

Verwenden Sie dieses Gerét nie in Bereichen, in denen der Betrieb von

Funkeinrichtungen untersagt ist. Das Gerat darf nicht in Krankenhédusern und/oder in der
Néhe von medizinischen Geréten, wie etwa Herzschrittmachern oder Hérgeréten, betrieben
werden, da deren Funktionsweise durch das im Geriét enthaltene GSM/GPRS-Modem
beeintrachtigt werden kann.

WARNUNG:

Verwenden Sie dieses Gerit nie in explosionsgefidhrdeten Bereichen sowie in der Nédhe
von hochbrennbaren Bereichen (Tankstellen, Brennstofflagerstéitten, Chemiewerken und
Sprengstétten) oder in der Ndhe von brennbaren Gasen, Ddmpfen oder Staub.

4.4.3 Sicherheits-/VorsichtsmaBnahmen im Umgang mit GSM/GPRS-Modems

Die folgenden Sicherheits-/Vorsichtsmalinahmen sind bei allen Phasen des Einbaus, des Betriebs, der
Wartung oder der Reparatur eines GSM/GPRS-Modems zu beachten. Der Hersteller haftet nicht, wenn der
Kunde diese VorsichtsmaRnahmen aufler Acht |asst.

20
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Kapitel 4 Allgemeine Angaben

VORSICHT:
A Die GSM/GPRS-Modemverbindung darf nicht in gefahrlichen Umgebungen verwendet
werden.

Der Hersteller und seine Lieferanten tibernehmen weder ausdriickliche noch indirekte Garantie flir die
Verwendung bei Hochrisikoaktivitaten.

Zusatzlich zu den folgenden Sicherheitsbetrachtungen sind alle Richtlinien des Landes zu befolgen, in dem
das Gerat installiert wird.

Wichtiger Hinweis: Flir die Verbindung mittels GSM/GPR S-Modem, bei dessen Verwendung
Funksignale und -netzwerke zum Einsatz kommen, wird zu keiner Zeit und unter keinen Umsténden
gehaftet. Das GSM/GPRS-Modem muss eingeschaltet sein und in einem Gebiet betrieben werden,
in dem eine ausreichende Signalstérke vorhanden ist.

4.4.3.1 Sicherheits-/VorsichtsmaBnahmen fiir den GSM/GPRS-Modemeinbau

o Dieses Gerat darf nur durch einen geschulten Techniker eingebaut werden, der anerkannte
Einbaupraktiken fur Funkfrequenzsender anwendet, einschlief3lich der korrekten Erdung von externen
Antennen.

o Das Gerat darf nicht in Krankenhausern und/oder in der Nahe von medizinischen Geraten, wie etwa
Herzschrittmachern oder Hoérgeraten, betrieben werden.

o Das Gerat darf nicht in der Nahe von hochbrennbaren Bereichen, wie etwa Tankstellen,
Brennstofflagerstatten, Chemiewerken und Sprengstatten betrieben werden.

o Das Gerat darf nichtin der Nahe von brennbaren Gasen, Dampfen oder Staub betrieben werden.

« Das Gerat darf weder starken Vibrationen noch Stol3en ausgesetzt werden.

o Das GSM/GPRS-Modem kann Stérungen verursachen, wenn es sich in der Nahe von
Fernsehgeraten, Radios oder Computern befindet.

o Das GSM/GPRS-Modem nicht éffnen. Eine Anderung des Geréts ist unzuldssig und fiihrt zum Verlust
der Betriebsgenehmigung.

o Die Nutzung von GSM-Diensten (SMS-Nachrichten, Datenkommunikation, GPRS, etc.) fuhrt unter
Umstanden zu zusatzlichen Kosten. Der Benutzer ist allein verantwortlich fiir hierdurch erfolgte
Schaden und Kosten.

« Bauen Sie das Gerat nicht anders ein, als in der Bedienungsanleitung angegeben. Eine fehlerhafte
Verwendung fuhrt zum Erléschen der Garantie.

4.4.3.2 SicherheitsmaRBnahmen fiir den Antenneneinbau

« Nur Antennen verwenden, die vom Hersteller empfohlen oder geliefert werden.

o Die Antenne muss mindestens im Abstand von 20cm zu Personen aufgestellt werden.

o Die Antenne darf nicht aulRerhalb von geschitzten Gebauden aufsteigen und muss gegen Blitzschlage
geschitzt werden!

« Die Spannungsversorgung muss abgestellt werden, bevor eine Antenne ausgetauscht wird.
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4.5 Ubersicht

Sd !

REL 2 REL3 REL4 RELs5 RELG

QD 2 S
AN, m;, N Ll |

Ubersicht myDatalogMUC xG/4G

1 Anschluss fiir die primare Mobilfunkantenne 6 Sub-D Buchse der seriellen Schnittstelle (Com 2)
(MAIN)

2 Obere Anschlussleiste 7 Anschluss fir die sekundéare Mobilfunkantenne

(AUX)

3 Taste zum Auslosen des Aloha- 8 Untere Anschlussleiste
Ubertragungsmodus

4 Signalisierungs-LEDs 9 Micro-B USB (nur fiir Debug)

5 Taste zum Auslosen des Selbsttests 10 Taste zum Auslosen eines Resets

4.5.1 Blockschaltbild

Wichtiger Hinweis: Das Hardware-Handshake der RS232-Schnittstelle (CTS, RTS) wird von der
aktuellen Firmware nicht untersttitzt.
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Blockschaltbild des myDatalogMUC xG/4G
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4.6 BestimmungsgemaRe Verwendung

Das stationare Messgerat bietet eine universelle Losung fur eine Vielzahl von Signalerfassungs- und
Steueraufgaben. Das Gerat benétigt eine permanente Energieversorgung. Die Speicherung der
gemessenen und erfassten Daten erfolgt auf einem nicht fllichtigen Speichermedium. Diese gespeicherten
Daten werden Uber das Mobilfunknetz an einen zentralen Server zur Weiterverarbeitung gesendet. Dazu ist
das Gerat mit einem integrierten SIM-Chip versehen. Es sind die zulassigen maximalen Grenzwerte,
aufgefiihrt im Kapitel "Technische Daten" auf Seite 15, unbedingt zu beachten. Samtliche von diesen
Grenzwerten abweichende Einsatzfalle, die nicht vom Hersteller in schriftlicher Form freigegeben sind,
entfallen aus der Haftung des Herstellers.

Hinweis: Das Gerét ist ausschlief3lich zum vorab angefiihrten Zweck bestimmt.Eine andere, dariiber
hinausgehende Benutzung oder ein Umbau des Geréts ohne schriftliche Absprache mit dem
Hersteller gilt als nicht bestimmungsgemal3. Flr jegliche hieraus resultierende Schéaden und daraus
resultierende Folgeschéden haftet der Hersteller nicht. Das Risiko trégt allein der Betreiber.

Hinweis: Der Hersteller haftet nicht fiir Datenverluste jeglicher Art.

Hinweis: Der integrierte SIM-Chip gewéhrleistet eine Mobilfunkverbindung (iber eine Vielzahl
internationaler Serviceprovider. Um alle Funktionen des Geréts nutzen zu kénnen, muss
gewaéhrleistet sein, dass es sich im Versorgungsbereich eines dieser Anbieter befindet. Eine Liste
aller unterstiitzten Lander und dazugehdérige Serviceprovider finden Sie unter
www.microtronics.com/footprint. Fiir die Nutzung der mobilen Dateniibertragung ist ein "Managed
Service"-Vertrag mit der Firma Microtronics Engineering GmbH erforderlich (siehe
www.microtronics.com/managedservice). Dieser beinhaltet die Bereitstellung der
Mobilfunkverbindung (ber die Netze der in der oben genannten Liste enthaltenen Serviceprovider.

4.7 Allgemeine Produktinformationen

Es handelt sich um ein stationares Gerat, das neben der Aufzeichnung und Ubertragung von Messdaten aus
unterschiedlichsten Quellen, auch noch fir verschiedenste Steuer- und Regelaufgaben verwendet werden
kann.

Fur die Messdatenerfassung stehen folgende Schnittstellen zur Verfligung:

« 8 Universaleingadnge, die in verschiedenen Analog- oder Digitalmodi betrieben werden kénnen

« Eine Schnittstelle fir den Anschluss eines PT100 oder PT1000 mit automatischer Erkennung, welcher
der beiden Typen verwendet wird

o 2 RS485 Schnittstellen, die entweder als Modbus-Master oder Modbus-Slave konfiguriert werden
kénnen

o Eine RS232 Schnittstelle, an die ein digitaler Sensor angeschlossen werden kann, der seine Daten
blockweise durch ein Trennzeichen separiertim ASCII-Format liefert

Es gilt zu beachten, dass fur die Aufzeichnung der von den 3 seriellen Schnittstellen (2 x RS485, 1 x RS232)
gelesenen Messdaten nur insgesamt 64 Kanale zur Verfigung stehen. Uber diese 3 seriellen Schnittstellen
ist es auch mdglich Daten zurick in die Sensoren oder Aktoren zu liefern. Dazu stehen insgesamt 64 Kanale
zur Verfligung. Die auszugebenden Daten konnen entweder Uber die Eingabemaske des myDatanet-
Servers festgelegt werden oder mittels Device Logic (siehe "Device Logic (Pawn)" auf Seite 147) vom
myDatalogMUC xG/4G nach jedem Messzyklus berechnet werden.

Des Weiteren stehen fiir die Ausgabe von Regel- und Steuerbefehlen neben 2 0/4-20mA Analogausgangen,
auch 6 Relais zur Verfligung, von denen je 3 eine gemeinsame Wurzel (siehe "Technische Details zu den
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Kapitel 4 Allgemeine Angaben

Ausgangen" auf Seite 62) besitzen. Der Ausgabewert der Analogausgange kann drahtlos von einer
zentralen Stelle aus vorgegeben oder mittels Device Logic (siehe "Device Logic (Pawn)" auf Seite 147) vom
myDatalogMUC xG/4G selbst berechnet werden. Die Relais kdnnen so konfiguriert werden, dass sie vom
Gerat selbst jeweils vor einer Messung geschaltet werden (zum Versorgen eines Sensors) oder, dass sie
drahtlos von einer zentralen Stelle aus umgeschaltet werden kénnen. Es ist auch méglich, die Stellwerte fur
die Relais vom myDatalogMUC xG/4G selbst mittels Device Logic ermitteln zu lassen.

Die Messdaten der Eingange werden zusammen mit den Zustanden der Ausgange in einem internen
Datenspeicher zwischengespeichert und in einem frei wahlbaren Intervall drahtlos an eine zentrale Stelle
Ubermittelt. Uber dieselbe Verbindung erfolgt auch die Konfiguration des Geréts. Das Gert ist mit einem
integrierten SIM-Chip versehen.

4.8 Geratekennzeichnung

Die Angaben in diesem Handbuch gelten ausschliellich fiir den Geratetyp myDatalogMUC xG/4G . Das
Typenschild befindet sich auf der rechten Seite des Gerats und beinhaltet folgende Angaben:

Typenbezeichnung

Seriennummer

Angaben zur Spannungsversorgung
Umgebungsbedingungen im Betrieb
Landerlisten-Profil des SIM-Chips
Schutzart

Hardwarerevision

Logo zur WEEE-Direktive der EU
CE-Kennzeichnung

Wichtig fur alle Rickfragen und Ersatzteilbestellungen ist die richtige Angabe der Typenbezeichnung und der
Seriennummer. Nur so ist eine einwandfreie und schnelle Bearbeitung mdglich.

CType designation:) N
SN: !

VIN 12..30VDC E=): x

-20...+60°C IP20 E
ce

15."90% r.H. HW HD 8 QUE—
Typenschild myDatalogMUC xG/4G

@ Hinweis: Dieses Symbol gibt das Lénderlisten-Profil (siehe www.microtronics.com/footprint) des im Geréat
verbauten SIM-Chips an.

Hinweis: Diese Betriebsanleitung ist Bestandteil des Gerétes und muss fiir den Benutzer jederzeit
zur Verfligung stehen. Die darin enthaltenen Sicherheitshinweise sind zu beachten.

WARNUNG:
Es ist strengstens untersagt, die Sicherheitseinrichtungen auBler Kraft zu setzen oder in
ihrer Wirkungsweise zu verandern.
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4.9 Einbau von Ersatz- und VerschleifRteilen

Es wird an dieser Stelle ausdrticklich darauf aufmerksam gemacht, dass Ersatz- und Zubehdrteile, die nicht
vom Hersteller geliefert wurden, auch nicht vom Hersteller gepriift und freigegeben wurden. Der Einbau
und/oder die Verwendung solcher Produkte kénnen u. U. konstruktiv vorgegebene Eigenschaften des
Gerats negativ verandern. Fur samtliche Schaden, die durch die Verwendung von Nicht-Originalteilen und
Nicht-Original-Zubehoérteilen entstehen, ist die Haftung des Herstellers ausgeschlossen.

4.10 Aufbewahrung des Produkts

Zur Aufbewahrung des myDatalogMUC xG/4G stellen Sie sicher, dass alle relevanten Daten zum
myDatanet-Server Gbertragen wurden. Gegebenenfalls |[6sen Sie mittels Taste den Aloha-
Ubertragungsmodus (siehe "Aloha-Ubertragungsmodus” auf Seite 41) aus und kontrollieren Sie
anschlieRend erneut, ob nun alle relevanten Daten Uibertragen wurden. Als nachstes trennen Sie das Gerat
von der Versorgungsspannung. Wenn mdglich, sollte dabei die Versorgungsspannung zuerst abgeschaltet
werden bevor Sie die Kabel an den Klemmen VIN und GND (siehe "Anschluss der Sensoren, der Aktoren
und der Versorgung" auf Seite 52) 16sen. AnschlieRend kénnen die restliche Verkabelung und die Antenne
entfernt werden. Bewahren Sie das myDatalogMUC xG/4G in der Originalverpackung auf.

Die Konfiguration und die zuletzt ermittelten Daten bleiben erhalten. Die Systemzeit [3uft allerdings ohne
Energieversorgung nicht weiter. Das bedeutet, dass nach der Wiederinbetriebnahme eine
Zeitsynchronisation erforderlich ist, damit die Zeitstempel der Mess- und Log-Daten wieder korrekt sind.
Diese erfolgt automatisch bei der ersten Verbindung zum myDatanet—Server.

4.11 Gewahrleistung

Das Gerat wurde vor Auslieferung funktional gepruft. Bei bestimmungsgemafer Verwendung (siehe
"Bestimmungsgemalle Verwendung" auf Seite 24) und Beachtung der Bedienungsanleitung, der
mitgeltenden Unterlagen (siehe "Mitgeltende Unterlagen" auf Seite 67) und der darin enthaltenen
Sicherheitshinweise und Anweisungen sind keine funktionalen Einschrankungen zu erwarten und ein
einwandfreier Betrieb sollte mdglich sein.

Hinweis: Beachten Sie hierzu auch das nachfolgende Kapitel "Haftungsausschluss" auf Seite 27.
Hinweis: Einschrankung der Gewahrleistung

Bei Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise und Anweisungen in dieser Unterlage behalten sich der
Hersteller eine Einschrénkung der Gewéhrleistung vor.
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Kapitel 4 Allgemeine Angaben

4.12 Haftungsausschluss

Der Hersteller Gbernimmt keine Haftung

fur Folgeschaden, die auf eine Anderung dieses Dokumentes zuriickzufiihren sind. Der Hersteller
behalt sich das Recht vor, den Inhalt des Dokuments einschliellich dieses Haftungsausschlusses
unangekundigt zu andern.

fur Personen- oder Sachschaden, die auf eine Missachtung der gtiltigen Vorschriften zurlickzufiihren
sind. FUr Anschluss, Inbetriebnahme und Betrieb der Gerate/Sensoren sind alle Informationen und
ibergeordneten gesetzlichen Bestimmungen des Landes (in Osterreich z. B. die OVE-Richtlienien),
wie gultige Ex-Vorschriften sowie die flr den jeweiligen Einzelfall geltenden Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften zu beachten.

flr Personen- oder Sachschaden, die auf unsachgemaRe Handhabung zurtickzufiihren sind.
Samtliche Handhabungen am Gerat, welche iber die montage- und anschlussbedingten Manahmen
hinausgehen, dirfen aus Sicherheits- und Gewahrleistungsgrinden prinzipiell nur von Microtronics -
Personal bzw. durch Microtronics autorisierte Personen oder Firmen vorgenommen werden.

fur Personen- oder Sachschaden, die auf den Betrieb des Geréts in technisch nicht einwandfreiem
Zustand zurtickzufiuhren sind.

fir Personen- oder Sachschaden, die auf eine nicht bestimmungsgemaRe
Verwendungzurickzufihren sind.

flr Personen- oder Sachschaden, die auf eine Missachtung der Sicherheitshinweise in dieser
Anleitung zurickzufiuhren sind.

fur fehlende oder falsche Messwerte, die auf unsachgemafe Installationzurtickzufiihren sind und
fur die daraus resultierenden Folgeschaden.

4.13 Pflichten des Betreibers

WARNUNG:

A Im EWR (Européischer Wirtschaftsraum) sind die nationale Umsetzung der

Rahmenrichtlinie (89/391/EWG) sowie die dazugehérigen Einzelrichtlinien und davon
besonders die Richtlinie (2009/104/EG) iiber die Mindestvorschriften fiir Sicherheit und
Gesundheitsschutz bei Benutzung von Arbeitsmitteln durch Arbeitnehmer bei der Arbeit,
jeweils in der giiltigen Fassung, zu beachten und einzuhalten.

Der Betreiber muss die ortliche Betriebserlaubnis einholen und die damit verbundenen Auflagen beachten.

Zusatzlich muss er die 6rtlichen gesetzlichen Bestimmungen fur

die Sicherheit des Personals (UnfallverhGtungsvorschriften),

die Sicherheit der Arbeitsmittel (Schutzausrustung und Wartung),
die Produktentsorgung (Abfallgesetz),

die Materialentsorgung (Abfallgesetz),

die Reinigung (Reinigungsmittel und Entsorgung) und

die Umweltschutzauflagen einhalten.

Vor dem Betreiben des Messgerats ist vom Betreiber sicherzustellen, dass bei der Montage und
Inbetriebnahme, wenn diese vom Betreiber selbst durchgefiihrt werden, die értlichen Vorschriften beachtet
werden.

Rev.

01 27



4.14 Anforderungen an das Personal

Die Installation, Inbetriebnahme und Wartung diirfen nur durch Personal durchgefiihrt werden, das die
folgenden Bedingungen erfillt:

« Qualifiziertes Fachpersonal mit entsprechender Ausbildung
« Autorisierung durch den Anlagenbetreiber

Hinweis: Qualifiziertes Fachpersonal

Im Sinne dieser Anleitung bzw. Wamhinweise auf dem Produkt selbst sind dies Personen, die mit Aufstellung,

Montage, Inbetriebnahme und Betrieb des Produktes vertraut sind und (iber die ihrer Tétigkeit entsprechenden
Qualifikationen verfiigen, wie z.B.

o Ausbildung und Unterweisung bzw. Berechtigung, Stromkreise und Geréte/Systeme gemal3 den
Standards der Sicherheitstechnik ein- und auszuschalten, zu erden und zu kennzeichnen

o Ausbildung oder Unterweisungen geméal3 den Standards der Sicherheitstechnik in Pflege und Gebrauch
angemessener Sicherheitsausriistung

e Schulung in Erster Hilfe
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Kapitel 5 Funktionsprinzip

Kapitel 5 Funktionsprinzip

In der unten abgebildeten Grafik sind alle Komponenten, die Teil des myDatanet sind, grau hinterlegt. Alle
anderen Komponenten missen vom Kunden bereitgestellt/erstellt werden.

3
¥
HTTP/HTTPS
4
\
r I
API _
g API HTTR/HTTPS
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COM1, COM3 / - \ _
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ELAY1- e

Uin-8 R 6

PT100/1000 AR AR
Funktionsprinzip

myDatalogMUC xG/4G mit integriertem Managed Service SIM-Chip (Datenibertragung inkludiert)

myDatanet-Server, zu dem die Daten Gbertragen werden

Client, der mittels Web-Browser auf die Oberflache des myDatanet-Servers zugreift

Al WOIN| =

kundenspezifischer Server, der den Clients eine eigene Oberflache zur Verfligung stellt. Die Daten
bezieht der kundenspezifische Server Uber die APl des myDatanet-Servers (siehe "API" auf Seite 207).

5 Client, auf dem ein PC-Programm lauft, das seine Daten Uber die API des myDatanet-Servers (siehe
"API" auf Seite 207) bezieht

6 Client, der mittels Web-Browser auf die Oberflache des kundenspezifischen Servers zugreift
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Funktionen und Komponenten, die durch myDatanet bereitgestellt werden:

+ myDatalogMUC xG/4G

Das myDatalogMUC xG/4G ist ein stationdres Gerat fur die Anbindung von Sensoren (U11-8,
PT100/1000, COM1-3) und Aktoren (RELAY1-6, mA OUT1-2, COM1-3) an den myDatanet-Server
(2G/3G/4G).

Managed Service

Das Managed Service ist die Basis fur den Betrieb Ihrer Gerate und bietet Ihnen eine breite Palette an
Services. Managed Service inkludiert Updates flr Gerate-Firmware, mobile Datenubertragung auf
globaler Ebene sowie geblhrenfreien Support - ein Ansprechpartner fiir die gesamte Losung.

myDatanet-Server

Datenbank fir die Speicherung der Messdaten und Konfigurationen. Der Zugriff auf die Daten erfolgt
entweder Uber die API des Servers (siehe "API" auf Seite 207) oder tber die Web-Oberflache des
Servers.

Funktionen und Komponenten, die durch den Kunden bereitgestellt werden

¢ Sensoren und Aktoren

Sensoren und Aktoren die Uber Schnittstellen verfigen, die mit dem im Kapitel "Technische Daten"
(siehe "Technische Daten" auf Seite 15) aufgelisteten Spezifikationen kompatibel sind.

« Kundenspezifischer Server mit Web-Oberflache fiir die Clients (optional)

Dadurch ist es mdglich eine eigene Web-Oberflache fir die Clients zu erstellen. Die Daten werden
dabei vom kundenspezifischen Server tiber die API (siehe "API" auf Seite 207) vom myDatanet-
Server gelesen.
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Kapitel 5 Funktionsprinzip

5.1 Interne Verarbeitung der Messwerte

IN —— Filter —— Overflow —— Scale

Decay ——

Hold

6 7 8
| Alam/ | [
Trigger
9 Control Record 10 :
Setpiont —_— —— Scale —;—OUT

Schematische Darstellung der internen Verarbeitung der Messwerte

"Scale-Modul (Eingange)" auf Seite 34)

1 Filter zur Kompensation kurzzeitiger 7 Ermittlung der Stellwerte, Device Logic-
Signalschwankungen (siehe "Filter-Modul" auf Abarbeitung (siehe "Control-Modul" auf Seite 36)
Seite 32). Das Filter-Modul wird permanent
durchlaufen.

2 Uberwachung der Messbereichsgrenzen (sieche |8 Da das Aufzeichnungsintervall und das
"Overflow-Modul" auf Seite 33) Messintervall unterschiedlich gewahlt werden

kénnen, erfolgt nicht zu jedem Messzeitpunkt
auch die Aufzeichnung der Messwerte und
Stellwerte der Ausgéange (siehe "Record-Modul"
auf Seite 37)

3 Umskalierung von Rohwert zu Messwert (sieche |9 Vorgabe der Stellwerte fir die Ausgange (siehe

"Setpoint-Modul" auf Seite 39)

Dampfungsmodul zum Zusammenfassen
mehrerer Messwerte (siehe "Decay-Modul" auf
Seite 35)

10 Umskalierung von Stellwert auf physikalische

Grole flur die Ausgabe (siehe "Scale-Modul
(Ausgange)" auf Seite 40)

Modul zum Halten des letzten gultigen Wertes bei
ungultigen Messwerten (siehe "Hold-Modul" auf
Seite 36)

Uberwachung der Alarmgrenzen und
Triggerschwellen (siehe "Alarm/Trigger-Modul"
auf Seite 36)

11 Diese Modulkette wird zu jedem Messzeitpunkt

gestartet und einmal durchlaufen.

Fir Universaleingange, die im Modus

Digital betrieben werden, wird diese Modulkette
(mit Ausnahme des Control-Modul) zusatzlich im
Sekundenintervall durchlaufen, um mdéglichst
zeitnahe auf Pegelwechsel reagieren zu kénnen.
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Hinweis: Ergénzende Erkldrung zu Universaleingéngen, die im Modus Digital betrieben werden.

Messkanéle -> Basis Modus Digital
Messkanéle -> Konfig. Filter Zeit 800ms

Input signal Eingangssignal am Universaleingang

Input signal after filter Eingangssignal unter Beriicksichtigung der "Filter Zeit"

Logic level Einmal pro sec. wird das Eingangssignal am Universaleingang analysiert.

Input signal —J |—l
Logic level ——l I—I

} } 4 Il h.t
1s 2s 3s 4s
Filter-Modul zur Kompensation kurzzeitiger
Signalschwankungen nicht aktiv ("Filter Zeit" = 0)

Input signal _J' - |_’ :
Input signal _Q

after filter

Logic level -Q
[l Il :t

|
T T T T

1s 2s 3s 4s

Filter-Modul zur Kompensation kurzzeitiger
Signalschwankungen aktiv ("Filter Zeit" ungleich 0)

Erkldarung: Um mdglichst zeitnahe auf Pegelwechsel an den Universaleingéngen reagieren zu kénnen, wird
im Betriebsmodus Digital die unter "Intere Verarbeitung der Messwerte" auf Seite 31 beschriebene
Modulkette (mit Ausnahme des Control-Moduls) fiir den entsprechenden Universaleingang ein mal pro sec.
durchlaufen. Dadurch lassen sich Alarme und Trigger auch asynchron zum Messintervall erkennen. Um einen
Impuls sicher erkennen zu kénnen, muss das Signal zumindest 1sec. anliegen. Mit Hilfe der "Filter Zeit"

lassen sich zusétzlich kurzzeitige Stérungen unterdriicken.

5.1.1 Filter-Modul

Das Filter-Modul dient der Kompensation von kurzzeitigen Schwankungen des Eingangssignals. Dieses
Modul ist nur fir die 8 Universaleingange verfligbar.

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt Modus Parameter Erklarung
Messkanale -> Konfig Digital Filter Zeit Zeitin [ms], fur die ein Signal konstant
Cnt.Day anliegen muss, um einen Pegelwechsel
auszuldsen. Dient zur Unterdrickung von
Cnt.Intrvl. kurzzeitigen Stérungen (Entprellung).
Freq
PWM
4-20mA Filter Zeit Zeitin [ms], Uber die das Analogsignal
0-20mA zwecks Signalglattung gemittelt wird. Dient
zur Unterdriickung von Signalrauschen
0-2v (siehe auch "Beispiel zur Erklarung der Filter
0-10V Zeit in Kombination mit der ext.
Aufwarmzeit" auf Seite 129).
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Kapitel 5 Funktionsprinzip

5.1.2 Overflow-Modul

Dieses Modul iberwacht die Messbereichsgrenzen des Rohwertes. Wurde z.B. ein Universaleingang in den
Modus "4-20mA" geschaltet, flihrt ein Rohwert von 2mA zu einer Messbereichsverletzung. Das Overflow-
Modul ist nur fir die 8 Universaleingange in den Kanalmodi "Freq", "PWM", "4-20mA", "0-20mA", "0-2V" und
"0-10V" sowie fir Interface Kanale (nur Com1 und Com3) mit aktivierter Skalierung verfugbar.

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt | Modus/Interface | Parameter Erklarung
Messkanale -> Konfig Digital - -—-

Cnt.Day
Cnt.Intrvl.
Freq Uberlauf Handling bei Messbereichsverletzungen
PWM
4-20mA
0-20mA
0-2Vv
0-10V

Interface Kanale 1-64 -> Com1 Uberlauf Handling bei Messbereichsverletzungen
Skalierung Com3
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5.1.3 Scale-Modul (Eingange)

Dieses Modul kiimmert sich um die Umskalierung von Rohwert (z.B. mA) in gewlinschten Messwert (z.B.
mm). Das Scale-Modul ist nur fiir die 8 Universaleingange sowie fir die Interface Kanale (nur Com1 und

Com3) verfugbar.

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt | Modus/Interface | Parameter Erklarung
Messkanale -> Basis Digital Invertieren |invertiert das Eingangssignal
Cnt.Day Impuls Zahlwert eines Impulses in der Messeinheit
Cnt.Intrvl.
Freq Faktor Faktor mit dem das Eingangssignal
multipliziert wird
PWM 0% Start des Messbereichs in der Messeinheit
4-20mA 100% Ende des Messbereichs in der Messeinheit
0-20mA
0-2Vv
0-10Vv
Interface Kanale 1-64 -> Com1 0% Start des Messbereichs in der Einheit des
Skalierung Com3 Modbus-Slaves
100% Ende des Messbereichs in der Einheit des
Modbus-Slaves
0% Modbus |Start des Messbereichs in der Messeinheit
100% Ende des Messbereichs in der Messeinheit
Modbus
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Kapitel 5 Funktionsprinzip

5.1.4 Decay-Modul

Das Dampfungsmodul dient dazu, mehrere Messwerte zusammen zu fassen. Es kann z.B. der Mittelwert
Uber ein gewtinschtes Zeitfenster oder der Minimalwert innerhalb des gewlinschten Zeitfensters ermittelt
werden. Das Dampfungsmodul ist nur fur die 8 Universaleingange mit Ausnahme des Kanalmodus

"Cnt.Day" verfugbar.

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt Modus Parameter Erklarung
Messkanale -> Konfig Digital Dampfung |zeitliche Funktion im Messintervall
Zeit Zeit x, die bei den Dampfungsmodi "up”,
"down" und "up&down" eingesetzt wird
Cnt.Day --- ---
Cnt.Intervl. Dampfung |zeitliche Funktion im Messintervall
IE:/?/(I]\/I Zeit Zeitfenster fur die Dampfung. Fur die
4-20mA Berechnung der Anzahl der beriicksichtigten
-2om Messwerte siehe "Beispiel zur Erklarung
O-gi)/mA Aufzeichnungs-, Mess-, Burstintervall in
8'1 oV Verbindung mit der Dampfung" auf Seite

134. Konnte kein temporarer Speicher mehr
fur die Berlicksichtigung eines weiteren
Messwerts reserviert werden, wird der
Fehler "DECAY MEM ERR" ins Geratelog
eingetragen (siehe "Log-Eintréage und
Fehlercodes " auf Seite 216).
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5.1.5 Hold-Modul

Mit Hilfe des Hold-Moduls kann festgelegt werden, wie bei unglltigen Messwerten verfahren werden soll. Es
ermadglicht den letzten gultigen Messwert so lange zu halten, bis ein neuer gultiger Messwert vorliegt oder
den Fehler nach einer bestimmten Anzahl an ungultigen Messungen weiter zu geben. Das Hold-Modul ist nur
fur die Universaleingange in den Kanalmodi "Freq", "PWM", "4-20mA", "0-20mA", "0-2V" und "0-10V" sowie
fur die Interface Kanale verfigbar.

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt | Modus/Interface | Parameter Erklarung

Schnittstellen -> Basis Com1 Halten Halten des letztglltigen Messwerts flr x
Com?2 Messzyklen

Com3
Messkanale -> Konfig Digital - —
Cnt.Day

Cnt.Intrvl.

Freq Halten Halten des letztglltigen Messwerts fir x
PWM Messzyklen

4-20mA
0-20mA
0-2v
0-10V

5.1.6 Alarm/Trigger-Modul

Die Uberwachung der Alarmgrenzen und Triggerschwellen wird von diesem Modul durchgefiihrt. Falls
erforderlich, wird ein Eintrag in der Alarmliste erstellt. Ebenso werden die globalen Trigger gesetzt (siehe
"Alarm Flags" bzw. "Trigger Flags" im Kapitel "Konstanten" auf Seite 161). Das Alarm/Trigger-Modul ist nur
fur Eingange (Universaleingange, ext. Temperatursensor, Interface Kanale, interne Kanale) verfligbar.

FUr dieses Modul sind alle Parameter der Tabs "Alarme" und "Trigger" der Konfigurationsabschnitte
"Messkanale" (siehe "Messkanale" auf Seite 87), "Interface Kanale 1-32" (siehe "Alarme" auf Seite 113 und
"Trigger" auf Seite 114) und "Interne Kanale" (siehe "Interne Kanale" auf Seite 130) relevant. Zusatzlich sind
auch noch die Parameter der folgenden Tabellen relevant:

Konfigurationsabschnitt Parameter Erklarung
Alarmierung Bei Alarm A Der Alarm wird in der Alarmliste
Bei Warnung aufgezeichnet.

Bei Storung-Alarm
Bei Stérung-Warnung

5.1.7 Control-Modul

Das Control-Modul flhrt die Device Logic-Abarbeitung durch und ermittelt die Stellwerte fir die Ausgange.
Bei der Ermittlung der Stellwerte flr die Ausgange gilt, dass ein mittels Device Logic berechneter Wert den
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Uber die Eingabemaske am myDatanet-Server festgelegten Wert berschreibt. Ebenso kénnen die Werte
eines Messkanals durch die Device Logic vor der Aufzeichnung durch das Record-Modul noch verandert
werden. Wurde als Device Logic Typ "Pawn" gewahlt, kann mittels der Funktion "Mdn_SetAlarm()" (siehe
Mdn_SetAlarm()) der Alarmstatus eines Kanals verandert werden. Ein durch das Alarm/Trigger-Modul
erstellter Eintrag in der Alarmliste kann dabei nicht verandert sondern nur ein weiterer Eintrag fur den
entsprechenden Kanal erstellt werden.

Wourde als Device Logic Typ "IL" (Instruction List) gewahlt, fihrt das Control-Modul die komplette Device
Logic aus. Falls der Device Logic Typ "Pawn" gewahlt wurde, wird die Funktion "Mdn_CtrlFinish()" (siehe
Mdn_CtrIFinish()) vom Control-Modul aufgerufen.

FUr dieses Modul sind neben den Parametern der folgenden Tabelle auch alle Parameter des
Konfigurationsabschnitts "Steuerung" (siehe "Steuerung" auf Seite 75) relevant:

Konfigurationsabschnitt | Modus/Interface | Parameter Erklarung
Ausgabekanale aus - -

0-20mA

4-20mA

Ext. Aufwarmzeit |Ext Der Ausgabekanal wird "Ext. Aufwarmzeit"

Aufwarmzeit | Sekunden vor der Messung eingeschaltet.
Istder Wert "0", wird der Ausgabekanal nicht
eingeschaltet.

Digital

5.1.8 Record-Modul

Die Aufzeichnung der Messwerte erfolgt durch das Record-Modul. Da das Aufzeichnungsintervall und das
Messintervall unterschiedlich gewahlt werden kénnen, erfolgt nicht zu jedem Messzeitpunkt auch eine
Aufzeichnung. Abhangig von den durch das Alarm/Trigger-Modul gesetzten globalen Triggern (siehe "Alarm
Flags" bzw. "Trigger Flags" im Kapitel "Konstanten" auf Seite 161) wird falls erforderlich das
Aufzeichnungsintervall modifiziert, die Ubertragung ausgelost oder eine neue Messung getriggert.
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Die folgenden Tabellen geben die flir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt

Modus/Interface

Parameter

Erklarung

Messkanale ->Trigger

Digital

QU

schnelle Aufzeichnung
(Aufzeichnungsintervall =
Aufzeichnungsintervall / Faktor)

SL langsame Aufzeichnung
(Aufzeichnungsintervall =
Aufzeichnungsintervall * Faktor)
MS Messzyklus sofort starten
XM Ubertragung auslésen
ON Online-Modus aktivieren
Cnt.Day QU schnelle Aufzeichnung
Cnt.Intervl. (Aufzeichnungsintervall =
Freq Aufzeichnungsintervall / Faktor)
PWM SL langsame Aufzeichnung
4-§0m2 (Aufzeichnungsintervall =
g'ZS/m Aufzeichnungsintervall * Faktor)
0-10V RO Aufzeichnung einschalten
ext. Temperatursensor | RF Aufzeichnung ausschalten
XM Ubertragung ausldsen
ON Online-Modus aktivieren
Interface Kanale 1-64 -> Com1 Qu schnelle Aufzeichnung
Trigger Com2 (Aufzeichnungsintervall =
Com3 Aufzeichnungsintervall / Faktor)
Device Logic SL langsame Aufzeichnung
(Aufzeichnungsintervall =
Aufzeichnungsintervall * Faktor)
RO Aufzeichnung einschalten
RF Aufzeichnung ausschalten
XM Ubertragung ausldsen
ON Online-Modus aktivieren
Interne Kanale -> Trigger  |--- QU schnelle Aufzeichnung
(Aufzeichnungsintervall =
Aufzeichnungsintervall / Faktor)
SL langsame Aufzeichnung
(Aufzeichnungsintervall =
Aufzeichnungsintervall * Faktor)
RO Aufzeichnung einschalten
RF Aufzeichnung ausschalten
XM Ubertragung ausldsen
ON Online-Modus aktivieren
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Konfigurationsabschnitt Parameter Erklarung
Alarmierung Bei Alarm U Eine sofortige Ubertragung wird
Bei Warnung ausgeldst.

Bei Storung-Alarm
Bei Stérung-Warnung

Konfigurationsabschnitt Parameter Erklarung
Grundeinstellungen Aufzeichnungsintervall zeitlicher Abstand der
Messdatenaufzeichnungen
Divisor schnelle Aufzeichnung Aufzeichnungsintervall =
Aufzeichnungsintervall / Faktor (ab
Triggerung)
Faktor langsame Aufzeichnung Aufzeichnungsintervall =
Aufzeichnungsintervall * Faktor (ab
Triggerung)

5.1.9 Setpoint-Modul

Dieses Modul Gibernimmt die tber die Konfigurationsoberflache des myDatanet-Servers eingegebenen
Stellwerte fur die Ausgange.

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt | Modus/Interface | Parameter Erklarung

Interface Ausgabekanale 1- |aus - —
64 -> Basis

Com1 Stellwert Ausgabewert in der Messeinheit
Com2
Com3

Device Logic

Ausgabekanale aus -— -

0-20mA") Stellwert Ausgabewert in der Messeinheit
4-20mA")

Ext
Aufwarmzeit2)3)

Digital?) Stellwert  |Stellwert (ein/aus), der ausgegeben werden
soll

1) Dieser Modus ist nur fiir die Analogausgange verflgbar.
2) Dieser Modus ist nur fir die Relais verfligbar.

3) Im Modus "Ext Aufwarmzeit" wird der Ausgang vom Gerat selbst angesteuert um beispielsweise die Versorgung eines
Sensors passend zur Messung durchzuschalten (siehe "Ausgabekanale" auf Seite 125).
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5.1.10 Scale-Modul (Ausgange)

Dieses Modul kiimmert sich um die Umskalierung von Stellwert (z.B. mm) in die gewiinschten physikalische
Grofe (z.B. mA) fir die Ausgabe.

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt | Modus/Interface | Parameter Erklarung
Interface Ausgabekanale 1- |Com1 0% Modbus |Start des Ausgabebereichs in der Einheit
64 -> Skalierung Com3 des Modbus-Slaves
100% Ende des Ausgabebereichs in der Einheit
Modbus des Modbus-Slaves
0% Start des Ausgabebereichs in der
Messeinheit
100% Ende des Ausgabebereichs in der
Messeinheit
Ausgabekanale aus - -
0-20mA7") 0% Start des Ausgabebereichs in der
Messeinheit
100% Ende des Ausgabebereichs in der
Messeinheit
4-20mA") 0% Start des Ausgabebereichs in der
Messeinheit
100% Ende des Ausgabebereichs in der
Messeinheit
Ext --- ---
Aufwarmzeit2)3)
Digital?) Invertieren |invertiert den am Gerét ausgegebenen
Pegel

1) Dieser Modus ist nur fiir die Analogausgange verflugbar.
2) Dieser Modus ist nur fiir die Relais verfligbar.

3) Im Modus "Ext Aufwarmzeit" wird der Ausgang vom Gerat selbst angesteuert um beispielsweise die Versorgung eines
Sensors passend zur Messung durchzuschalten (siehe "Ausgabekanale" auf Seite 125).

5.2 Funktionsweise des internen Datenspeichers

Struktur Ringspeicher
Gesamtgrolie 4.470 Messzyklen
Anzahl der Sektoren 5

Sektorgrole 894 Messzyklen

Der interne Datenspeicher des myDatalogMUC xG/4G ist als Ringspeicher mit 5 Sektoren aufgebaut. Wurde
die Anzahl der maximal méglichen Datensatze (4.470 ) erreicht, wird der Sektor mit den altesten Daten
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vollstéandig geldscht bevor wieder neue Daten in diesem Sektor gespeichert werden kénnen. D.h. der interne
Datenspeicher enthalt zumindest die Messwerte der letzten 3.576 Zyklen, maximal aber die Messwerte der
letzten 4.470 Zyklen.

Aus diesem Grund empfiehlt es sich Ubertragungsintervall und Aufzeichnungsintervall so aufeinander
abzustimmen, dass zwischen zwei Ubertragungen maximal 3.576 Messzyklen aufgezeichnet werden
missen. Beachten Sie, dass wenn das Messintervall kiirzer als das Aufzeichnungsintervall ist, dennoch das
Aufzeichnungsintervall fir die Berechnung herangezogen werden muss. Der Grund dafir ist, dass in diesem
Fall die Messung zwar im Messintervall erfolgt, aber die ermittelten Daten im Aufzeichnungsintervall im
internen Datenspeicher abgelegt werden. Ist zu erwarten, dass aufgrund einer schlechten Netzabdeckung
einzelne Ubertragungen ausfallen oder mittels Trigger der Divisor fiir schnelle Aufzeichnung aktiviert wird,
muss auch dies bei der Berechnung der zu speichernden Messzyklen berlcksichtigt werden.

Hinweis:
Ergénzende Erklérung zur Funktionsweise des Ringspeichers

Datenspeicher nach dem ersten Messzyklus:

Sector 1 Sector 2 Sector 3 Sector 4

Datenspeicher nach 4.470 Messzyklen:

Sector 1 Sector 2 Sector 3 Sector 4

Datenspeicher nach 4.470 +1 Messzyklen:

Sector 1 Sector 2 Sector 3 Sector 4

5.3 Vorgehensweise bei Verbindungsabbrichen

Fir alle Verbindungen bis auf jene, die durch Auslésen des Aloha-Ubertragungsmodus zustande kamen gilt,
dass bei einem Abbruch der Verbindung nach 2min erneut versucht wird die Verbindung herzustellen. Der
erneute Verbindungsaufbau erfolgt bis zu 2 mal, vorausgesetzt der vorhergehende erneute
Verbindungsaufbau war erfolgreich. D.h. reisst die Verbindung ab und beim ersten Retry nach 2min ist es
nicht méglich die Verbindung herzustellen, erfolgt nach weiteren 2min kein zweiter Retry.

Dieses Verfahren gilt auch, wenn es wahrend des Online-Modus zu einem Abbruch der Verbindung kommt.

5.4 Aloha-Ubertragungsmodus

Beim Aloha-Ubertragungsmodus handelt es sich um einen speziellen Verbindungsmodus bei dem das
myDatalogMUC xG/4G fur eine Uber den Konfigurationsabschnitt ,Grundeinstellungen® konfigurierbare Zeit
(siehe ,Aloha/Wakeup Dauer” im Kapitel "Grundeinstellung" auf Seite 133) eine Verbindung zum
myDatanet—Server aufbaut. Ausgeldst wird der Aloha-Ubertragungsmodus direkt am Geréat mittels Taste
(siehe "Taste zum Auslésen des Aloha-Ubertragungsmodus" auf Seite 72).
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Dass sich ein Gerat im Aloha-Ubertragungsmodus befindet, wird in der Messgerételiste (siehe
"Benutzerhandbuch fur myDatanet-Server " 206.886) durch eine Sprechblase mit der Beschriftung ,,Aloha“
angezeigt.

Al

Q o

27.6.2018 14:50:23
SER UTC+02:00

Durch Klicken auf die Sprechblase mit der Beschriftung ,,Aloha“ 6ffnen Sie das Aloha-Datenfenster (siehe
"Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server " 206.886). Es beinhaltet die internen Messwerte ,Spannung” und
,GSM Starke* sowie die Messwerte der 8 Universaleingange. Im Aloha-Datenfenster werden immer die
Messwerte der letzten 30min., unter Umstanden somit auch jene einer vorangegangenen Aloha-
Ubertragung, angezeigt. Die Aloha-Daten werden unabhangig von der normalen Messwerterzeugung alle
3sec. generiert und somit auch nicht zusammen mit den Standardmessdaten abgespeichert.

Wird wahrend des Aloha-Ubertragungsmodus ein Messdatensatz aufgezeichnet, wird dieser sofort zum
myDatanet—Server Ubertragen und in den Standardmessdaten abgespeichert.

Ist auf der Serveroberflache ein Anzeigeelement sichtbar, das einen der Messwerte des Gerats verwendet,
werden die Daten auch nach jeder Messwerterzeugung an den myDatanet—Server Ubertragen. Erfolgt die
Messung 6fters als die Aufzeichnung (,Messintervall“ ungleich 0 und/oder ,Burst Intervall“ ungleich 0) (siehe
"Beispiel zur Erklarung Aufzeichnungs-, Mess-, Burstintervall in Verbindung mit der Dampfung" auf Seite
134) kommt es dadurch zu einem erhohten Datentransfer. Diese zusatzlichen Daten werden aber weder am
Server noch im Gerat dauerhaft gespeichert, sondern am Server nur zur Aktualisierung der
Anzeigeelemente (siehe "Benutzerhandbuch fur myDatanet-Server " 206.886) verwendet.

5.5 Automatische Auswahl des GSM-Netzes

Da das myDatalogMUC xG/4G mit einem SIM-Chip ausgestattet ist, der eine Mobilfunkverbindung tber eine
Vielzahl internationaler Serviceprovider gewahrleistet (siehe www.microtronics.com/footprint ), ist eine
Auswahl des GSM-Netzes, in das sich das Gerat einbuchen soll, erforderlich. Diese erfolgt automatisch vom
Gerat.

5.6 Device Logic-Abarbeitung

Die PAWN-Device Logic muss folgende 2 Funktionen enthalten:

main();
Diese Funktion wird beim PowerOn und beim Austausch der Device Logic ausgefiihrt. Sie sollte alle
Initialisierungen enthalten, die nur ein einziges Mal beim Programmstart durchgefiihrt werden miissen.

Mdn_CtrlIFinish();
Diese Funktion ist der Einstiegspunkt fiir die Ausfiihrung der Device Logic und wird zu jedem
Messzeitpunkt, nachdem alle Messwerte erzeugt wurden und bevor die Ausgénge gesetzt wurden,
aufgerufen. Sie sollte alle Berechnungen und Funktionen enthalten, die zyklisch durchgefiihrt werden
sollen.

Hinweis: Wird mittels Device Logic direkt auf einen Ausgang geschrieben, liberschreibt der
ermittelte Wert den (iber die Eingabemaske am myDatanet-Server eingegebenen Stellwert.

Sollte bei der Device Logic-Ausfiihrung ein Fehler auftreten, wird die Device Logic-Ausfiihrung gestoppt und
deaktiviert. Zudem wird in das Geratelog der entsprechende Fehlercode eingetragen (siehe "Device Logic
Fehlercodes" auf Seite 178).
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5.6.1 Device Logic Parsing

Wurde das Device Logic Parsing flir eine der Com-Schnittstellen aktiviert, kann mittels der Device Logic
Funktionen "Mdn_SerialEvent()", "Mdn_SerialRx()", "Mdn_SerialTx()" und "Mdn_SerialFinish()" auf die
betreffende Schnittstelle zugegriffen werden. Die Konfiguration der Baudrate, Stoppbits, Paritat, Datenbits,
des Datensatz Timeout sowie das Aktivieren des Retry erfolgt nach wie vor Uber den Konfigurationsabschnitt
"Schnittstelle" (siehe "Schnittstellen" auf Seite 76). Die beiden folgenden Grafiken zeigen zu welchen
Zeitpunkten die Callback Funktionen "Mdn_SerialEvent()" (siehe Mdn_SerialEvent()) und "Mdn_SerialRx()"
(siehe Mdn_SerialRx()) aufgerufen werden und welche Parameter dabei tibergeben werden.

Grundeinstellung 4P Messintervall 60sec.
Schnittstellen -> Konfig | «-eomininin o Aufwarmzeit 30sec.
= - - = £ £
S © 5] & o g g
c £ £ £ = @ z 2
° g & £ g 5 Z g g
& c = = = = >
S S T I N 1 :
0 b 1 2 3 4 1 2 3 4 5
+———————Ppt—Pp—
Ablauf der seriellen Kommunikation Ablauf der seriellen Kommunikation im Detail
1 Funktion: Mdn_SerialEvent() 2 Funktion: Mdn_SerialEvent()
Event: MDN_SERIAL_EVENT_INIT Event: MDN_SERIAL_EVENT_MEASURE
3 Funktion: Mdn_SerialEvent() 4 Nurwenn "Retry" aktiv ist

Event: MDN_SERIAL_EVENT_TIMEOUT

Event: MDN_SERIAL_EVENT MEASURE Funktion: Mdn_SerialEvent()

Event: MDN_SERIAL_EVENT_TIMEOUT

oder
oder

Mdn_SerialRx() Mdn_SerialRx()

5 Funktion: Mdn_CtriIFinish()

Erklarung zu 1
Uber die Aufwérmzeit Iasst sich eine Verzégerung zwischen PowerOn und dem Senden der Init

Sequenz (Aufruf der Callback Funktion "Mdn_SerialEvent()" durch das System mit dem Event "MDN_
SERIAL_EVENT_INIT") einstellen. Allerdings ist iiber die Konfigurationsoberfldche die Eingabe der
Aufwérmzeit nur fiir die Com2 mdéglich. Der entsprechende Parameter befindet sich im Tab "Konfig"
der Eingabemaske zur Konfiguration der Schnittstelle (siehe "Konfig" auf Seite 85). Flir die
Schnittstellen Com1 und Coma3 ist die Aufwérmzeit immer Osec. Auf das Event "MDN_SERIAL _
EVENT _INIT" sollte der Anwender reagieren indem er die Funktion "Mdn_SerialTx()" benutzt, um die
Init Sequenz liber die Schnittstelle zu versenden.
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Erklarung zu 2
Ist der Zeitpunkt zum Auslésen einer Messung gekommen, wird die Callback Funktion "Mdn_
SerialEvent()" durch das System mit dem Event "MDN_SERIAL EVENT _MEASURE" aufgerufen. Zu
dem Zeitpunkt startet auch die interne Verarbeitung der Messwerte (siehe "Interne Verarbeitung der
Messwerte" auf Seite 31). Auf das Event "MDN_SERIAL EVENT_MEASURE" muss der Anwender
reagieren indem er die Funktion "Mdn_SerialTx()" benutzt, um die Measurement Sequenz liber die
Schnittstelle zu versenden.

Hinweis: Der erste Messzeitpunkt nach dem PowerOn erfolgt nicht genau nach der (iber das
Messintervall festgelegten Zeit nach den dem PowerOn, sondern wird berechnet. Bei einem
Messintervall von 1min. wird der erste Messzeitpunkt so gewéhlt, dass er zur vollen Minute erfolgt. D.h.
Wére der PowerOn um 12:05:34, erfolgt die erste Messung um 12:06:00 also 26sec. nach dem
PowerOn.

Erkldarung zu 3
Dieser Punkt wird erreicht, wenn entweder Daten empfangen wurden oder ein Timeout aufgetreten ist.
Die Zeit fiir den Timeout wird (iber den Tab "Basis" der Eingabemaske zur Konfiguration der
Schnittstellen (siehe "Konfig" auf Seite 85) eingetragen.

Ist der Retry aktiviert, wird durch das System im Falle eines Timeouts die Callback Funktion "Mdn_
SerialEvent()" mit dem Event "MDN_SERIAL EVENT _MEASURE" aufgerufen. Der Anwender muss
auf dieses Event reagieren indem er die Funktion "Mdn_SerialTx()" benutzt, um die Measurement
Sequenz erneut zu versenden.

Wurde der Retry nicht aktiviert, wird durch das System im Falle eines Timeout die Callback Funktion
"Mdn_SerialEvent()" mit dem Event "MDN_SERIAL EVENT _TIMEOQUT" aufgerufen. In diesem Fall
muss der Datenempfang mit der Funktion "Mdn_SerialFinish()" beendet werden.

Sollten jedoch giiltige Daten empfangen worden sein, wird durch das System die Callback Funktion
"Mdn_SerialRx()" aufgerufen. Sie liefert die empfangenen Daten als Array. Nach der Auswertung der
Daten muss der Anwender die gewliinschten Messwerte mittels der Funktion "Mdn_SetCh()" (siehe
Mdn_SetCh()) in den Interface Kanal kopieren.

Wichtiger Hinweis: Es sollten hier nur Interface Kanéle verwendet werden, die mit einer
Schnittstelle verbunden sind bei der das Device Logic Parsing aktiviert wurde. Andernfalls
werden die durch das System erzeugten Daten (iberschrieben.

Wurden alle bendétigten Daten empfangen, muss der Datenempfang mit der Funktion "Mdn_
SerialFinish()" beendet werden. Andernfalls kann die interne Verarbeitung der Messwerte nicht
fortgesetzt werden. Nach dem Aufruf der Funktion "Mdn_SerialFinish()" wird die interne Verarbeitung
der Messwerte ab dem Decay-Modul fortgesetzt (siehe "Interne Verarbeitung der Messwerte" auf
Seite 31). D.h. die Schwellen fiir Alarme oder Trigger kbnnen wie gewohnt liber die Tabs "Alarme" und
"Trigger" der Eingabemaske zur Konfiguration der Interface Kanéle 1-64 (siehe "Alarme" auf Seite 113
bzw. "Trigger" auf Seite 114) editiert werden.
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Kapitel 5 Funktionsprinzip

Erklarung zu 4 (nur wenn "Retry" aktiv ist)
Im Falle eines Timeout wird durch das System die Callback Funktion "Mdn_SerialEvent()" mit dem
Event "MDN_SERIAL_EVENT_TIMEOUT" aufgerufen. In diesem Fall muss der Datenempfang mit
der Funktion "Mdn_SerialFinish()" beendet werden. Sollten jedoch gliltige Daten empfangen worden
sein, wird durch das System die Callback Funktion "Mdn_SerialRx()" aufgerufen. Sie liefert die
empfangenen Daten als Array. Nach der Auswertung der Daten muss der Anwender die gewlinschten
Messwerte mittels der Funktion "Mdn_SetCh()" (siehe Mdn_SetCh()) in den Interface Kanal kopieren.

Wichtiger Hinweis: Es sollten hier nur Interface Kanéle verwendet werden, die mit einer
Schnittstelle verbunden sind bei der das Device Logic Parsing aktiviert wurde. Andernfalls
werden die durch das System erzeugten Daten liberschrieben.

Wurden alle benétigten Daten empfangen, muss der Datenempfang mit der Funktion "Mdn_
SerialFinish()" beendet werden. Andernfalls kann die interne Verarbeitung der Messwerte nicht
fortgesetzt werden. Nach dem Aufruf der Funktion "Mdn_SerialFinish()" wird die interne Verarbeitung
der Messwerte ab dem Decay-Modul fortgesetzt (siehe "Interne Verarbeitung der Messwerte" auf
Seite 31). D.h. die Schwellen ftir Alarme oder Trigger kbnnen wie gewohnt liber die Tabs "Alarme” und
"Trigger” der Eingabemaske zur Konfiguration der Interface Kanéle 1-64 (siehe "Alarme" auf Seite 113
bzw. "Trigger" auf Seite 114) editiert werden.

Erklarung zu 5
Ist die interne Verarbeitung der Messwerte zum Control-Modul gelangt, wird die Callbackfunktion
"Mdn_CtriFinish()" (siehe Mdn_CtrlFinish()) aufgerufen. Hier ist es méglich, weitere Kommandos
mittels der Funktion "Mdn_SerialTx()" tiber die Schnittstelle zu versenden, um z.B. Aktoren zu steuern.
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Kapitel 6 Lagerung, Lieferung und Transport

6.1 Eingangskontrolle

Kontrollieren Sie den Lieferumfang sofort nach Eingang auf Vollstandigkeit und augenscheinliche
Unversehrtheit. Melden Sie eventuell festgestellte Transportschaden unverziiglich an den anliefernden
Frachtfihrer. Senden Sie ebenfalls unverziiglich eine schriftliche Meldung an Microtronics Engineering
GmbH. Unvollstandigkeiten der Lieferung mussen innerhalb von 2 Wochen schriftlich an lhre zustandige
Vertretung oder direkt an die Firmenzentrale des Herstellers (siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 231)
gerichtet werden.

Hinweis: Spéter eingehende Reklamationen werden nicht anerkannt!

6.2 Lieferumfang
Zum Standardlieferumfang des myDatalogMUC 2G/4G EU (301065 ) gehoren:

o myDatalogMUC 2G/4G EU
« myDatanet Tool Pen (206.646)
» Typenschild-Aufkleber zum Anbringen am Schaltschrank

Zum Standardlieferumfang des myDatalogMUC 3G/4G US (301072 ) gehoren:

» myDatalogMUC 3G/4G US
« myDatanet Tool Pen (206.646)
« Typenschild-Aufkleber zum Anbringen am Schaltschrank

Weiteres Zubehdr wie Montagesets, Antennen, Netzteile, Sensoren usw. je nach Bestellung. Diese bitte
anhand des Lieferscheins prufen.

6.3 Lagerung

Folgende Lagerbedingungen sind unbedingt einzuhalten:

myDatalogMUC xG/4G Lagertemperatur -20...+60°C
Feuchte 15...90%rH

Die Messtechnik ist vor korrosiven und organischen Losungsmitteldampfen, radioaktiver Strahlung sowie
starker elektromagnetischer Strahlung geschuitzt aufzubewahren.

6.4 Transport

Das myDatalogMUC xG/4G sollte keinen starken Stélien, Schlagen, Erschitterungen oder Vibrationen
ausgesetzt werden. Der Transport muss in der Originalverpackung erfolgen.
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6.5 Rucksendung

Jeder Ricksendung muss ein vollstandig ausgeflillites Retourenformular, welches im Servicebereich des
myDatanet-Servers erhaltlich ist, beigelegt werden. Die unbedingt erforderliche "RMA Nr" erhalten Sie vom
Support & Service-Center (siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 231). Die Riicksendung des
myDatalogMUC xG/4G muss in der Originalverpackung frachtfrei zu Microtronics Engineering GmbH (siehe
"Kontaktinformationen" auf Seite 231) erfolgen. Nicht ausreichend frei gemachte Sendungen werden nicht
angenommen!

48 Rev. 01



Kapitel 7 Installation

Kapitel 7 Installation

Wichtiger Hinweis: Um Schédden am Gerét zu vermeiden, dlirfen die in diesem Abschnitt der
Anleitung beschriebenen Arbeiten nur von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

7.1 Abmessungen

88mm

64mm

157mm
Abmessungen: Breite und Hohe Abmessungen: Tiefe

7.2 Montage des myDatalogMUC xG/4G

Wichtiger Hinweis:

o Achten Sie auf eine sachgemél3e Montage!

« Befolgen Sie bestehende gesetzliche bzw. betriebliche Richtlinien!

o Unsachgemél3e Handhabung kann zu Verletzungen und/oder Beschadigungen an den
Instrumenten fiihren!

Der Platz fir die Montage muss nach bestimmten Kriterien ausgewahlt werden. Vermeiden Sie unbedingt
die folgenden Gegebenheiten:

direkte Sonneneinstrahlung

direkte Witterungseinflisse (Regen, Schnee, ...)

Gegenstande, die starke Hitze ausstrahlen (maximale Umgebungstemperatur: -20...+60°C)
Objekte mit starkem elektromagnetischem Feld (Frequenzumrichter 0.a.)

korrodierende Chemikalien oder Gase

mechanische StdRe

direkte Installation an Geh- oder Fahrwegen

Vibrationen

radioaktive Strahlung

Hinweis: Unter und iiber dem Gerét sollten Sie ca. 2-5cm Abstand fiir die Kabelanschliisse vorsehen. Die
Antennenanschliisse befindet sich auf der Vorderseite des Geréts. Der benétigte Platz richtet sich nach den
verwendeten Antennen. Weitere Informationen zu den Abmessungen fiir die Montage entnehmen Sie dem
jeweiligen Unterkapitel.
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7.2.1 Hutschienenmontage

Hutschienenmontage

1 myDatalogMUC xG/4G 2 Hutschiene

1. Setzen Sie das myDatalogMUC xG/4G auf der Oberkante der Hutschiene auf. Durch eine leichte
Drehung um die Horizontalachse rastet das myDatalogMUC xG/4G auf der Hutschiene ein (siehe
Abbildung "Hutschienenmontage" auf Seite 50).
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7.2.2 Montage in einem Schaltschrank

Direkt am myDatalogMUC xG/4G montierte Antennen eignen sich nicht fir die Montage innerhalb eines
Schaltschranks, da das GSM-Signal durch das Metall des Schranks abgeschirmt wird. Der Hersteller
empfiehlt in diesem Fall die Verwendung von als Zubehdr erhaltlichen Flachantennen.

0 2

Schaltschrank mit ontierter Flachantenne

1 Flachantenne 3 myDatalogMUC xG/4G
2 Schaltschrank
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7.3 Sicherheitshinweise zur Verkabelung

Wichtiger Hinweis: Um Schéden zu vermeiden, stellen Sie stets die Spannungsversorgung am
Gerét ab, wenn elektrische Anschliisse durchgefiihrt werden.

Wenn Anschlisse an das myDatalogMUC xG/4G gelegt werden, missen die folgenden Warnungen und
Hinweise ebenso beachtet werden, wie Warnungen und Hinweise, die in den einzelnen Kapiteln zum Einbau
zu finden sind. Weitere Sicherheitsinformationen finden Sie unter "Sicherheitshinweise" auf Seite 19.

7.3.1 Hinweise zur Vermeidung elektrostatischer Entladungen (ESD)

Wichtiger Hinweis: Um Gefahren und ESD-Risiken zu minimieren, sollten Wartungsprozeduren,
fur die keine Stromversorgung des Geréts erforderlich ist, nur nach Trennung vom Stromnetz
ausgefihrt werden.

Die empfindlichen elektronischen Komponenten im Gerateinneren kdnnen durch statische Elektrizitat
beschadigt werden, was zur Beeintrachtigung der Gerateleistung bis hin zum Ausfall des Geréats fuhren kann.
Der Hersteller empfiehlt die folgenden Schritte zur Vermeidung von Beschadigungen des Gerats durch
elektrostatische Entladungen:

« Leiten Sie eventuell auf Ihrem Korper vorhandene statische Elektrizitat ab, bevor Sie elektronische
Komponenten des Gerats (wie z.B. Leiterplatten und die Komponenten darauf) berthren. Hierzu
kdnnen Sie eine geerdete metallische Oberflache berlhren, wie etwa den Gehauserahmen eines
Gerats oder ein Metallrohr.

« Vermeiden Sie unndétige Bewegungen, um den Aufbau statischer Ladungen zu vermindern.

« Transportieren Sie statisch-empfindliche Komponenten in antistatischen Behaltnissen oder
Verpackungen.

« Tragen Sie ein Antistatikarmband, das Uber ein Kabel geerdet ist, um lhren Kérper zu entladen und
von statischer Elektrizitat freizuhalten.

« Fassen Sie Komponenten, die gegen Aufladungen empfindlich sind, nur in einem Antistatik-
Arbeitsbereich an. Verwenden Sie, falls mdglich, antistatische FulRbodenbelage und
Arbeitsunterlagen.

7.4 Elektrische Installation

Wichtiger Hinweis: Um Schédden am Gerét zu vermeiden, darf nur qualifiziertes Personal die in
diesem Kapitel der Bedienungsanleitung beschriebene Installation durchfiihren.

7.4.1 Anschluss der Sensoren, der Aktoren und der Versorgung
Wichtiger Hinweis:

Alle Verkabelungsarbeiten sollten im stromlosen Zustand erfolgen!

Achten Sie auf eine sachgemél3e Montage!

Befolgen Sie bestehende gesetzliche bzw. betriebliche Richtlinien!

Unsachgemél3e Handhabung kann zu Verletzungen und/oder Beschédigungen an den
Instrumenten fiihren!

« Verlegen Sie alle Daten- und Stromkabel so, dass sie keine Stolpergefahr darstellen und die
Kabel keine scharfen Kriimmungen aufweisen.
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2 (3 4 (5 (6 (7

LU
o0 @0

REL 2 REL 3 REL 4

UNIVERSAL INPUT 1-8

S)

SO O a9
LI e ML L

87197 Mo (1) 20 13 (140 115 16

Anschluss der Sensoren und der Versorgung

Relais 1-3 9 Com1(RS485)
2 Relais4-6 10 Dip-Switch (Dip-Switch 2) zum Ein/Ausschalten
der Abschluss- bzw. Klemmwiderstande fur
Com3 (RS485)
3 reserviert flr Erweiterungen 11 Com3 (RS485)
4 Versorgung (V IN, GND) 12 Anschluss fiir den externen Temperaturfihler
(PT100/1000)
5 mA Out1 13 Universaleingang 1-2
6 mA Out2 14 Universaleingang 3-4
7 Com2(RS232) 15 Universaleingang 5-6
8 Dip-Switch (Dip-Switch 1) zum Ein/Ausschalten |16 Universaleingang 7-8
der Abschluss- bzw. Klemmwiderstande fur
Com1 (RS485)

RELAY 1-3
CC1-3 [Gemeinsame Wurzel fur Relais 1-3

NO1 Arbeitskontakt des Relais 1 (Normally Open)
NO2 Arbeitskontakt des Relais 2 (Normally Open)
NO3 Arbeitskontakt des Relais 3 (Normally Open)
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RELAY 4-6

CC4-6 |[Gemeinsame Wurzel fur Relais 4-6

NO4 Arbeitskontakt des Relais 4 (Normally Open)

NO5 Arbeitskontakt des Relais 5 (Normally Open)

NO6 Arbeitskontakt des Relais 6 (Normally Open)

DCIN

GND Masse

VIN Versorgungsspannung: 12...30VDC (+/-10%), max. 3W

mA OUT1

GND Masse

ouT 0/4-20mA Ausgangssignal

mA OUT2

GND Masse

ouT 0/4-20mA Ausgangssignal

com1

R 1k 1k Abschlusswiderstand zw. RS485 A und B

R 120 R | 120Q Abschlusswiderstand zw. RS485 A und B

PUA 1k Pullup auf RS485 A

PD B 1k Pull down auf RS485 B

B RS485B
A RS485 A
com3

R 1k 1k Abschlusswiderstand zw. RS485 A und B

R 120 R | 120Q Abschlusswiderstand zw. RS485 A und B

PUA 1k Pullup auf RS485 A

PD B 1k Pull down auf RS485 B

B RS485B

A RS485B

PT 100/1000

AR Klemme fiir den Kabelschirm des externen Temperatursensors

@:L Klemmen fir den externen Temperatursensor (2-Leiter oder 3-Leiter)
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UNIVERSAL INPUTS 1-8

Ul1 Universaleingang 1
ul2 Universaleingang 2
ul3 Universaleingang 3
ul4 Universaleingang 4
ulb Universaleingang 5
ul6 Universaleingang 6
ulz Universaleingang 7
ul 8 Universaleingang 8

1.

Verbinden Sie lhre Sensoren und Aktoren mit den Eingédngen und Ausgangen. Achten Sie dabei auf
Stromlosigkeit! Die Kabel zur Versorgung des myDatalogMUC xG/4G sollten im stromlosen Zustand
mit den Versorgungsklemmen verbunden werden.

Schlief3en Sie die Antenne an (siehe "Anschluss der GSM-Antenne" auf Seite 56).

Schalten Sie die 12...30VDC Versorgungsspannung des myDatalogMUC xG/4G ein. Daraufhin sollte
das Status-LED zu flackern beginnen (siehe "Status-LED" auf Seite 72), um den Verbindungsaufbau
zu signalisieren.

Der folgende Schritt ist nicht zwingend erforderlich.

4.

Uberpriifen Sie, ob die Verbindung zum myDatanet korrekt funktioniert hat (siehe "Kommunikation mit
dem Gerat testen" auf Seite 68).
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7.4.1.1 Anschlussbeispiele

1
%ﬂﬁ# A
O - 5 %j | O Converter
sl i) v O SO L
OC Output Sensor 1
Digital
Cc
NC —
3 4
Anschlussbeispiele
1 myDatalogMUC xG/4G 4 potentialfreier Relaiskontakt
2 Signalwandler, Trennwandler 5 2-Leiter mA-Sensor
3 Sensor mit Open Collector Ausgang 6 3-Leiter mA-Sensor

7.4.2 Anschluss der GSM-Antenne

Wichtiger Hinweis: Um eine korrekte Funktion zu gewéahrleisten, benutzen Sie nur Antennen, die
vom Hersteller geliefert werden.

Die Standardantennen werden direkt an den Antennensteckern (siehe "Ubersicht" auf Seite 22) des
myDatalogMUC xG/4G angebracht. Im Falle einer niedrigen Funksignalstarke konnen Sie die Flachantenne
Smart Disc Multi Band 2xSMA-M 2m (301090) verwenden.

Wenn die Entfernung zwischen der Lage der Antenne und dem myDatalogMUC xG/4G zu grof} ist, kdnnen
Sie eine 2,5m Antennenverlangerung SMA-M/SMA-F 2,5m (206.807) verwenden.

1. Stellen Sie sicher, dass das myDatalogMUC xG/4G spannungsilos ist.
2. Verbinden Sie, falls Sie eine Antennenverlangerung benétigen, diese zuerst mit der Antenne.

3. Verbinden Sie die Antennenverlangerung bzw. die Antenne direkt mit dem Antennenanschluss des
myDatalogMUC xG/4G (siehe "Ubersicht" auf Seite 22).

Wichtiger Hinweis: VVermeiden Sie zu starke Krafteinwirkung beim Festziehen der Antenne.
Benutzen Sie kein Werkzeug zum Festziehen der Antenne bzw. der Antennenverléngerung,
sondern ziehen Sie die Antenne mit der Hand fest.
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4. Stellen Sie die Spannungsversorgung des myDatalogMUC xG/4G wieder her.
Der folgende Schritt ist nicht zwingend erforderlich.

5. Uberpriifen Sie, ob die Verbindung zum myDatanet korrekt funktioniert hat (siehe "Kommunikation mit
dem Gerat testen" auf Seite 68).

7.4.3 Technische Details zu den Universaleingangen

Hinweis: Die Universaleingdnge sind galvanisch nicht getrennt.

7.4.3.1 0/4...20mA Modus

Hinweis: Uber 23, 7mA wird der betroffene Eingang hochohmig (Sicherheitsabschaltung, um Schéden am
Universaleingang zu vermeiden).

Auflosung |6,3uA
23,7mA

max

Birde 96Q

7.4.3.2 0...2V Modus

Auflésung |610uV
U 2,5V

max

Birde 10k086

7.4.3.3 0...10V Modus

Auflésung |7,97mV
32V
max
Birde 4k7

7.4.3.4 Standard Digitalmodi (PWM, Frequenz, Digital, Tageszahler, Impulszéhler)

Allgemein U 32V
max
Low <1,31V
High >2,61V
Blrde 4K7
PWM Messbereich 1...99%
f 100Hz
max
Impulslange 1ms
min.
Frequenz Messbereich 1...1000Hz
Tages- und Impulslange 1ms
Impulszahler min.
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7.4.4 Technische Details zur PT100/1000-Schnittstelle

Die Schnittstelle fir den externen Temperatursensor erkennt automatisch, ob ein PT100 oder PT1000
verwendet wird. Ebenso ist es mdglich sowohl 3-Leiter als auch 2-Leiter Sensoren zu verwenden. Bei
2-Leiter Sensoren ist ein zusatzlicher Blgel (siehe "PT100/PT1000 2-Leiter" auf Seite 58) erforderlich.

] ]

PT100/PT1000 PT100/PT1000
Wire jumper
PT100/PT1000 3-Leiter PT100/PT1000 2-Leiter

7.4.5 Technische Details zu den Modbus-Schnittstellen (Com1, Com3)
Hinweis: Die Modbus-Schnittstellen Com1 und Com3 entsprechen der Norm EIA-485.

Die Modbus-Schnittstellen Com1 und Coma3 verfligen Giber einen Eingangsgleichtaktbereich der den
gesamten fur die RS485 spezifizierten Bereich (-7V...+12V) abdeckt. Hohere Spannungen fihren zur
Beschadigung der Schnittstelle. Signale mit einem Differenz-Spannungspegel von mehr als +/- 200mV
innerhalb des spezifizierten Eingangsgleichtaktbereiches werden korrekt erkannt. Im Sendemodus liegt das
Ausgangssignal im Bereich von 1,5...3,3V .

Baudrate [300-115200
Stopbits 1,2

Paritat N,E,O

Datenbits 7,8

Modi RTU
ASCII

Bei Com1 und Com3 handelt es sich um RS485 Schnittstellen, die sowohl als Modbus-Master als auch als
Modbus-Slave konfiguriert werden kénnen (siehe "Schnittstellen” auf Seite 76). Im Modbus-Master Modus
ist es moglich einen oder mehrere Slaves mit dem myDatalogMUC xG/4G zu verbinden. Uber den Dip-
Switch 1 (Com1) bzw. Dip-Switch 2 (Com3) (siehe "Anschluss der Sensoren, der Aktoren und der
Versorgung" auf Seite 52) kdnnen die Abschluss- bzw. Klemmwiderstande zugeschaltet werden.

S1 1k Abschlusswiderstand zw. RS485 A und B
S2 120Q Abschlusswiderstand zw. RS485 A und B
S3 1k Pullup auf RS485 A

S4 1k Pull down auf RS485B
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120Q

[ !

Prinzipschaltbild zu den zuschaltbaren Widerstanden

Hinweis: Ergdnzende Erkldrung zur Verbindung zweier RS485 Busteilnehmer

INPUT—

Vee 1

Vee 1

}AUJE

B

Prinzipschaltbild: Verbindung zweier RS485 Busteilnehmer

il

OUTPUT

Ein Problem entsteht, wenn keine Verbindung zwischen den GND-Potentialen von Sender und Empfénger
besteht. In diesem Fall entsteht eine Gleichtaktspannung ( VC M ). Der GND-Potentialunterschied darf max.
+/- 7V betragen. Bei hbheren Spannungen kommt es zur Beschédigung der Schnittstelle. Kurzzeitige
Uberspannungen (ESD, EFT und Surge) werden jedoch durch Schutzschaltungen abgefangen.

Anmerkung: Der fiir RS485 spezifizierte Gleichtakteingangsspannungsbereich von -7V...+12V ergibt sich aus
dem max. zuldssigen GND-Potentialunterschied (+/- 7V ) und dem fiir RS485 max. zuldssigen
Ausgangsspannungsbereich von 0...5V.
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7.4.5.1 Modbus-Slave Modus

Die folgende Tabelle gibt die méglichen Zugriffsfunktionen in Abhangigkeit vom Datentyp des Interface

Read Funktion

Write Funktion

Read Coils (FC 01)

Write Single Coil (FC 05)
Write Multiple Coils (FC 15)

Kanals an:
Modbus Ad. Datentyp
0x0000 Digital
0x003F
0x0000 Signed 16/32Bit
: Unsigned 16/32Bit
0x007F Float

Read Holding Registers (FC 03)

Write Single Register (FC 06)
Write Multiple Registers (FC 16)

Die folgende Tabelle gibt die mdglichen Zugriffsfunktionen in Abhangigkeit vom Datentyp des Interface

Ausgabekanals an:

Write Funktion

Modbus Ad. Datentyp Read Funktion

0x0800 Digital Read Discrete Inputs (FC 02) -
0x083F

0x0800 Signed 16/32Bit Read Input Registers (FC 04) -—-
: Unsigned 16/32Bit

0x087F Float

7.4.6 Technische Details zur RS232-Schnittstelle (Com2)

Hinweis: Die Modbus-Schnittstellen Com2 ist kompatibel zur Norm TIA/EIA-232-F.

Wichtiger Hinweis: Die RS232-Schnittstelle des myDatalogMUC xG/4G unterstlitzt kein

Hardware-Handshake.

Die Ausgangstreiber sind gegen Uberlastung geschiitzt und werden durch einen Kurzschluss auf GND oder

+/-15V nicht beschadigt. Die Eingange sind mit einem 5kQ Abschlusswiderstand versehen.

Baudrate [300-115200
Stopbits 1,2

Paritat N,E,O
Datenbits |7,8

Modi ASCII

Die Richtung der Signale entspricht jener eines DCE (z.B. Modem).

2384331
O Q Q0 O Q O
9876
9pol. Sub-D(f)
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Belegung des Sub-D Steckers

Pin Signal Typ
1 NC
2 RXD O (Low: -5,7V; High: 6,2V)
3 |TXD | (Low: <0,8V; High: >2,5V)
4 NC
5 GND
6 NC
7 |RTS" | (Low: <0,8V; High: >2,5V)
8 |[CTS" O (Low: -5,7V; High: 6,2V)
9 |[5v2)

max. 750mA

1) Das Hardware-Handshake wird von der aktuellen Firmware nicht unterstiitzt.

2) Versorgungsspannung (reserviert fur Erweiterungen)

Sollte sich an Ihrem Sensor ebenfalls eine SUB-D(f) Buchse befinden, kdnnen Sie den als Zubehor
erhaltlichen Gender changer 9pol. D-Sub male/male (206.684) verwenden. Fir den Fall, dass die
Anschlusseigenschaften (Ubertragungsrichtung der einzelnen Signalleitungen) Ihres Sensors ebenfalls
jener eines DCE (z.B. Modem) entsprechen, kénnen Sie den als Zubehor erhaltlichen Nullmodemadapter

9pol. D-Sub female/male (206.686) verwenden.

7.4.6.1 Fehlercodes der RS232-Schnittstelle

Log-Eintrag Parameter .
Code Klartext Code Klartext Beschreibung
2000 |MODULE ERR 0 CHAR TIMEOUT Der zeitliche Abstand zwischen zwei

empfangenen Zeichen ist grofRer als der tber die
Eingabemaske zur Konfiguration der
Schnittstelle (siehe "Konfig" auf Seite 85)
eingegebene Zeichen-Timeout.

1 FRAME TIMEOUT

Innerhalb des Datensatz-Timeouts wurde nicht
die komplette Antwort empfangen. Diese
Zeitspanne wird Uber die Eingabemaske zur
Konfiguration der Schnittstelle (siehe "Com2
(Seriell, RS232)" auf Seite 82) eingegebenen.

2 INVALID FRAME

Der Antwort-Frame des Sensors ist ungdiltig,
beispielsweise wenn die Spaltenanzahl des
Sensors nicht mit der Uber die
Konfigurationsoberflache eingegebenen
Ubereinstimmt (siehe "Spalte" im Kapitel
"Konfig." auf Seite 109).
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7.4.7 Technische Details zur USB-Schnittstelle

Uber die USB-Slave-Schnittstelle wird die Verbindung zu einem PC hergestellt. Dabei ist ausschlieRlich die
Kommunikation mit dem Konfigurationsprogramm DeviceConfig vorgesehen. Eine detaillierte Beschreibung
des Konfigurationsprogramms DeviceConfig finden Sie im Handbuch zum DeviceConfig
("Benutzerhandbuch fur DeviceConfig" 206.887). Das Konfigurationsprogramm DeviceConfig steht unter
folgender Adresse gratis zum Download bereit:

www.microtronics.com/deviceconfiq

Wichtiger Hinweis: Sollte die Antenne des Geréts geerdet sein oder mit dem Massepotential eines
anderen Objektes verbunden sein (z.B. Montage an einem Schaltschrank), entfernen Sie die
Antennen bevor Sie das Gerét mit der USB-Schnittstelle eines PCs verbinden. Andernfalls kann es
zu einer Potenzialverschiebung zwischen der Masse der Antenne und der Masse des PCs kommen,
wodurch die USB-Schnittstelle des Geréts beschédigt werden kann.

7.4.8 Technische Details zu den Ausgangen

7.4.8.1 Analogausgang 1-2 (OUT, GND)

Hinweis: Bei den Analogausgéngen des myDatalogMUC xG/4G handelt es sich um aktive, nicht galvanisch
getrennte Stromausgénge.

V IN

0/4 .. 20mA
ouT

GND

e

Ersatzschaltbild fur den Analogausgang

Bldrdenspannnung |entspricht der
Versorgungsspannung
(12...30vVDC)

max. Burde (32V, |1200Q

20mA)

I 20mA

out max
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7.4.8.2 Relais 1-6

Je 3 der Relais sind zu einer Gruppe mit gemeinsamer Wurzel zusammengefasst. Im Ruhezustand sind die
Arbeitskontakte aller Relais gedffnet (Normally Open).

NO 6 NO 5 NO4 CC4-6 NO 3 NO 2 NO1 CC1-3

A N AR

Ersatzschaltbild fir die Relais

U 240VAC

U 400VAC
max

| 3A")

max

Tgilt pro Relais. D.h. iber CC flieRen bis zu 9A.

7.4.9 Technische Details zum integrierten Pufferakku

Der integrierte Pufferakku ermdoglicht es bei Ausfall der Versorgungsspannung eine Meldung abzusetzen.
Dazu muss allerdings der Alarm flir den internen Messwert "Spannung” (siehe "Interne Kanale" auf Seite
130) konfiguriert werden. Welcher Wert dabei fur die Alarmschwelle "Wert niedrig" eingegeben wird, ist egal,
da sobald die Versorgungsspannung unter 9,5V fallt, der interne Messwert "Spannung" auf 0 gesetzt und die
Versorgung auf den Pufferakku umgeschaltet wird. Dadurch wird das Absetzen der Ausfallsmeldung
angestolien - sofern nicht Giber den Parameter "Verzogerung fiir Ausfallsalarm”, der sich im
Konfigurationsabschnitt "Grundeinstellungen” (siehe "Grundeinstellung" auf Seite 133) befindet, eine
Verzégerungszeit flrs Absetzen der Ausfallsmeldung eingegeben wurde. Auf jeden Fall wird das
Umschalten auf den Pufferakku durch den Log-Eintrag "BACKUP SUPPLY, 1" in das Geratelog
eingetragen. Wurde eine Verzogerungszeit konfiguriert, arbeitet das myDatalogMUC xG/4G , abgesehen
von den Baugruppen, die bei Versorgung tUber den Pufferakku ausfallen, bis zum Ablauf der
Verzégerungszeit normal weiter. Steigt wahrend der Verzdgerungszeit die Versorgungsspannung wieder
Uber 10,5V, wird wieder vom Pufferakku auf die Versorgungsspannung umgeschaltet. Dies wird durch den
Log-Eintrag "BACKUP SUPPLY, 0" in das Geratelog eingetragen. Liegt die Versorgungsspannung nach
Ablauf der Verzogerungszeit unter 10,5V , wird das Absetzen der Ausfallsmeldung angestol3en.

Sobald das myDatalogMUC xG/4G ausschlief3lich vom Pufferakku versorgt wird, fallen folgende
Baugruppen aus:

Analogausgang 1-2

LEDs zur Anzeige der Schaltzustande der Relais

Ansteuerung der Relais (d.h. die Arbeitskontakte gehen in den Ruhezustand "NO" iber)
5V Versorgung an COM2

Wahrend das Gerat die Verbindung zum Server herstellt und aufrecht erhalt, um die Ausfallsmeldung
abzusetzen, leuchtet die LED zur Signalisierung, dass das Gerat vom Pufferakku versorgt wird. Dabei
werden auch alle noch ausstandigen Daten zum Server Ubertragen. Danach wird der Pufferakku deaktiviert
und die entsprechende LED geht aus. Sollte die Versorgungsspannung zu dem Zeitpunkt noch nicht
vollstdndig zusammengebrochen sein, lauft am Gerat nur mehr die Uberwachung der
Versorgungsspannung. Alle anderen Operationen werden eingestellt. Dieser Zustand wird solange
beibehalten, bis die Versorgung vollstandig ausfallt oder wieder tiber 10,5V steigt. Uber 10,5V nimmt das
myDatalogMUC xG/4G den normalen Betrieb wieder auf.
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Gerate, die den myDatanet-Server tber den Ausfall inrer Versorgungsspannung informiert haben, sind am

unten abgebildetem Symbol in der Messstellenliste erkennbar.

O

19.7.2012 15:02:41
SER UTC+2,00

Ein durch Hardware realisierter Regler sorgt daflr, dass der Pufferakku nur geladen wird, wenn die
Umgebungstemperatur den zulassigen Bereich (0...+40°C ) nicht verletzt.
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VIN Versorgungsspannung: 12...30VDC (+/-10%)

Schwelle fiir das Umschalten auf den Normalbetrieb: 10,5V

recover

Voff Schwelle fir das Umschalten auf die Versorgung Uber den Pufferakku: 9,5V

t delay Verzdgerungszeit firs Absetzen der Ausfallsmeldung. Wird Gber den Parameter "Verzégerung
fur Ausfallsalarm"; der sich im Konfigurationsabschnitt "Grundeinstellungen” (sieche
"Grundeinstellung" auf Seite 133) befindet, konfiguriert.

Backup |Spannung des Pufferakku

v e ooff - b
IN ==y
Viecover
Vi )
Backup = pt
Log 1114, 1 Log 1000 Log 1114, 1
Log 1114, 0
Versorgung des myDatalogMUC xG/4G
1 « Die Versorgung wird auf den Pufferakku umgeschaltet.

o DerLog-Eintrag "BACKUP SUPPLY, 1" wird erstellt.
« Das Gerat arbeitet normal weiter (abgesehen von den Baugruppen, die bei Versorgung tiber den
Pufferakku ausfallen).

2 » Die Verzogerungszeit fur das Absetzen der Ausfallsmeldung ist abgelaufen.
« Die Ausfallsmeldung wird abgesetzt. Danach wird der Pufferakku deaktiviert. In Folge dessen ist
das myDatalogMUC xG/4G ausgeschaltet.

3 « Die Versorgungsspannung Uberschreitet wieder die Schwelle flir das Umschalten auf den
Normalbetrieb.
o DerLog-Eintrag "POWER ON" wird erstellt.
o Das myDatalogMUC xG/4G nimmt den normalen Betrieb wieder auf.

4 « Die Versorgung wird auf den Pufferakku umgeschaltet.
o DerLog-Eintrag "BACKUP SUPPLY, 1" wird erstellt.
« Das Gerat arbeitet normal weiter (abgesehen von den Baugruppen, die bei Versorgung tiber den
Pufferakku ausfallen).

5 « Die Versorgungsspannung Uberschreitet wieder die Schwelle fiir das Umschalten auf den
Normalbetrieb.
o Die Verzdgerungszeit fur das Absetzen der Ausfallsmeldung ist noch nicht abgelaufen.
o DerLog-Eintrag "BACKUP SUPPLY, 0" wird erstellt.
o Eswird KEINE Ausfallsmeldung abgesetzt.
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7.4.10 Technische Details zur Energieversorgung

VIN 1,6AT

™~

) DC

L1

L DC
+
I 1000uF

Prinzipschaltbild der Energieversorgung

VIN

12...30VDC (+/-10%)

Leistungsaufnahme 1)

typ. 1W

(ohne Sensoren) max. 3W
Eingangskapazitat 1000uF
Sicherung 1,6AT
Verpolungsschutz Ja

1) gilt fiir den laufenden Betrieb. Durch die Eingangskapazitat tritt zum Einschaltzeitpunkt eine Stromspitze auf.

Umim Falle eines Versorgungsspannungsausfalls zuverlassig auf den integrierten Pufferakku umschalten zu
kénnen, ist das myDatalogMUC xG/4G mit einer relativ grofen Eingangskapazitat (1000uF ) ausgestattet.
Bitte beachten Sie bei der Auswahl des Netzteils, dass dieses in der Lage ist, den nétigen Anlaufstrom zu
liefern. Eine Auswahl an kompatiblen Netzteilen finden Sie im Kapitel "Versorgung" auf Seite 225. Der
Versorgungsspannungseingang ist des weiteren mit einer Diode zum Schutz vor Verpolung sowie einer 1,6A
T Sicherung ausgestattet.
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Kapitel 8 Inbetriebnahme

8.1 Hinweise an den Benutzer

Bevor Sie das myDatalogMUC xG/4G anschlie3en und in Betrieb nehmen, sind die folgenden
Benutzerhinweise unbedingt zu beachten!

Dieses Handbuch enthalt alle Informationen, die zum Gebrauch des Gerates erforderlich sind.

Es wendet sich an technisch qualifiziertes Personal, welches lber einschlagiges Wissen im Bereich der
Messtechnik verfugt.

Um die einwandfreie Funktion des myDatalogMUC xG/4G zu gewahrleisten, muss dieses Handbuch
sorgfaltig gelesen werden.

Bei eventuellen Unklarheiten oder Schwierigkeiten in Bezug auf Montage, Anschluss oder Konfiguration
wenden Sie sich an Microtronics Engineering GmbH (siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 231).

8.2 Mitgeltende Unterlagen

Fur die Installation, Inbetriebnahme und den Betrieb des Gesamtsystems werden neben dieser
Bedienungsanleitung moglicherweise zusatzliche Anleitungen oder technische Beschreibungen bendbtigt.

Diese Anleitungen liegen den jeweiligen Zusatzgeraten oder Sensoren bei bzw. stehen auf der Microtronics -
Webseite zum Download bereit.

8.3 Allgemeine Grundsatze

Die Inbetriebnahme des gesamten Messsystems darf erst nach Fertigstellung und Priifung der Installation
erfolgen. Vor der Inbetriebnahme ist das Studium des Handbuches erforderlich, um fehlerhafte oder falsche
Konfiguration auszuschlieen.

Machen Sie sich mit Hilfe des Handbuches mit der Bedienung des myDatalogMUC xG/4G und den
Eingabemasken des myDatanet-Servers vertraut, bevor Sie mit der Konfiguration beginnen.

8.4 Inbetriebnahme des Systems

Hinweis: Es empfiehlt sich, das myDatalogMUC xG/4G zuerst im Biiro in Betrieb zu nehmen bevor Sie das
Gerét am Einsatzort fix montieren. Dabei sollten Sie gleich eine Messstelle flir den spateren Betrieb am
myDatanet—Server anlegen (siehe "Benutzerhandbuch flir myDatanet-Server " 206.886) und eine
Messstellenkonfiguration festlegen (siehe "Messstellenkonfiguration” auf Seite 74). Nutzen Sie die
Gelegenheit sich in geordneter Umgebung mit den Funktionen des Geréts vertraut zu machen. Sie kénnen
auch geeignete Testsignale zum Simulieren der Sensoren verwenden, um die Konfiguration des
myDatalogMUC xG/4G bereits vor der eigentlichen Inbetriebnahme optimal fest zu legen. Dadurch reduzieren
Sie den Zeitaufwand bei der Installation vor Ort auf das Minimum.

1. Haben Sie alle im Kapitel "Anschluss der Sensoren, der Aktoren und der Versorgung" auf Seite 52
beschriebenen Schritte durchgefiihrt, ist das myDatalogMUC xG/4G bereits betriebsbereit und sollte
bereits die erste Verbindung zum myDatanet-Server durchgefiihrt haben.
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Legen Sie eine Messstelle fir den Betrieb am myDatanet-Server an (siehe "Benutzerhandbuch fir
myDatanet-Server " 206.886).

Konfigurieren Sie die erstellte Messstelle entsprechend Ihren Anforderungen (siehe
"Messstellenkonfiguration" auf Seite 74).

Verknupfen Sie das myDatalogMUC xG/4G mit der erstellten Messstelle (siehe "Site" auf Seite 75).

Losen Sie den Aloha-Ubertragungsmodus (siehe "Aloha-Ubertragungsmodus" auf Seite 41) aus,
damit die Konfiguration der Messstelle zum myDatalogMUC xG/4G Ubertragen wird.

8.5 Kommunikation mit dem Gerat testen

Legen Sie eine Messstelle fiir den Betrieb am myDatanet-Server an (siehe "Benutzerhandbuch fiir
myDatanet-Server " 206.886).

Konfigurieren Sie die erstellte Messstelle entsprechend Ihren Anforderungen (siehe
"Messstellenkonfiguration" auf Seite 74).

Verknupfen Sie das myDatalogMUC xG/4G mit der erstellten Messstelle (siehe "Site" auf Seite 75).

Loésen Sie den Aloha-Ubertragungsmodus aus (siehe "Aloha-Ubertragungsmodus” auf Seite 41),
damit die Konfiguration der Messstelle zum myDatalogMUC xG/4G Ubertragen wird.

Warten Sie bis in der Messgerateliste angezeigt wird, dass sich das Gerat im Aloha-
Ubertragungsmodus befindet. Angezeigt wird dieser durch eine Sprechblase mit der Beschriftung
"Aloha".

Al

@ o

27.6.2018 14:50:23
SER UTC+02:00

Die folgenden Schritte sind nur erforderlich, wenn Sie auch gleich die Messwerterfassung und die
Datentiibertragung testen wollen.

6. Beenden Sie den Aloha-Ubertragungsmodus durch Klicken auf das Kreuz in der Sprechblase mit der

Beschriftung "Aloha" oder warten Sie die Dauer des Aloha-Ubertragungsmodus ab. Diese Dauer kann
in den Grundeinstellungen (siehe "Grundeinstellung" auf Seite 133) der Messstellenkonfiguration
festgelegt werden. Die Standardeinstellung ist 10min.

Verdrahten Sie anschlieend die Sensoren (siehe "Anschluss der Sensoren, der Aktoren und der
Versorgung" auf Seite 52) und starten Sie danach erneut den Aloha-Ubertragungsmodus.

Wichtiger Hinweis: Alle Verkabelungsarbeiten sollten im stromlosen Zustand erfolgen!

Prifen Sie die ankommenden Daten im Aloha-Datenfenster des myDatanet-Servers, welches Sie
durch einen Klick auf die Sprechblase mit der Beschriftung "Aloha" erreichen (siehe
"Benutzerhandbuch fur myDatanet-Server " 206.886). Spezielles Augenmerk sollten Sie auf die
internen Messwerte "GSM Starke" und "Spannung" legen.

Al

Q o

27.6.2018 14:50:23
SER UTC+02:00
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Hinweis: Ergdnzende Erklarung zur Bewertung der "GSM Stérke":

"GSM Stérke"

> -64dBm T.llll
-64._-73dBm Tl
-74...-83dBm T.ll
-84...-93dBm T.l
-94...-107dBm T.
<=-108dBm

T

Hinweis: Ergénzende Erklérung zur Bewertung der "Spannung"”:

Die angezeigte Spannung sollte nur geringfiigig von der an das Gerét angelegten Versorgungsspannung

abweichen.
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Kapitel 9 Benutzerschnittstellen

Die Konfiguration des myDatalogMUC xG/4G erfolgt Gber das Web-Interface am myDatanet-Server (siehe
"Benutzerschnittstelle am myDatanet-Server" auf Seite 74), dessen Web-Adresse Sie von lhrem
zustandigen Vertriebspartner erhalten.

9.1 Benutzerschnittstelle am myDatalogMUC xG/4G

9.1.1 Bedienelemente

(I
O 8d

REL 2 REL=2 REL3 RELg4 RELS

UNIVERSAL INPUT 1-8

L)

L1} [11] L[]

00 00 00
il L L

Bedienelemente

Taste zum Ausldsen eines Resets 5 Statusanzeige: Pufferakku aktiv
2 '_I_'aste zum Ausldsen des Aloha- 6 Taste zum Auslosen des Selbsttests
Ubertragungsmodus
3 Status-LED 7 Statusanzeige: Schaltzustande der Relais
4 Statusanzeige: Selbsttests
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9.1.1.1 Taste zum Auslésen des Aloha-Ubertragungsmodus

Die Taste kann dazu verwendet werden, den Aloha-U bertragungsmodus auszuldésen, oder das
myDatalogMUC xG/4G anzuweisen, den Fehler/Status-Code sofort auszugeben.

Useraktion Reaktion des Gerats Operation nach Loslassen der Taste
kurzdrickenca.1 |Status-LED gehtan Ausgabe des Fehler/Status-Codes (siehe
sec. "Status-LED" auf Seite 72)
drickenund 5sec. |Status-LED blinkt 3x und bleibt dann Aloha-Ubertragungsmodus
halten weiter an

9.1.1.2 Status-LED

Die Status-LED dient sowohl der Anzeige der Fehler-/Status-Codes als auch der Signalisierung des
aktuellen Betriebszustandes. Wurde der Aloha-Ubertragungsmodus aktiviert oder die Energieversorgung
hergestellt (PowerOn), zeigt die Status-LED fir 10min. den aktuellen Betriebszustand an. In diesen 10min.
werden die Fehler-/Status-Codes alle 3sec. ausgegeben sofern nicht eine aktive GPRS-Verbindung besteht.

Fehler-/Status-Codes

Blinkcode Beschreibung Losung/Ursache
()4 Transportsperre (GPRS aus, Messung aus) | Wird der Aloha-Ubertragungsmodus mittels
Taste ausgeldst, schaltet der
myDatalogMUC xG/4G wieder in den Modus
"RUN" (GPRS an, Messung an).
1x letzte Verbindung o.k. -
2x letzte Ubertragung fehlerhaft spater erneut versuchen
4x Standby (GPRS an, Messung aus) siehe "Transportsperre"
6x Offline (GPRS aus, Messung an) siehe "Transportsperre"
7X Netzsperre/kein passender Provider « Antennenpositionierung verbessern
o Uberprifen, ob sich das Geratim
Versorgungsbereich eines der
Serviceprovider, die vom integrierten
SIM-Chip unterstutzt werden, befindet
(www.microtronics.com/footprint)
8x kein GSM-Netzwerk « spater erneut versuchen
« Antennenpositionierung verbessern
10x keine GPRS-Verbindung Antennenpositionierung verbessern
11x kein myDatanet-Server erreichbar « Uberprifen, ob am myDatanet-Server
der Port 51241 frei geschaltet ist
o spater erneut versuchen
12x fehlerhafter SIM-Chip Support kontaktieren

Betriebszustande
Status-
LED

flackert Verbindungsaufbau

Beschreibung

leuchtet GPRS-Verbindung hergestellt oder Taste gedrlickt

aus normaler Messbetrieb laut Konfiguration bis zur nachsten Ubertragung
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9.1.1.3 Statusanzeige: Selbsttests

Diese Statusanzeige dient sowohl der Signalisierung eines laufenden Selbsttests als auch der Anzeige des
Ergebnisses des Tests. Bei Herstellen der Energieversorgung (PowerOn) wird der Selbsttest automatisch
durchgefuhrt. Er kann aber auch jederzeit durch Drucken der Taste mit der Beschriftung "TEST" (siehe
"Taste zum Ausldsen des Selbsttests" auf Seite 74) vom Benutzer ausgeldst werden. Uberpriift werden
dabei die Analogausgange und die Universaleingange. Die Verkabelung der Sensoren muss nicht entfernt
werden.

TEST/OK Beschreibung
blinkt Selbsttest [auft

leuchtet Selbsttest erfolgreich, kein Hardwaredefekt festgestellt

aus Hardwaredefekt festgestellt

Wurde ein Hardwaredefekt gefunden, wird im Geratelog ein entsprechender Eintrag erzeugt. Mit Hilfe des
Parameters, der zum Fehlercode gespeichert wurde, I8sst sich die Ursache des Problems genauer
eingrenzen. Eine Anleitung zum Auswerten des Geratelogs finden Sie im Kapitel ,Auswerten des
Geratelogs*” (siehe "Auswerten des Geratelogs" auf Seite 224).

Log-Eintrag Parameter .
Code Klartext Code Klartext Beschreibung
1020 |ERROR SOD #) |- Hardwaredefekt gefunden

1) Die folgende Tabelle gibt die Codierung des Parameters an:

Bit0 Analogausgang 1 Bit 4 Universaleingang 1
Bit 1 Analogausgang 2 Bit 5 Universaleingang 2
Bit 2 Externer Temperatursensor Bit 6 Universaleingang 3
Bit 3 Referenzspannung der Universaleingange Bit 7 Universaleingang 4
Bit 8 Universaleingang 5
Bit 9 Universaleingang 6
Bit 10 Universaleingang 7
Bit 11 Universaleingang 8

Hinweis: Beispiel zur Identifizierung der Ursache eines Hardwaredefekts:

Annahme: Das Gerételog enthélt:

Log-Eintrag| Parameter
1020 4088

Der Parameter muss von der Dezimaldarstellung (4088) in die Binédrdarstellung (1111 1111 1000) umgewandelt
werden. Nun ist ersichtlich, dass Bit3 bis Bit11 gesetzt sind. D.h. in diesem Beispiel wéren die
Referenzspannung und alle Universaleingénge defekt.
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9.1.1.4 Statusanzeige: Pufferakku aktiv

Wichtiger Hinweis: Bitte beachten Sie, dass wenn das Gerét seine Energie aus dem Pufferakku
bezieht, nicht mehr alle Hardwarekomponenten versorgt werden (siehe "Technische Details zum
integrierten Pufferakku" auf Seite 63).

ON BATT. Beschreibung

leuchtet Das myDatalogMUC xG/4G bezieht seine Energie aus dem Pufferakku.

aus Das myDatalogMUC xG/4G wird Uber die Klemmen V IN und GND gespeist.

9.1.1.5 Taste zum Auslosen des Selbsttests

Die Taste ermdglicht es dem Benutzer den Selbsttest zu jedem beliebigen Zeitpunkt auszulésen.

Useraktion Reaktion des Gerats

driicken und 5sec. halten LED "TEST/OK" beginnt zu blinken und der Selbsttest wird durchgefihrt.

Nahre Details zum Selbsttest und der Diagnose bei Problemen finden Sie unter "Statusanzeige: Selbsttests"
auf Seite 73.
9.1.1.6 Statusanzeige: Schaltzustiande der Relais

Das myDatalogMUC xG/4G ist mit LEDs ausgestattet, die den Schaltzustand eines jeden der 6 Relais
anzeigen.

RELAY x Beschreibung

leuchtet Der Arbeitskontakt des betreffenden Relais ist geschlossen.

aus Der Arbeitskontakt des betreffenden Relais ist gedffnet (Ruhezustand).

9.2 Benutzerschnittstelle am myDatanet-Server

9.2.1 Messstellenkonfiguration

Hinweis: Abhéngig vom jeweiligen Benutzerlevel sind einige der in den folgenden Unterkapiteln erwéhnten
Konfigurationsfelder unter Umsténden ausgeblendet. Wenden Sie sich in diesem Fall an den Administrator des
myDatanet-Servers.

Die Eingabemaske zur Konfiguration der Messstelle erreichen Sie durch Klicken auf den Messstellennamen
in der Messstellenliste (siehe "Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server " 206.886).
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9.2.1.1 Site

Kunde
gibt an, welchem Kunden die Messstelle zugeordnet ist

= -Symbol
Messstelle einem anderen Kunden zuweisen

Name
Messstellenbezeichnung (nicht relevant fiir die Geréte- oder Datenzuordnung) [2-50 Zeichen]

Gerat S/N
Seriennummer des Geréts, das mit der Messstelle verknlipft ist (Gerdtezuordnung!)

Applikations-Vorlage
Name der Applikations-Vorlage aus der die Messstelle erstellt wurde

Tags
Liste der Tags, die der Messstelle bereits zugewiesen sind. Durch einen Klick auf das Kreuz neben der
Bezeichnung des Tags kann diese Zuweisung wieder aufgehoben werden. Die Eingabemaske zur
Zuweisung der Tags kann durch Klicken auf das Plus-Symbol geéffnet werden.

9.2.1.2 Kommentar

Kommentar
freies Kommentarfeld (wird auch unterhalb des Gerétetyps in der Messstellenliste angezeigt)

9.2.1.3 Steuerung
Device Logic Typ

Auswahl des Device Logic Typs
aus |Device Logic deaktiviert

IL aktiviert die Device Logic-Abarbeitung und teilt dem myDatalogMUC xG/4G mit, dass es sich
bei der Device Logic um eine ,Instruction List” handelt

Device |Eingabefenster zum Editieren der Device Logic, die in das Gerét geladen wird
Logic

Pawn | aktiviert die Device Logic-Abarbeitung und teilt dem myDatalogMUC xG/4G mit, dass es sich
bei der Device Logic um ein ,Pawn Script” handelt (siehe "Device Logic (Pawn)" auf Seite 147)

Device |Pawn Die Device Logic wird direkt (iber die Serveroberfache eingegeben und
Logic source code | kompiliert.
Quelle Device Eingabefenster zum Editieren der Device Logic, die in das
Logic Gerét geladen wird
Hochladen | Ein bereits kompiliertes Device Logic Binary-File (*.amx) soll
einer hochgeladen werden.
IBO:\ZII; ’é’ erten Datei Auswahl des Device Logic Binary-Files (*.amx), das auf

hochladen|den myDatanet-Server hochgeladen und bei der néchsten

Logic Verbindung in das myDatalogMUC xG/4G geladen wird.
£Pa 7;’7'; ’)7 Der Dateipfad wird nur solange angezeigt, solange die

Eingabemaske zur Konfiguration der Messstelle nicht
geschlossen wurde.
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9.2.1.4 Schnittstellen

9.2.1.4.1 Basis

Hinweis: Die Auswahl des Modbus-Modus (Master/Slave) fiir die Schnittstellen Com1 und Com3 erfolgt im
Tab "Konfig" (siehe "Konfig" auf Seite 85).

9.2.1.4.1.1 Com1 und Com3 (Modbus-Master, RS485, Device Logic Parsing inaktiv)

Modus

aus

Schnittstelle deaktiviert

Modbus
(1/2)

aktiviert die Modbus-Funktionalitéat der Schnittstelle

Baudrate

300

600

1200

2400

4800

9600

19200

38400

57600

115200

Auswahl der bendétigten Baudrate

Stoppbits

1

2

Auswahl der Anzahl der benétigten Stoppbits

Paritéat

keine

ungerade

gerade

Auswahl der bendétigten Paritét

Datenbits

7

8

Anzahl der zu verwendenden Datenbits

Antwort timeout

Zeit innerhalb der der Modbus-Slave auf das Kommando des Geréts
reagieren muss

Halten

Halten des letztgliltigen Messwerts fiir x Messzyklen

aus

Funktion deaktiviert

1-5

Anzahl der Messzyklen, fiir die der Messwert gehalten
wird, bevor der Fehlerwert ausgegeben wird

ein

Im Fehlerfall wird der zuletzt gliltige Messwert so lange
gehalten, bis wieder ein neuer gliltiger Messwert
vorliegt.
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Modbus |Retry
(2/2)

Bei einem Kommunikationsfehler wird das entsprechende
Kommando ein Mal wiederholt. Der Fehler wird erst aufgezeigt, wenn
auch dieser zweite Versuch fehlschlégt.

Device |Aktiviert das Device Logic Parsing. Dadurch kann auf die Schnittstelle mittels der PAWN-
Logic Device Logic Funktionen "Mdn_SerialEvent()", "Mdn_SerialRx()", "Mdn_SerialTx()" und

Parsing | "Mdn_SerialFinish()" zugegriffen werden (siehe "Device Logic Parsing" auf Seite 43). Die
Modbus-Funktionalitéat der Schnittstelle wird dadurch deaktiviert.
Details zur Konfiguration des "Device Logic Parsing"-Modus finden Sie unter "Com1 und
Com3 (RS485, Device Logic Parsing aktiv)" auf Seite 79.
Wichtiger Hinweis:

Beispiel zur Erkldrung des Zusammenhangs zwischen "Antwort timeout", "Retry" und "Messintervall”

Grundeinstellung | o =-===--- P | Aufzeichnungsintervall | 5min.

4—p Messintervall 1min.

Schnittstellen -> Basis 1ter Versuch | Antwort timeout 4sec.
Retry

Retry aktiv

CH1 CH2 CH3 CH4 CH5 CHE CH7

ol ___

Erkldarung: In diesem Beispiel sind 7 Kandle aktiviert, der Modbus-Slave antwortet jedoch nicht. Zum
Messzeitpunkt wird zuerst versucht die Daten flir Interface Kanal 1 zu lesen. Da der "Retry" aktiviert
ist, wird nach Ablauf des "Antwort timeout" ein weiteres Mal versucht die Daten fiir Interface Kanal 1
vom Modbus-Slave zu lesen. Nach erneutem Ablauf des "Antwort timeout” wird fiir Interface Kanal 1
der Fehlerwert "OL" (Open Loop) gesetzt und der erste Versuch, die Daten fiir Interface Kanal 2 zu
lesen, gestartet.

Daher miissen die Anzahl der aktivierten Kanéle (Interface Kanéle + Interface Ausgabekanéle), das
"Antwort timeout”, "Retry" und das Messintervall folgendermal3en gewéhlt werden:

Retry nicht aktiv: "Antwort timeout" * Anzahl aktiver Kanile < "Messintervall"

Retry aktiv: "Antwort timeout" * 2 * Anzahl aktiver Kanile < "Messintervall"
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9.2.1.4.1.2 Com1 und Com3 (Modbus-Slave, RS485, Device Logic Parsing inaktiv)

Modus
aus Schnittstelle deaktiviert
Modbus | aktiviert die Modbus-Funktionalitdt der Schnittstelle
Baudrate 300 Auswahl der benétigten Baudrate
600
1200
2400
4800
9600
19200
38400
57600
115200
Stoppbits 1 Auswahl der Anzahl der benétigten Stoppbits
2
Paritat keine Auswahl der bendétigten Paritéat
ungerade
gerade
Datenbits 7 Anzahl der zu verwendenden Datenbits
8
Uberwachung 0...keine Uberwachung
Timeout . ) .
Zeitinnerhalb der die Register durch den Modbus-Master erneuert
werden muissen. Bei einem Timeout werden die Messwerte als "OL"
(Open Loop) gekennzeichnet.
Halten Halten des letztgliltigen Messwerts fiir x Messzyklen
aus Funktion deaktiviert
1-5 Anzahl der Messzyklen, fiir die der Messwert gehalten
wird, bevor der Fehlerwert ausgegeben wird
ein Im Fehlerfall wird der zuletzt gliltige Messwert so lange
gehalten, bis wieder ein neuer gliltiger Messwert
vorliegt.
Device |Aktiviert das Device Logic Parsing. Dadurch kann auf die Schnittstelle mittels der PAWN-
Logic Device Logic Funktionen "Mdn_SerialEvent()", "Mdn_SerialRx()", "Mdn_SerialTx()" und
Parsing | "Mdn_SerialFinish()" zugegriffen werden (siehe "Device Logic Parsing" auf Seite 43). Die
Modbus-Funktionalitét der Schnittstelle wird dadurch deaktiviert.
Details zur Konfiguration des "Device Logic Parsing"-Modus finden Sie unter "Com1 und
Com3 (RS485, Device Logic Parsing aktiv)" auf Seite 79.
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9.2.1.4.1.3 Com1 und Com3 (RS485, Device Logic Parsing aktiv)

Modus
aus Schnittstelle deaktiviert
Modbus |aktiviert die Modbus-Funktionalitét der Schnittstelle
Details zur Konfiguration des "Modbus"-Modus finden Sie unter "Basis" auf Seite 76 bzw.
"Com1 und Com3 (Modbus-Slave, RS485, Device Logic Parsing inaktiv)" auf Seite 78.
Device |Aktiviert das Device Logic Parsing. Dadurch kann auf die Schnittstelle mittels der PAWN-
Logic Device Logic Funktionen "Mdn_SerialEvent()", "Mdn_SerialRx()", "Mdn_SerialTx()" und
Parsing | "Mdn_SerialFinish()" zugegriffen werden (siehe "Device Logic Parsing" auf Seite 43). Die
(172) Modbus-Funktionalitéat der Schnittstelle wird dadurch deaktiviert.

Baudrate

300

600

1200

2400

4800

9600

19200

38400

57600

115200

Auswahl der benétigten Baudrate

Stoppbits

1

2

Auswahl der Anzahl der benétigten Stoppbits

Paritat

keine

ungerade

gerade

Auswahl der benétigten Paritéat

Datenbits

7

8

Anzahl der zu verwendenden Datenbits

Datensatz Timeout

0...Kein Timeout

Zeit, innerhalb der der angeschlossene digitale Sensor die komplette
Antwort auf eine Anfrage senden muss. Bei Uberschreiten der Zeit
wird ein Kommunikationsfehler erkannt.
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Device
Logic
Parsing

(2/2)

Halten Halten des letztgliltigen Messwerts fiir x Messzyklen
aus Funktion deaktiviert
1-5 Anzahl der Messzyklen, fiir die der Messwert gehalten
wird, bevor der Fehlerwert ausgegeben wird
ein Im Fehlerfall wird der zuletzt gliltige Messwert so lange
gehalten, bis wieder ein neuer gliiltiger Messwert
vorliegt.
Retry Bei einem Kommunikationsfehler wird das entsprechende

Kommando ein Mal wiederholt. Der Fehler wird erst aufgezeigt, wenn
auch dieser zweite Versuch fehlschlégt.
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Wichtiger Hinweis:
Beispiel zur Erklérung des Zusammenhangs zwischen "Datensatz Timeout”, "Retry” und
"Messintervall”
Grundeinstellung | o =-===--- P |Aufzeichnungsintervall | 5min.
—p Messintervall 1min.
Schnittstellen -> Basis 1ter Versuch |Datensatz Timeout 12sec.
Retry
Retry aktiv
5 El
= o £ 1
4 5

Erklarung: Zum Messzeitpunkt wird die Messdaten-Sequenz mittels der Funktion "Mdn_
SerialTx()"(siehe "Device Logic Parsing" auf Seite 43) versendet, der Sensor antwortet jedoch nicht.
Da der "Retry" aktiviert ist, wird nach Ablauf des "Datensatz Timeout" die Messdaten-Sequenz
erneut gesendet. Nach erneutem Ablauf des "Datensatz Timeout" wird fiir alle Interface Kanéle, die
ihre Daten Uiber die entsprechenden Com beziehen, mittels der Funktion "Mdn_SetCh()" (siehe
Mdn_SetCh()), der Fehlerwert "OL" (Open Loop) gesetzt. Danach wird der Datensatz, der die
Stellwerte der Interface Ausgabekanéle enthélt, mittels der Funktion "Mdn_Serial Tx()" tiber die
Schnittstelle versendet.

Daher miissen "Datensatz Timeout", "Retry" und das Messintervall folgendermallen gewéahlt
werden:

Retry nicht aktiv: "Antwort timeout"< "Messintervall"

Retry aktiv: "Antwort timeout" * 2 < "Messintervall"
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9.2.1.4.1.4 Com2 (Seriell, RS232)

Modus

aus

Schnittstelle deaktiviert

ASCII

Baudrate

300

600

1200

2400

4800

9600

19200

38400

57600

115200

Auswahl der benétigten Baudrate

Stoppbits

1

2

Auswahl der Anzahl der benétigten Stoppbits

Paritat

keine

ungerade

gerade

Auswahl der bendtigten Paritét

Datenbits

7

8

Anzahl der zu verwendenden Datenbits

Datensatz Timeout

0...Kein Timeout

Zeit, innerhalb der der angeschlossene digitale Sensor die komplette
Antwort auf eine Anfrage senden muss. Bei Uberschreiten der Zeit
wird ein Kommunikationsfehler erkannt.

Halten Halten des letztgliltigen Messwerts fiir x Messzyklen
aus Funktion deaktiviert
1-5 Anzahl der Messzyklen, fiir die der Messwert gehalten
wird, bevor der Fehlerwert ausgegeben wird
ein Im Fehlerfall wird der zuletzt giiltige Messwert so lange
gehalten, bis wieder ein neuer gliltiger Messwert
vorliegt.
Retry Bei einem Kommunikationsfehler wird das entsprechende

Kommando ein Mal wiederholt. Der Fehler wird erst aufgezeigt, wenn
auch dieser zweite Versuch fehlschlagt.
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Device
Logic
Parsing

Aktiviert das Device Logic Parsing. Dadurch kann auf die Schnittstelle mittels der PAWN-
Device Logic Funktionen "Mdn_SerialEvent()", "Mdn_SerialRx()", "Mdn_SerialTx()" und
"Mdn_SerialFinish()" zugegriffen werden (siehe "Device Logic Parsing" auf Seite 43). Die
Méglichkeit (iber den Tab "Konfig" des Konfigurationsabschnitts "Schnittstellen”
festzulegen wie die empfangenen Zeichen auszuwerten sind, wird dadurch deaktiviert.

Baudrate

300

Auswahl der benétigten Baudrate

600

1200

2400

4800

9600

19200

38400

57600

115200

Stoppbits

1

2

Auswahl der Anzahl der benétigten Stoppbits

Paritat

keine

ungerade

gerade

Auswahl der bendtigten Paritéat

Datenbits

7

8

Anzahl der zu verwendenden Datenbits

Datensatz Timeout

0...Kein Timeout

Zeit, innerhalb der der angeschlossene digitale Sensor die komplette
Antwort auf eine Anfrage senden muss. Bei Uberschreiten der Zeit
wird ein Kommunikationsfehler erkannt.

Halten aus Funktion deaktiviert
1-5 Anzahl der Messzyklen, fiir die der Messwert gehalten
wird, bevor der Fehlerwert ausgegeben wird
ein Im Fehlerfall wird der zuletzt gliltige Messwert so lange
gehalten, bis wieder ein neuer gliltiger Messwert
vorliegt.
Retry Bei einem Kommunikationsfehler wird das entsprechende

Kommando ein Mal wiederholt. Der Fehler wird erst aufgezeigt, wenn
auch dieser zweite Versuch fehlschlégt.
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Wichtiger Hinweis:

Beispiel zur Erklérung des Zusammenhangs zwischen "Datensatz Timeout", "Retry” und

"Messintervall”
Grundeinstellung | o -=-=-=---- P |Aufzeichnungsintervall | 5min.
4—>) Messintervall 1min.
Schnittstellen -> Basis 1ter Versuch |Datensatz Timeout 12sec.
Retry
Retry aktiv
g 1
£ 5 |
= 0: = |
4 5

Erkldarung: Zum Messzeitpunkt wird die Messdaten-Sequenz (siehe "Sequenzen fiir COM2" auf
Seite 86) versendet, der Sensor antwortet jedoch nicht. Da der "Retry" aktiviert ist, wird nach Ablauf
des "Datensatz Timeout" die Messdaten-Sequenz erneut gesendet. Nach erneutem Ablauf des
"Datensatz Timeout" wird fiir alle Interface Kanéle, die ihre Daten (iber die Com2 beziehen, der
Fehlerwert "OL" (Open Loop) gesetzt. Danach wird der Datensatz, der die Stellwerte der Interface
Ausgabekandéle enthélt, versendet.

Daher miissen "Datensatz Timeout", "Retry" und das Messintervall folgendermal3en gewéahit

werden:

Retry nicht aktiv: "Antwort timeout"< "Messintervall"

Retry aktiv: "Antwort timeout" * 2 < "Messintervall"
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9.2.1.4.2 Konfig

9.2.1.4.2.1 Com1 und Com3

Modus
aus Schnittstelle deaktiviert
Modbus |Modbus |Master |Com RTU Daten werden in bindrer Form (bertragen.
Modus Modus ASCIl |Daten werden im ASCII-Format (ibertragen.
Slave Com RTU Daten werden in bindrer Form (ibertragen.
Modus ASCIl |Daten werdenim ASCII-Format libertragen.
Slave Ad. |Modbus Slave Adresse
Device -
Logic
Parsing

Rev. 01

85



9.2.1.4.2.2 Com2

Modus

aus

Schnittstelle deaktiviert

ASCII

Aufwéarmzeit

Zeit vom Einschalten des myDatalogMUC xG/4G bis zum Senden der
Init Sequenz.

Datensatz
Struktur

Jeder Frame muss mit den beiden Zeichen
LICRJ[LF]“ beendet werden.

..[CRI[LF]

JETX] Jeder Frame muss mit dem Zeichen ,[ETX]“ beendet

werden.

[STX]...[CR][LF] |Jeder Frame muss mit dem Zeichen ,[STX]*
beginnen und mit den beiden Zeichen ,[CR][LF]*

beendet werden.

[STX]...[ETX] Jeder Frame muss mit dem Zeichen ,,[STX]*
beginnen und mit dem Zeichen ,[E TX]“ beendet

werden.

Zeichen Timeout

0...Kein Timeout

Maximal zuldssiger Zeitabstand zwischen dem vollstédndigen Empfang
zweier Zeichen. Bei Uberschreiten der Zeit wird ein
Kommunikationsfehler erkannt. Die Uberwachung beginnt nach dem
Empfang des ersten Zeichens einer Antwort des digitalen Sensors auf
eine Anfrage.

Zahlen
Trennzeichen

Unterteilt die ASCII-Datenmessage des digitalen Sensors in einzelne
Messwerte. Uber das Eingabefeld kénnen bis zu 10 verschiedene
Trennzeichen eingegeben werden. Als Trennzeichen werden auch
folgende Escape Codes unterstiitzt:

\a \b\f\n\r\t\v\\\?2\"\"\xhh

Bei der Verwendung von Escape Codes reduziert sich die max. Anzahl
an Trennzeichen.

Zahlenformat

1,000.00 " "wird als Tausendertrennzeichen verwendet

mn

"wird als Dezimaltrennzeichen verwendet

1.000,00 " "wird als Tausendertrennzeichen verwendet

nn

' "wird als Dezimaltrennzeichen verwendet

Device
Logic
Parsing

Aufwéarmzeit

Zeit vom Einschalten des myDatalogMUC xG/4G bis zum Senden der
Init Sequenz.

9.2.1.5 Sequenzen fiir COM2

Hinweis: Dieser Konfigurationsabschnitt ist nur sichtbar, wenn im Konfigurationsabschnitt ,Schnittstellen®
(siehe "Basis" auf Seite 76) fiir die Schnittstelle COM2 der Modus "ASCII" aktiviert ist. Ist der Modus "Device
Logic Parsing" aktiv, miissen die Init Sequenz und die Messdaten-Sequenz durch die PAWN-Device Logic
erzeugt werden.
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Init Sequenz

Initialisierungsbefehl, der nach dem Einschalten des myDatalogMUC xG/4G nach Ablauf der
Aufwérmzeit an den digitalen Sensor gesendet wird

Folgende Escape Codes werden unterstlitzt:
\a \b \f\n \r\t\w\\\2\"\"\xhh
Messdaten Sequenz
Befehl, der zu jedem Messzeitpunkt an den digitalen Sensor gesendet wird [0-512 Zeichen]
Folgende Escape Codes werden unterstiitzt:

\a\b\f\in\r\it\Ww\\2\"\"\xhh
9.2.1.6 Messkanale

9.2.1.6.1 Basis

Bezeichnung 1-8
frei wéhlbare Kanalbezeichnung fiir die Universaleingdnge

Bezeichnung PT 100/1000
frei wéhlbare Kanalbezeichnung fiir den externen Temperatursensor
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Modus

Basiseinstellung fiir den Messkanal

Universaleingdnge

(Digitalmodi)

aus

Messkanal deaktiviert

Digital Invertieren |invertiert das Eingangssignal
Cnt.Day |Impuls Z&ahlwert eines Impulses in der Messeinheit
Max definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird [0-16
Zeichen]
Nachkomma | Anzahl der Nachkommastellen, die von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird
Cnt.Intrvl.| Impuls Zéhlwert eines Impulses in der Messeinheit
Max definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird [0-16
Zeichen]
Nachkomma|Anzahl der Nachkommastellen, die von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird
Freq Faktor Faktor mit dem das Eingangssignal multipliziert wird
Min definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente
Max definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird [0-16
Zeichen]
Nachkomma|Anzahl der Nachkommastellen, die von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird
PWM 0% Start des Messbereichs in der Messeinheit
100% Ende des Messbereichs in der Messeinheit
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird [0-16
Zeichen]
Nachkomma | Anzahl der Nachkommastellen, die von allen

Anzeigeelementen des Servers verwendet wird
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Universaleingénge |0-20mA | 0% Start des Messbereichs in der Messeinheit
(Analogmodi) 100% Ende des Messbereichs in der Messeinheit
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird [0-16
Zeichen]
Nachkomma|Anzahl der Nachkommastellen, die von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird
4-20mA 0% Start des Messbereichs in der Messeinheit
100% Ende des Messbereichs in der Messeinheit
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird [0-16
Zeichen]
Nachkomma|Anzahl der Nachkommastellen, die von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird
0-2v 0% Start des Messbereichs in der Messeinheit
100% Ende des Messbereichs in der Messeinheit
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird [0-16
Zeichen]
Nachkomma|Anzahl der Nachkommastellen, die von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird
0-10v 0% Start des Messbereichs in der Messeinheit
100% Ende des Messbereichs in der Messeinheit
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird [0-16
Zeichen]
Nachkomma| Anzahl der Nachkommastellen, die von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird
ext. aus --- Messkanal deaktiviert
Temperatursensor ein Min definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente
Max definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente
Einheit Auswahl der Temperatureinheit, die von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird
Nachkomma|Anzahl der Nachkommastellen, die von allen
Anzeigeelementen des Servers verwendet wird
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9.2.1.6.2 Konfig

Universaleingange

(Digitalmodi)

aus

Digital

Filter Zeit

Zeitin [ms], fUr die ein Signal konstant anliegen muss, um
einen Pegelwechsel auszuldsen. Dient zur Unterdrickung

von kurzzeitigen Stérungen (Entprellung).

Dampfung

zeitliche Funktion im Messintervall

aus Dampfung deaktiviert

up Mindestsignallange fiir x sec. bei

steigender Flanke

down Mindestsignallange fiir x sec. bei

fallender Flanke

up&down Mindestsignallange fir x sec. bei

beiden Flanken

| i < < '
Signal Input
| I < ! <ty
up H h H
1 ! 1
[} I ]
T Y T
DOWN i I I 1
] 1 ! 1

I
Lt Lot ,—|l
UP & DOWN 1 S A . | Pt
1 1 ! 1

Zeit

Zeit x, die bei den Dampfungsmodi "up"”, "down" und
"up&down" eingesetzt wird
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Universaleingange

(Countermodi)

Cnt.Day Filter Zeit |Zeitin [ms], fur die ein Signal konstant anliegen muss, um
einen Pegelwechsel auszuldsen. Dient zur Unterdrickung
von kurzzeitigen Stérungen (Entprellung).

Ricksetzen|Rlcksetzzeitpunkt des Tageszahlers

Cnt.Intervl. |Filter Zeit |Zeitin [ms], fUr die ein Signal konstant anliegen muss, um
einen Pegelwechsel auszulésen. Dient zur Unterdriickung
von kurzzeitigen Stérungen (Entprellung).

Dampfung |zeitliche Funktion im Messintervall
aus Dampfung deaktiviert
min Das Minimum der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.
max Das Maximum der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.
avg Das arithmetische Mittel der
letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.
med Der Median der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.
rms Das quadratische Mittel der letzten
x Messwerte wird aufgezeichnet.
Zeit Zeitfenster fur die Dampfung. Fur die Berechnung der Anzahl

der berucksichtigten Messwerte siehe "Beispiel zur Erklarung
Aufzeichnungs-, Mess-, Burstintervall in Verbindung mit der
Dampfung" auf Seite 134. Konnte kein temporarer Speicher
mehr fur die Berucksichtigung eines weiteren Messwerts
reserviert werden, wird der Fehler "DECAY MEM ERR" ins
Geratelog eingetragen (siehe "Log-Eintrage und Fehlercodes
" auf Seite 216).
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Hinweis: Ergédnzende Erkldrung zum Unterschied zwischen "Cnt.Day" und "Cnt.Intervl."

Grundeinstellungen| €------- Aufzeichnungsintervall |4min. |Aufgezeichneter Wert |rote Line
«—> Messintervall 1min. |Messwert blaue Linie

[ 0 14

0 4 .
0 3 2 4 0 8 10 14
1 I

R T T T e e e |
0 1 2 3 4 0 2 3 4

Modus "Cnt.Intervl.": Die Impulse werden aufaddiert
und nach jeder Messwerterzeugung zuriickgesetzt.

Modus "Cnt.Day": Alle Impulse bis zum
Riicksetzzeitpunkt werden aufaddiert.

Anmerkung zum Modus "Cnt.Intervl.": Ist das Aufzeichnungsintervall gré3er als das Messintervall, wird
nur die Anzahl der bei der letzten Messwerterzeugung registrierten Impulse aufgezeichnet. In diesem Fall
lassen sich die einzelnen Messwerte mittels Ddmpfung zusammenfassen.
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Universaleingange

(Frequenzmodus

1/2)

Freq
(1/2)

Filter Zeit

Zeitin [ms], fur die ein Signal konstant anliegen muss, um
einen Pegelwechsel auszuldsen. Dient zur Unterdrickung
von kurzzeitigen Stérungen (Entprellung).

Dampfung

zeitliche Funktion im Messintervall

aus Déampfung deaktiviert

min Das Minimum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

max Das Maximum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

avg Das arithmetische Mittel der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.

med Der Median der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

rms Das quadratische Mittel der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.

Zeit

Zeitfenster fur die Dampfung. Fur die Berechnung der
Anzahl der berlcksichtigten Messwerte siehe "Beispiel zur
Erklarung Aufzeichnungs-, Mess-, Burstintervall in
Verbindung mit der Dampfung" auf Seite 134. Konnte kein
temporarer Speicher mehr fur die Berucksichtigung eines
weiteren Messwerts reserviert werden, wird der Fehler
"DECAY MEM ERR" ins Geratelog eingetragen (siehe
"Log-Eintrage und Fehlercodes " auf Seite 216).

Halten

Halten des letztgiltigen Messwerts fiur x Messzyklen

aus Funktion deaktiviert

1-5 Anzahl der Messzyklen, fur die der Messwert
gehalten wird, bevor der Fehlerwert
ausgegeben wird

ein Im Fehlerfall wird der zuletzt gultige
Messwert so lange gehalten, bis wieder ein
neuer gultiger Messwert vorliegt.
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Universaleingange

(Frequenzmodus
2/2)

Freq
(2/12)

Uberlauf

Handling bei Messbereichsverletzungen

Ignorieren

Der Messwert wird Uiber die Bereichsgrenzen
hinaus berechnet.

Abschneiden

Der Messwert wird bei den Bereichsgrenzen
abgeschnitten.

Uberlauf

Ist der Messwert unter 1Hz, wird der
Fehlerwert ,UF“ (Under Flow)
ausgegeben.

Ist der Messwert Uber 1000Hz, wird
der Fehlerwert ,OF“ (Over Flow)
ausgegeben.

NAMUR
Grenzen

Ist der Messwert unter 1Hz, wird der
Fehlerwert ,UF“ (Under Flow)
ausgegeben.

Ist der Messwert tiber 1000Hz, wird
der Fehlerwert ,OF“ (Over Flow)
ausgegeben.
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Universaleingange

(PWM-Modus 1/2)

PWM
(1/2)

Filter Zeit

Zeitin [ms], fur die ein Signal konstant anliegen muss, um
einen Pegelwechsel auszuldsen. Dient zur Unterdrickung
von kurzzeitigen Stérungen (Entprellung).

Dampfung

zeitliche Funktion im Messintervall

aus Déampfung deaktiviert

min Das Minimum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

max Das Maximum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

avg Das arithmetische Mittel der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.

med Der Median der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

rms Das quadratische Mittel der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.

Zeit

Zeitfenster fur die Dampfung. Fur die Berechnung der
Anzahl der berlcksichtigten Messwerte siehe "Beispiel zur
Erklarung Aufzeichnungs-, Mess-, Burstintervall in
Verbindung mit der Dampfung" auf Seite 134. Konnte kein
temporarer Speicher mehr fur die Berucksichtigung eines
weiteren Messwerts reserviert werden, wird der Fehler
"DECAY MEM ERR" ins Geratelog eingetragen (siehe
"Log-Eintrage und Fehlercodes " auf Seite 216).

Halten

Halten des letztgiltigen Messwerts fiur x Messzyklen

aus Funktion deaktiviert

1-5 Anzahl der Messzyklen, fur die der Messwert
gehalten wird, bevor der Fehlerwert
ausgegeben wird

ein Im Fehlerfall wird der zuletzt gultige
Messwert so lange gehalten, bis wieder ein
neuer gultiger Messwert vorliegt.
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Universaleingange |PWM Uberlauf  |Handling bei Messbereichsverletzungen

(PWM-Modus 2/2) |(2/2) Ignorieren  |Der Messwert wird Uber die Bereichsgrenzen
hinaus berechnet.

Abschneiden [ Der Messwert wird bei den Bereichsgrenzen
abgeschnitten.

Uberlauf o Istder Messwert unter 1%, wird der
Fehlerwert ,UF“ (Under Flow)
ausgegeben.

o Ist der Messwert tiber 99%, wird der
Fehlerwert ,,OF“ (Over Flow)

ausgegeben.
NAMUR o Ist der Messwert unter 1%, wird der
Grenzen Fehlerwert ,UF“ (Under Flow)
ausgegeben.

o Istder Messwert Uber 99%, wird der
Fehlerwert ,,OF* (Over Flow)
ausgegeben.
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Universaleingange

(0-20mA-Modus

1/2)

0-20mA
(1/2)

Filter Zeit

Zeitin [ms], Uber die das Analogsignal zwecks
Signalglattung gemittelt wird. Dient zur Unterdriickung von
Signalrauschen (siehe auch "Beispiel zur Erklarung der
Filter Zeit in Kombination mit der ext. Aufwarmzeit" auf Seite
129).

Dampfung

zeitliche Funktion im Messintervall

aus Dampfung deaktiviert

min Das Minimum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

max Das Maximum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

avg Das arithmetische Mittel der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.

med Der Median der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

rms Das quadratische Mittel der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.

Zeit

Zeitfenster fur die Dampfung. Fur die Berechnung der
Anzahl der bertcksichtigten Messwerte siehe "Beispiel zur
Erklarung Aufzeichnungs-, Mess-, Burstintervall in
Verbindung mit der Dampfung" auf Seite 134. Konnte kein
temporarer Speicher mehr fur die Berlicksichtigung eines
weiteren Messwerts reserviert werden, wird der Fehler
"DECAY MEM ERR" ins Geratelog eingetragen (siehe
"Log-Eintrage und Fehlercodes " auf Seite 216).

Halten

Halten des letztgultigen Messwerts fiur x Messzyklen

aus Funktion deaktiviert

1-5 Anzahl der Messzyklen, fur die der Messwert
gehalten wird, bevor der Fehlerwert
ausgegeben wird

ein Im Fehlerfall wird der zuletzt glltige
Messwert so lange gehalten, bis wieder ein
neuer gultiger Messwert vorliegt.
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Universaleingange |0-20mA  |Uberlauf

(0-20mA-Modus  |(2/2)

2/2)

Handling bei Messbereichsverletzungen

Ignorieren

Der Messwert wird Uiber die Bereichsgrenzen
hinaus berechnet.

Abschneiden

Der Messwert wird bei den Bereichsgrenzen
abgeschnitten.

Uberlauf

o Istder Messwert tUiber 20,1mA, wird
der Fehlerwert "SC" (Short Circuit )

ausgegeben.

NAMUR
Grenzen

o Istder Messwert zwischen 20,1mA
und 21mA, wird der Fehlerwert "OF"

(Over Flow) ausgegeben.

o Istder Messwert Uber 21mA, wird der

Fehlerwert"SC" (Short Circuit )

ausgegeben.

Hinweis: Ergénzende Erklérung zu den Uberlaufmodi "Uberlauf" und "NAMUR Grenzen"

mA
A

h

20,TmA

hY

Short Circuit /\
/

20mA

OmA

\

Modus "Uberlauf”

mA
r

21mA
20,TmA

h

| Short Circuit /\

Over Flow

X
A

20mA

OmA

Modus "

'NAMUR Grenzen"
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Universaleingange

(4-20mA-Modus
1/2)

4-20mA
(1/2)

Filter Zeit

Zeitin [ms], Uber die das Analogsignal zwecks
Signalglattung gemittelt wird. Dient zur Unterdriickung von
Signalrauschen (siehe auch "Beispiel zur Erklarung der
Filter Zeit in Kombination mit der ext. Aufwarmzeit" auf Seite
129).

Dampfung

zeitliche Funktion im Messintervall

aus Dampfung deaktiviert

Das Minimum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

min

Das Maximum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

max

Das arithmetische Mittel der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.

avg

Der Median der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

med

rms Das quadratische Mittel der letzten x

Messwerte wird aufgezeichnet.

Zeit

Zeitfenster fur die Dampfung. Fur die Berechnung der
Anzahl der bertcksichtigten Messwerte siehe "Beispiel zur
Erklarung Aufzeichnungs-, Mess-, Burstintervall in
Verbindung mit der Dampfung" auf Seite 134. Konnte kein
temporarer Speicher mehr fur die Berlicksichtigung eines
weiteren Messwerts reserviert werden, wird der Fehler
"DECAY MEM ERR" ins Geratelog eingetragen (siehe
"Log-Eintrage und Fehlercodes " auf Seite 216).

Halten

Halten des letztgultigen Messwerts fiur x Messzyklen

aus Funktion deaktiviert

1-5 Anzahl der Messzyklen, fur die der Messwert
gehalten wird, bevor der Fehlerwert
ausgegeben wird

ein Im Fehlerfall wird der zuletzt glltige
Messwert so lange gehalten, bis wieder ein
neuer gultiger Messwert vorliegt.
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Universaleingange |4-20mA Uberlauf  |Handling bei Messbereichsverletzungen

(4-20mA-Modus (2/2) Ignorieren | Der Messwert wird Uber die Bereichsgrenzen
2/2) hinaus berechnet.

Abschneiden [ Der Messwert wird bei den Bereichsgrenzen
abgeschnitten.

Uberlauf o Istder Messwert unter 3,9mA, wird der
Fehlerwert "OL" (Open Loop)
ausgegeben.

¢ Istder Messwert Uber 20,1mA, wird
der Fehlerwert "SC" (Short Circuit )

ausgegeben.
NAMUR o Istder Messwert unter 3,6mA, wird der
Grenzen Fehlerwert "OL" (Open Loop)
ausgegeben.

o Istder Messwert zwischen 3,6mA und
3,9mA, wird der Fehlerwert "UF"
(Under Flow) ausgegeben.

¢ Istder Messwert zwischen 20,1TmA
und 21mA, wird der Fehlerwert "OF"
(Over Flow) ausgegeben.

o Istder Messwert Uber 21mA, wird der
Fehlerwert"SC" (Short Circuit )
ausgegeben.

Hinweis: Ergénzende Erklérung zu den Uberlaufmodi "Uberlauf" und "NAMUR Grenzen"

mA mA
r 3 A
/\ >1mA | Short Circuit /\
20.1mA Short Circuit . \ e 20.1mA Over Flow / \
20mA \ 20mA \
4mA 4mA
3,9mA /A Open Loop 3.9mA / Under Flow
3,6mA Open Loop
:t :t
Modus "Uberlauf" Modus "NAMUR Grenzen"
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Universaleingange

(0-2V-Modus)

0-2v

Filter Zeit |Zeitin [ms], Uber die das Analogsignal zwecks
Signalglattung gemittelt wird. Dient zur Unterdriickung von
Signalrauschen (siehe auch "Beispiel zur Erklarung der
Filter Zeit in Kombination mit der ext. Aufwarmzeit" auf Seite
129).
Dampfung |zeitliche Funktion im Messintervall
aus Dampfung deaktiviert
min Das Minimum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

max Das Maximum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

avg Das arithmetische Mittel der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.

med Der Median der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

rms Das quadratische Mittel der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.
Zeit Zeitfenster fur die Dampfung. Fur die Berechnung der
Anzahl der bertcksichtigten Messwerte siehe "Beispiel zur
Erklarung Aufzeichnungs-, Mess-, Burstintervall in
Verbindung mit der Dampfung" auf Seite 134. Konnte kein
temporarer Speicher mehr fur die Berlicksichtigung eines
weiteren Messwerts reserviert werden, wird der Fehler
"DECAY MEM ERR" ins Geratelog eingetragen (siehe
"Log-Eintrage und Fehlercodes " auf Seite 216).
Halten Halten des letztgultigen Messwerts fiur x Messzyklen
aus Funktion deaktiviert
1-5 Anzahl der Messzyklen, fur die der Messwert
gehalten wird, bevor der Fehlerwert
ausgegeben wird

ein Im Fehlerfall wird der zuletzt glltige
Messwert so lange gehalten, bis wieder ein
neuer gultiger Messwert vorliegt.

Uberlauf  |Handling bei Messbereichsverletzungen

Ignorieren Der Messwert wird Uber die Bereichsgrenzen
hinaus berechnet.

Abschneiden | Der Messwert wird bei den Bereichsgrenzen
abgeschnitten.

Uberlauf Ist der Messwert Uber 2,01V, wird der
Fehlerwert "OF" (Over Flow) ausgegeben.

NAMUR Ist der Messwert Uber 2,01V, wird der
Grenzen Fehlerwert "OF" (Over Flow) ausgegeben.
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Hinweis: Ergénzende Erklérung zu den Uberlaufmodi "Uberlauf" und "NAMUR Grenzen"

\

2,01v
2V

ov

Modus "Uberlauf" oder "NAMUR Grenzen"

A

h

Short Circuit /\
/

N\

\

»t
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Universaleingange

(0-10V-Modus)

0-10V

Filter Zeit |Zeitin [ms], Uber die das Analogsignal zwecks
Signalglattung gemittelt wird. Dient zur Unterdriickung von
Signalrauschen (siehe auch "Beispiel zur Erklarung der
Filter Zeit in Kombination mit der ext. Aufwarmzeit" auf Seite
129).
Dampfung |zeitliche Funktion im Messintervall
aus Dampfung deaktiviert
min Das Minimum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

max Das Maximum der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

avg Das arithmetische Mittel der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.

med Der Median der letzten x Messwerte wird
aufgezeichnet.

rms Das quadratische Mittel der letzten x
Messwerte wird aufgezeichnet.
Zeit Zeitfenster fur die Dampfung. Fur die Berechnung der
Anzahl der bertcksichtigten Messwerte siehe "Beispiel zur
Erklarung Aufzeichnungs-, Mess-, Burstintervall in
Verbindung mit der Dampfung" auf Seite 134. Konnte kein
temporarer Speicher mehr fur die Berlicksichtigung eines
weiteren Messwerts reserviert werden, wird der Fehler
"DECAY MEM ERR" ins Geratelog eingetragen (siehe
"Log-Eintrage und Fehlercodes " auf Seite 216).
Halten Halten des letztgultigen Messwerts fiur x Messzyklen
aus Funktion deaktiviert
1-5 Anzahl der Messzyklen, fur die der Messwert
gehalten wird, bevor der Fehlerwert
ausgegeben wird

ein Im Fehlerfall wird der zuletzt glltige
Messwert so lange gehalten, bis wieder ein
neuer gultiger Messwert vorliegt.

Uberlauf  |Handling bei Messbereichsverletzungen

Ignorieren Der Messwert wird Uber die Bereichsgrenzen
hinaus berechnet.

Abschneiden | Der Messwert wird bei den Bereichsgrenzen
abgeschnitten.

Uberlauf Ist der Messwert Uber 10,05V, wird der
Fehlerwert "OF" (Over Flow) ausgegeben.

NAMUR Ist der Messwert Uber 10,05V, wird der
Grenzen Fehlerwert "OF" (Over Flow) ausgegeben.
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Hinweis: Ergénzende Erklérung zu den Uberlaufmodi "Uberlauf" und "NAMUR Grenzen"

v
A
10,05V | Short Circuit //\\
10V \
oV ot

Modus "Uberlauf" oder "NAMUR Grenzen"

ext. aus - Messkanal deaktiviert
Temperatursensor ein Halten Halten des letztgultigen Messwerts fur x Messzyklen
aus Funktion deaktiviert
1-5 Anzahl der Messzyklen, fir die der Messwert

gehalten wird, bevor der Fehlerwert
ausgegeben wird

ein Im Fehlerfall wird der zuletzt glltige Messwert
so lange gehalten, bis wieder ein neuer
glltiger Messwert vorliegt.

9.2.1.6.3 Alarme

"Digital"- Modus WA Ein "High" am Universaleingang I6st eine "Warnung" aus.
AL Ein "High" am Universaleingang I8st einen "Alarm" aus.
SW Ein "High" am Universaleingang I6st eine "Storung Warnung" aus.
SA Ein "High" am Universaleingang l6st einen "Stoérung Alarm" aus.
Alle anderen Modi Warnung |Wert niedrig | Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird

eine Warnung ausgeldst.

Wert hoch Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt,
wird eine Warnung ausgeldst.

Alarm Wert niedrig |Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird
ein Alarm ausgel0st.

Wert hoch Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt,
wird ein Alarm ausgeldst.

Hyst % |Hysterese fur Entwarnung bei Alarm/Warnung (z.B. Hyst=5%, Alarm od.
Warnung bei 100 -> Entwarnung bei 95) bzw. Zuricknehmen des
Triggers (z.B. Hyst=5%, Schwelle = grof3er gleich, Trigger bei 100 ->
zurlicknehmen bei 95)
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9.2.1.6.4 Trigger

Wird ein Universaleingang im Digital-Modus betrieben, wird zwischen zwei Arten von Triggern
unterschieden:

« Eventtrigger (MS, XM, 11-14)

Anders als bei den Leveltriggern wird die entsprechende Operation (z.B. Ubertragung auslésen) beim
Auftreten des Triggerereignisses nur ein einziges Mal ausgefuhrt. Mit Hilfe des
Konfigruationsparameters "Flanke" wird angegeben, ob die steigende, fallende oder beide Flanken
das Triggerereignis ausldsen sollen.

o Leveltrigger (QU, SL, ON)

Ein "High" am Universaleingang |6st den Trigger aus. Durch ein "Low" am Universaleingang wird der
Trigger wieder zuriickgenommen. Solange der Trigger aktiv ist, wird die entsprechende Operation
(z.B. Online-Modus aktivieren) ausgefuhrt. Die Uber den Konfigurationsparameter "Flanke" getroffene
Auswabhl ist fir die Leveltrigger nicht relevant. Ist es erforderlich, dass der Trigger durch ein "Low" am
Universaleingang ausgeldst und durch ein "High" wieder zurickgenommen wird, muss das
Eingangssignal mit Hilfe des Konfigurationsparameters "Invertieren", der sich im Tab "Basis" befindet,
invertiert werden.

Auch bei den anderen Modi der Universaleingange wird zwischen diesen beiden Arten von Triggern
unterschieden:

o Eventtrigger (XM)

Die entsprechende Operation (z.B. Ubertragung ausldsen) wird beim Auftreten des
Triggerereignisses nur ein einziges Mal ausgefiihrt.

« Leveltrigger (QU, SL, RO, RF, ON, 1-14)

Solange der Trigger aktiv ist, wird die entsprechende Operation (z.B. Online-Modus aktivieren)
ausgefihrt.
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"Digital"-
Modus

Eventtrigger |MS Messzyklus sofort starten
XM Ubertragung auslésen
11 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm
12 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm
13 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm
14 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm
Flanke Auswahl der Flanke, bei der der Trigger ausgeldst werden soll
steigende Die steigende Flanke I6st den Trigger aus.
fallende Die fallende Flanke I6st den Trigger aus.
beide Beide Flanken I6sen den Trigger aus.
Leveltrigger |QU schnelle Aufzeichnung (Aufzeichnungsintervall =
Aufzeichnungsintervall / Faktor)
SL langsame Aufzeichnung (Aufzeichnungsintervall =
Aufzeichnungsintervall * Faktor)
ON Online-Modus aktivieren
Flanke nicht relevant fir Leveltrigger
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Alle
anderen
Modi

Eventtrigger [ XM Ubertragung ausldsen

Schwelle |Schwellen fir das Auslésen des Triggers. Fir die Ermittlung der
Schwelle zum Zurucksetzen des Triggers wird die Hysterese aus
dem Tab "Alarme" verwendet.
gréRer gleich  |Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert

steigt, wird der Trigger ausgelost.
kleiner gleich  [Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt,
wird der Trigger ausgeldst
Leveltrigger QU schnelle Aufzeichnung (Aufzeichnungsintervall =

Aufzeichnungsintervall / Faktor)

SL langsame Aufzeichnung (Aufzeichnungsintervall =
Aufzeichnungsintervall * Faktor)

RO Aufzeichnung einschalten

RF Aufzeichnung ausschalten

ON Online-Modus aktivieren

11 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm

12 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm

13 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm

14 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm

Schwelle |Schwellen fir das Auslésen des Triggers. Fir die Ermittlung der

Schwelle zum Zurlicksetzen des Triggers wird die Hysterese aus
dem Tab "Alarme" verwendet.

gréRer gleich | Der Trigger ist aktiv, solange der Messwert
gréfer/gleich der Schwelle ist.

kleiner gleich | Der Trigger ist aktiv, solange der Messwert
kleiner/gleich der Schwelle ist.

9.2.1.7 Interface Kanale 1-32

Hinweis: Einige Konfigurationsparameter dieses Konfigurationsabschnitts wirken sich auch auf Parameter
aus, die sich nicht im gerade gedffneten Tab befinden. Im folgenden Abschnitt wird dies durch das ,,>“-Symbol
dargestellt. z.B. ,Basis > Min” bedeutet, dass der Konfigurationsparameter ,Min“sich im Tab ,Basis* befindet.

Ein Interface Kanal dient der Aufnahme eines einzelnen Messwerts, der von einer der 3 seriellen

Schnittstellen (2 x RS485, 1 x RS232) gelesen wird. Fir jeden Interface Kanal kann der zu verwendende

Datentyp und die Schnittstelle, von der die Daten gelesen werden, unabhangig von den restlichen Kanalen
festgelegt werden. In den folgenden Kapiteln erhalten Sie eine Beschreibung zur Konfiguration der Interface

Kanale.
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9.2.1.7.1 Basis

Bezeichnung 1-32
frei wahlbare Kanalbezeichnung fiir die Interface Kanéle [0-16 Zeichen]

Schnittstelle

Basiseinstellungen fiir den Messkanal

aus

Messkanal deaktiviert

Com1
Com3

Skalierung > Skalierung

(siehe "Skalierung" auf
Seite 112)

aus

Min

definiert das untere Skalenende der
Zeigerinstrumente

Max

definiert das obere Skalenende der
Zeigerinstrumente

ein

Konfig > Format

(siehe "Konfig." auf Seite
109)

Digital

Signed

Einheit

String, der als Messwerteinheit von
allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen].
Dieser hat keinen direkten Einfluss
auf die Werte.

Nachkomma

Anzahl der Nachkommastellen, die
von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird

Unsigned

Einheit

String, der als Messwerteinheit von
allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen].
Dieser hat keinen direkten Einfluss
auf die Werte.

Nachkomma

Anzahl der Nachkommastellen, die
von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird

Float

Einheit

String, der als Messwerteinheit von
allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen].
Dieser hat keinen direkten Einfluss
auf die Werte.

Nachkomma

Anzahl der Nachkommastellen, die
von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird
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Kapitel 9 Benutzerschnittstellen

Com2 |Min definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente
Max definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen
direkten Einfluss auf die Werte.
Nachkomma Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen
des Servers verwendet wird
Device|Min definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente

Logic 17ax

definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente

Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des

Servers verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen
direkten Einfluss auf die Werte.

Nachkomma Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen

des Servers verwendet wird

1) Der Messwert wird zwar nicht tiber eine der Schnittstellen gelesen, kann aber durch die Device Logic gesetzt
werden (siehe "Mdn_SetCh()"im Kapitel "Messkanéle" auf Seite 152).

Modus

gibt an, wie der Interface Kanal von den Auswerteelementen des Servers zu behandeln ist

analog/digital

Analoger oder digitaler Messwert. D.h. das System betrachtet jeden Messwert
unabhéngig von den Messwerten davor oder danach.

Cnt.Day Tageszéhler. D.h. das System rechnet damit, dass der Messwert des Kanals
kontinuierlich ansteigt und einmal pro Tag zurtickgesetzt wird.

Cnt.Intrvl. Intervallzéhler. D.h. das System geht davon aus, dass der Zéhlerstand nach jeder
Messwertaufzeichnung zuriickgesetzt wird.

Cnt.Inf. Endloszahler. D.h. das System erwartet, dass der Messwert des Kanals kontinuierlich

ansteigt und niemals zuriickgesetzt wird.

9.2.1.7.2 Konfig.

Hinweis: Fiir einen Interface Kanal, der mit einer Schnittstelle verbunden ist fiir die "Device Logic
Parsing" aktiviert wurde (siehe "Basis" auf Seite 76), sind die folgenden Parameter nicht verfiigbar.
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9.2.1.7.2.1 Com1 und Com3 (Modbus-Master, RS485)

Slave Ad.
Adresse des Modbus-Slaves
Modbus Ad.
Adresse des Registers, das gelesen werden soll
Format
Datentyp
Digital Es soll ein Digitalwert gelesen werden.
Funktion |Read Coils (FC 01)
Read Discrete Inputs (FC 02)
Signed | Es soll ein vorzeichenbehafteter Integer-Wert gelesen werden.
Bit 16 | 16-Bit Integer
32 |32-Bit Integer. Dazu miissen 2 Register aus dem Modbus-Slave
gelesen werden.
Word order |HI-LO HI-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, LO-Word auf der
héheren Registeradresse
LO-HI LO-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, HI-Word auf der
héheren Registeradresse
Funktion |Read Holding Registers (FC 03)
Read Input Registers (FC 04)
Unsigned|Der zu lesende Integer-Wert ist nicht vorzeichenbehatftet.
Bit 16 | 16-Bit Integer
32 | 32-Bit Integer. Dazu miissen 2 Register aus dem Modbus-Slave
gelesen werden.
Word order |HI-LO HI-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, LO-Word auf der
héheren Registeradresse
LO-HI LO-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, HI-Word auf der
héheren Registeradresse
Funktion |Read Holding Registers (FC 03)
Read Input Registers (FC 04)
Float Es soll ein 32Bit Float gelesen werden.
Word order|HI- |HI-Word auf der niedrigeren Registeradresse, LO-Word auf der
LO |hbheren Registeradresse
LO- |LO-Word auf der niedrigeren Registeradresse, HI-Word auf der
HI  |héheren Registeradresse
Funktion |Read Holding Registers (FC 03)
Read Input Registers (FC 04)
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9.2.1.7.2.2 Com1 und Com3 (Modbus-Slave, RS485)

Die folgende Tabelle gibt die méglichen Zugriffsfunktionen in Abhangigkeit vom Datentyp des Interface

Kanals an:
Modbus Ad. Datentyp Read Funktion Write Funktion
0x0000 Digital Read Coils (FC 01) Write Single Coil (FC 05)
beO3F Write Multiple Coils (FC 15)
0x0000 Signed 16/32Bit Read Holding Registers (FC 03) |Write Single Register (FC 06)
: Unsigned 16/32Bit . . i
0x007F Float Write Multiple Registers (FC 16)
Modbus Ad.
Adresse des Registers, das gelesen werden soll
Format
Datentyp

Digital Es soll ein Digitalwert gelesen werden.

Signed | Es soll ein vorzeichenbehafteter Integer-Wert gelesen werden.

Bit

16

16-Bit Integer

32

32-Bit Integer. Dazu miissen 2 Register aus dem Modbus-Slave
gelesen werden.

Word order |HI-LO HI-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, LO-Word auf der

héheren Registeradresse

LO-HI LO-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, HI-Word auf der
héheren Registeradresse

Unsigned|Der zu lesende Integer-Wert ist nicht vorzeichenbehaftet.

Bit

16

16-Bit Integer

32

32-Bit Integer. Dazu miissen 2 Register aus dem Modbus-Slave
gelesen werden.

Word order |HI-LO HI-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, LO-Word auf der
héheren Registeradresse

LO-HI LO-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, HI-Word auf der
héheren Registeradresse

Float Es sollein 3

2Bit Float gelesen werden.

Word order

HI- |HI-Word auf der niedrigeren Registeradresse, LO-Word auf der
LO |hbheren Registeradresse
LO- |LO-Word auf der niedrigeren Registeradresse, HI-Word auf der
HI  |héheren Registeradresse
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9.2.1.7.2.3 Com2 (Seriell, RS232)

Spalte
Durch das "Zahlen Trennzeichen" (siehe "Schnittstellen” auf Seite 76) wird die ASCII-Datenmessage
des digitalen Sensors in einzelne Messwerte unterteilt. Der Konfigurationsparameter ,Spalte” gibt an,
welcher dieser Messwerte mit dem Interface Kanal verkniipft/aufgezeichnet wird.

9.2.1.7.3 Skalierung

Hinweis: Fiir einen Interface Kanal, der mit einer Schnittstelle verbunden ist fiir die "Device Logic Parsing"
aktiviert wurde (siehe "Basis" auf Seite 76), sind die folgenden Parameter nicht verfiigbar.

9.2.1.7.3.1 Com1 und Com3 (Modbus, RS485)

Skalierung aus |---

ein  |0% Modbus Start des Messbereichs in der Einheit des Modbus-

Slaves

100% Modbus Ende des Messbereichs in der Einheit des Modbus-
Slaves

0% Start des Messbereichs in der Messeinheit

100% Ende des Messbereichs in der Messeinheit

Uberlauf Handling bei Messbereichsverletzungen
Ignorieren Der Messwert wird Uber die

Bereichsgrenzen hinaus berechnet.

Abschneiden Der Messwert wird bei den
Bereichsgrenzen abgeschnitten.

Uberlauf « Istder Messwert unterhalb
der unteren Bereichsgrenze,
wird der Fehlerwert ,UF*
(Under Flow) ausgegeben.

« Istder Messwert oberhalb
der oberen Bereichsgrenze,
wird der Fehlerwert ,OF*
(Over Flow) ausgegeben.
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Hinweis: Berechnung des Messwerts bei aktiver Skalierung:

Basis > Min 4mA D

Basis > Max 20mA C

Min Modbus 0 A

Max Modbus 65535 B

Messwert in der Einheit des 32767 E

Modbus-Slaves

Skalierter Messwert 11,9998mA |F

_C 20mA

] F ?

& D 4mA

A E B

0 32767 65535 =11,9998mA

9.2.1.7.3.2 Com2 (Seriell, RS232)

Die Skalierung ist fir die serielle Schnittstelle nicht verfigbar.

9.2.1.7.4 Alarme

F=((C-D)(B-A))*(E-A)+D

F = ((20mA - 4mA) /(65535 - 0) ) * (32767 - 0) + 4mA

Hinweis: Wird "Device Logic" als Basiseinstellung fiir den Messkanal verwendet, kénnen Alarme nicht
automatisch durch das System ausgel6st werden, da das Alarm/Trigger-Modul vor dem Control-Modul, in dem
die Device Logic-Abarbeitung erfolgt, ausgefiihrt wird (siehe "Interne Verarbeitung der Messwerte" auf Seite
31). Allerdings kann per Device Logic auf die liber diesen Tab eingebbare Alarm-Konfiguration zugegriffen
werden und ein Alarm mittels Device Logic ausgeldst werden (siehe "Mdn_GetAlarmCfg()" und "Mdn_

SetAlarm()" im Kapitel "Funktionen" auf Seite 162).

Warnung |Wertniedrig |Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird eine Warnung
ausgelost.
Wert hoch Wenn der Messwert auf oder tber diesen Wert steigt, wird eine Warnung
ausgelost.
Alarm Wert niedrig Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird ein Alarm ausgelost.
Wert hoch Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird ein Alarm
ausgelost.

Hyst % Hysterese fur Entwarnung bei Alarm/Warnung (z.B. Hyst = 5%, Alarm od. Warnung bei 100 ->
Entwarnung bei 95) bzw. zuriicknehmen des Triggers (z.B. Hyst = 5%, Schwelle = groRer
gleich, Trigger bei 100 -> zurlicknehmen bei 95)
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9.2.1.7.5 Trigger

Hinweis: Wird "Device Logic" als Basiseinstellung fiir den Messkanal verwendet, kénnen Trigger nicht
automatisch durch das System ausgel6st werden, da das Alarm/Trigger-Modul vor dem Control-Modul, in dem
die Device Logic-Abarbeitung erfolgt, ausgefiihrt wird (siehe "Interne Verarbeitung der Messwerte" auf Seite
31). Allerdings kann per Device Logic auf die (ber diesen Tab eingebbare Trigger-Konfiguration zugegriffen
werden und ein Trigger mittels Device Logic ausgelést werden (siehe "Mdn_GetTriggerCfg()" und "Mdn_
SetTrigger()" im Kapitel "Funktionen" auf Seite 162).

Es wird zwischen den folgenden beiden Arten von Triggern unterschieden:

« Eventtrigger (XM)

Die entsprechende Operation (z.B. Ubertragung auslésen) wird beim Auftreten des
Triggerereignisses nur ein einziges Mal ausgefihrt.

o Leveltrigger (QU, SL, RO, RF, ON, 11-14)

Solange der Trigger aktiv ist, wird die entsprechende Operation (z.B. Online-Modus aktivieren)

ausgefihrt.
Eventtrigger [ XM Ubertragung ausldsen
Schwelle |Schwellen fir das Auslésen des Triggers. Fir die Ermittlung der Schwelle zum
Zurucksetzen des Triggers wird die Hysterese aus dem Tab "Alarme" verwendet.
groler gleich  [Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird der
Trigger ausgelost.
kleiner gleich  [Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird der
Trigger ausgelost
Leveltrigger QU schnelle Aufzeichnung (Aufzeichnungsintervall = Aufzeichnungsintervall / Faktor)
SL langsame Aufzeichnung (Aufzeichnungsintervall = Aufzeichnungsintervall *
Faktor)
RO Aufzeichnung einschalten
RF Aufzeichnung ausschalten
ON Online-Modus aktivieren
11 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm
12 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm
13 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm
14 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm
Schwelle |Schwellen fur das Auslésen des Triggers. Fur die Ermittlung der Schwelle zum
Zurucksetzen des Triggers wird die Hysterese aus dem Tab "Alarme" verwendet.
groler gleich  [Der Trigger ist aktiv, solange der Messwert gréRer/gleich der
Schwelle ist.
kleiner gleich Der Trigger ist aktiv, solange der Messwert kleiner/gleich der
Schwelle ist.
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9.2.1.8 Interface Kanale 33-64

9.2.1.8.1 Basis

Bezeichnung 33-64
frei wéhlbare Kanalbezeichnung fiir die Interface Kanéle

Die Bedeutung der restlichen Konfigurationsparameter in diesem Konfigurationsabschnitt entspricht dem
Konfigurationsabschnitt "Interface Kanale 1-32" (siehe "Interface Kanale 1-32" auf Seite 107).

9.2.1.9 Interface Ausgabekanale 1-32

Hinweis: Einige Konfigurationsparameter dieses Konfigurationsabschnitts wirken sich auch auf Parameter
aus, die sich nicht im gerade getffneten Tab befinden. Im folgenden Abschnitt wird dies durch das ,>*“Symbol
dargestellt. Z.B. ,Basis > Min“ bedeutet, dass sich der Konfigurationsparameter ,Min“im Tab ,Basis*“ befindet.

Ein Interface Ausgabekanal dient der Aufnahme eines einzelnen Stellwerts, der tber eine der 3 seriellen
Schnittstellen (2 x RS485, 1 x RS232), an einen Sensor oder Aktor ibermittelt wird. Fir jeden Interface
Ausgabekanal kann der zu verwendende Datentyp und die Schnittstelle, Gber die die Daten Gbermittelt
werden sollen, unabhangig von den restlichen Kanalen festgelegt werden. In den folgenden Kapiteln
erhalten Sie eine Beschreibung zur Konfiguration der Interface Ausgabekanale.
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9.2.1.9.1 Basis

Bezeichnung 1-32
frei wahlbare Kanalbezeichnung fiir die Interface Ausgabekanéle [0-16 Zeichen]

Schnittstelle

Basiseinstellungen fiir den Ausgabekanal:

aus

Ausgabekanal deaktiviert

Com1
Com3

Skalierung > Skalierung

(siehe "Skalierung" auf
Seite 120

aus

Min

definiert das untere Skalenende der
Zeigerinstrumente

Max

definiert das obere Skalenende der
Zeigerinstrumente

ein

Konfig > Format

(siehe "Konfig" auf Seite
117)

Digital

Signed

Einheit

String, der als Messwerteinheit von
allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen].
Dieser hat keinen direkten Einfluss
auf die Werte.

Nachkomma

Anzahl der Nachkommastellen, die
von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird

Unsigned

Einheit

String, der als Messwerteinheit von
allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen].
Dieser hat keinen direkten Einfluss
auf die Werte.

Nachkomma

Anzahl der Nachkommastellen, die
von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird

Float

Einheit

String, der als Messwerteinheit von
allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen].
Dieser hat keinen direkten Einfluss
auf die Werte.

Nachkomma

Anzahl der Nachkommastellen, die
von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird

Stellwert

Ausgabewert in der Messeinheit

Com?2

Min

definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente

Max

definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente

Stellwert

Ausgabewert in der Messeinheit
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Device
Logic
1) 9

Min definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente

Max definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente

Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen
direkten Einfluss auf die Werte.

Nachkomma Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen
des Servers verwendet wird

Stellwert Ausgabewert in der Messeinheit

1) Der Stellwert wird zwar nicht iiber eine der Schnittstellen ausgegeben, kann jedoch von einer Device Logic
verwendet werden. Eine mégliche Anwendung ist den Stellwert mittels Server-PLC vorzugeben und durch eine
Device Logic am Gerét weiter zu verarbeiteten.

Modus

gibt an, wie der Interface Ausgabekanal von den Auswerteelementen des Servers zu

behandeln ist

analog/digital

Analoger oder digitaler Messwert. D.h. das System betrachtet jeden Messwert
unabhéngig von den Messwerten davor oder danach.

Cnt.Day Tageszéhler. D.h. das System rechnet damit, dass der Messwert des Kanals
kontinuierlich ansteigt und einmal pro Tag zurtickgesetzt wird.

Cnt.Intrvl. Intervallzéhler. D.h. das System geht davon aus, dass der Zéhlerstand nach jeder
Messwertaufzeichnung zuriickgesetzt wird.

Cnt.Inf. Endloszahler. D.h. das System erwartet, dass der Messwert des Kanals kontinuierlich

ansteigt und niemals zuriickgesetzt wird.

9.2.1.9.2 Konfig

Hinweis: Fiir einen Interface Ausgabekanal, der mit einer Schnittstelle verbunden ist flir die "Device Logic
Parsing" aktiviert wurde (siehe "Basis" auf Seite 76), sind die folgenden Parameter nicht verfiigbar.

9.2.1.9.2.1 Com1 und Com3 (Modbus-Master, RS485)

Slave Ad.

Adresse des Modbus-Slaves

Modbus Ad.

Adresse des Registers, in das geschrieben werden soll
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Format

Datentyp
Digital | Es soll ein Digitalwert geschrieben werden.
Funktion | Write Single Coils (FC 05)
Write Multiple Coils (FC 15)
Signed | Es soll ein vorzeichenbehafteter Integer-Wert geschrieben werden.
Bit 16 | 16-Bit Integer
Funktion Write Multiple Registers (FC 16)
Write Single Register (FC 06)
32 |32-Bit Integer. Dazu miissen 2 Register in den Modbus-Slave
geschrieben werden.
Funktion Write Multiple Registers (FC 16)
Word order |HI-LO HI-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, LO-Word auf der
héheren Registeradresse
LO-HI LO-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, HI-Word auf der
héheren Registeradresse
Unsigned|Der zu schreibende Integer-Wert ist nicht vorzeichenbehaftet.
Bit 16 | 16-Bit Integer
Funktion Write Multiple Registers (FC 16)
Write Single Register (FC 06)
32 |32-Bit Integer. Dazu miissen 2 Register in den Modbus-Slave
geschrieben werden.
Funktion Write Multiple Registers (FC 16)
Word order |HI-LO HI-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, LO-Word auf der
héheren Registeradresse
LO-HI LO-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, HI-Word auf der
héheren Registeradresse
Float Es soll ein 32Bit Float geschrieben werden.
Word order|HI- |HI-Word auf der niedrigeren Registeradresse, LO-Word auf der
LO |héheren Registeradresse
LO- |LO-Word auf der niedrigeren Registeradresse, HI-Word auf der
HI | hbéheren Registeradresse
Funktion | Write Multiple Registers (FC 16)
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9.2.1.9.2.2 Com1 und Com3 (Modbus-Slave, RS485)

Die folgende Tabelle gibt die méglichen Zugriffsfunktionen in Abhangigkeit vom Datentyp des Interface

Ausgabekanals an:
Modbus Ad. Datentyp Read Funktion Write Funktion
0x0800 Digital Read Discrete Inputs (FC 02) -
0x083F
0x0800 Signed 16/32Bit Read Input Registers (FC 04) -
: Unsigned 16/32Bit
0x087F Float
Modbus Ad.
Adresse des Registers, in das geschrieben werden soll
Format
Datentyp
Digital | Es soll ein Digitalwert geschrieben werden.
Signed | Es soll ein vorzeichenbehafteter Integer-Wert geschrieben werden.
Bit 16 | 16-Bit Integer
32 | 32-Bit Integer. Dazu miissen 2 Register in den Modbus-Slave
geschrieben werden.
Word order |HI-LO HI-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, LO-Word auf der
héheren Registeradresse
LO-HI LO-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, HI-Word auf der
héheren Registeradresse
Unsigned|Der zu schreibende Integer-Wert ist nicht vorzeichenbehaftet.
Bit 16 | 16-Bit Integer
32 | 32-Bit Integer. Dazu miissen 2 Register in den Modbus-Slave
geschrieben werden.
Word order |HI-LO HI-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, LO-Word auf der
héheren Registeradresse
LO-HI LO-Word auf der niedrigeren
Registeradresse, HI-Word auf der
héheren Registeradresse
Float Es soll ein 32Bit Float geschrieben werden.
Word order|HI- |HI-Word auf der niedrigeren Registeradresse, LO-Word auf der
LO |héheren Registeradresse
LO- |LO-Word auf der niedrigeren Registeradresse, HI-Word auf der
HI | hbheren Registeradresse
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9.2.1.9.2.3 Com2 (Seriell, RS232)

Spalte
Durch das "Zahlen Trennzeichen" (siehe "Schnittstellen” auf Seite 76) wird der ASCII-Ausgabestring in
einzelne Ausgabewerte unterteilt. Der Konfigurationsparameter ,Spalte” gibt an, an welche Position
der Ausgabewert im ASCII-Ausgabestring gesetzt wird.

9.2.1.9.2.4 Device Logic

Fur den Modus "Device Logic" ist die Konfiguration nicht verfugbar.
9.2.1.9.3 Skalierung

Hinweis: Fiir einen Interface Ausgabekanal, der mit einer Schnittstelle verbunden ist fiir die "Device Logic
Parsing" aktiviert wurde (siehe "Basis" auf Seite 76), sind die folgenden Parameter nicht verfiigbar.

9.2.1.9.3.1 Com1 und Com3 (Modbus, RS485)

Skalierung aus |--

ein  |0% Modbus Start des Ausgabebereichs in der Einheit des
Modbus-Slaves
100% Modbus Ende des Ausgabebereichs in der Einheit des
Modbus-Slaves
0% Start des Ausgabebereichs in der Messeinheit
100% Ende des Ausgabebereichs in der Messeinheit
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Hinweis: Berechnung des Ausgabewerts bei aktiver Skalierung:

Basis > Min 4mA D
Basis > Max 20mA C
Min Modbus 0 A
Max Modbus 65535 B
Basis > Stellwert 12mA F
Skalierter Ausgabewert 32767 E
_C 20mA

- —— LF 12 mA
& , D 4mA
A E B E=((B-A)(C-D))*(F-D)+A
0 ? 65535 F = ( (65535 - 0) /(20mA -4mA) ) * (12mA - 4mA) + 0 =32767

9.2.1.9.3.2 Com2 (Seriell, RS232)

Die Skalierung ist fur die serielle Schnittstelle nicht verflgbar.

9.2.1.9.3.3 Device Logic

Fir den Modus "Device Logic" ist die Skalierung nicht verfugbar.

9.2.1.10 Interface Ausgabekanile 33-64

Bezeichnung 33-64
frei wéhlbare Kanalbezeichnung fiir die Interface Ausgabekanéle

Die Bedeutung der restlichen Konfigurationsparameter in diesem Konfigurationsabschnitt entspricht dem
Konfigurationsabschnitt "Interface Ausgabekanale 1-32" (siehe "Interface Ausgabekanale 1-32" auf Seite
115).

9.2.1.11 Berechnete Kanale

Hinweis: Die Werte der berechneten Kanéle werden jedes Mal direkt bei der Datenausgabe (Anzeige am
myDatanet-Server oder Download vom myDatanet-Server) berechnet. Sie sind nicht in der Datenbank des
Servers gespeichert.

9.2.1.11.1 Basis

Bezeichnung 1-5
frei wéhlbare Kanalbezeichnung fiir die berechneten Kanéle [0-16 Zeichen]
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Modus
mdgliche Berechnungsmodi fiir die berechneten Kanéle

aus --- berechneter Kanal deaktiviert
Tabelle |Min definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente
Max definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen direkten Einfluss auf die
Werte.
Nachkomma |Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird

digital Invertieren invertiert das Eingangssignal

+ - x,/ |Min definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente
Max definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen direkten Einfluss auf die
Werte.
Nachkomma |Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird

Delta ermittelt die Differenz zwischen zwei Messwerten und dividiert das Ergebnis durch die
Zeitdifferenz der Zeitstempel der Messwerte. Die Zeiteinheit (Wert/sec., Wert/min., ...) fir
das Ergebnis lasst sich (iber den Parameter "Zeitbasis", der sich im Tab "Berechnung"
befindet, auswéhlen. Damit ist es z.B. méglich, den Zéhlerstand (m3) des Quellkanals in
einen Durchfluss (m3/min.) umzurechnen (siehe "Ergénzende Erkldrung: Modus Delta" auf

Seite 124).

Min definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente

Max definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente

Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen direkten Einfluss auf die
Werte.

Nachkomma |Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird

klonen |erstellt einen Klon eines Messkanals. Dadurch ist es méglich, eine neue Kanalbezeichnung

zu vergeben, andere Skalenenden fiir die Zeigerinstrumente zu wéhlen, einen neuen String
als Messwerteinheit festzulegen sowie die Anzahl der Nachkommastellen anzupassen. Die

Messwerte (Zahlenwert ohne Einheit) entsprechen exakt jenen des Quellkanals.

Min definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente

Max definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente

Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen direkten Einfluss auf die
Werte.

Nachkomma |Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird
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Element nach unten verschieben

Element nach oben verschieben

9.2.1.11.2 Berechnung

aus - berechneter Kanal deaktiviert
Tabelle |Quellkanal Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden
& offnet die Maske zur Eingabe der Wertetabelle (zwischen den Tabellenzeilen

wird linear interpoliert, fir Werte auerhalb der definierten Tabelle wird linear
extrapoliert)

Digital Quellkanal Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden
High Level Schwelle flr Signalerkennung

+,-,%,/ |Quellkanal Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden
+,-, %,/
Quellkanal Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden

Delta Quellkanal Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden
Zeitbasis gibt die gewlinschte Zeiteinheit (Wert/sec., Wert/min., ...) fir das Ergebnis an
Offset Offset, der nach der Multiplikation mit dem Parameter "Faktor" addiert wird. Vor

der Multiplikation mit dem Parameter "Faktor" wird das Ergebnis in die
gewunschte Zeiteinheit umgewandelt.

Faktor Faktor, mit dem das Ergebnis nach der Umwandlung in die gewiinschte
Zeiteinheit multipliziert wird. Danach wird der Parameter "Offset" addiert.

Klonen |Quellkanal Auswahl des Kanals, der geklont werden soll
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Hinweis:
Ergénzende Erklarung: Modus Delta

Annahme: Der Quellkanal enthélt den Zéhlerstand eines Endloszéhlers in m3. Der berechnete Kanal 1 soll den
Durchfluss in m3/s enthalten und der berechnete Kanal 2 den Durchfluss in I/h.

Erforderliche Konfiguration

Parameter Wert Kanal 1 | Wert Kanal 2
Basis -> Modus | Delta Delta
Basis -> Einheit |m3/s I/h
Berechnung -> | Sekunden Stunden
Zeitbasis
Berechnung-> |0 0
Offset
Berechnung -> 1 1000
Faktor
Quellkanal Berechneter Kanal 1 Berechneter Kanal 2
Datum/Zeit Endloszéhler [m3] Durchfluss [ m3/s] Durchfluss [I/h]
26.03.2013 12:50 900 o7 07
26.03.2013 12:51 960 1 3.600.000
26.03.2013 12:52 990 0,5 1.800.000
26.03.2013 12:53 1005 0,25 900.000
26.03.2013 12:54 1065 1 3.600.000

”Berechnung nicht méglich, da kein Messwert vor 12:50 vorhanden ist.

Erklédrung: Flir den Messzeitpunkt 12:50 kbnnen keine Werte fiir die berechneten Kanéle ermittelt werden, da
kein Vorgdngerwert vorhanden ist und somit die Differenz des Zéhlerstandes nicht ermittelt werden kann. Fiir
den Messzeitpunkt 12:51 betrégt die Differenz des Zahlerstandes 60m3 und die Zeitdifferenz 60sec.

Ergebnis = { (Wertdifferenz / Zeitdifferenz [sec.]) * Zeitbasis [sec] * Faktor } + Offset

Fiir den berechneten Kanal 1 (Zeitbasis "Sekunden”, Offset "0" und Faktor "1") errechnet sich das Ergebnis wie
folgt:

Kanal 1 = { (60m3/ 60sec.)*1*1}+ 0= 1m3/s

Ftir den berechneten Kanal 2 (Zeitbasis "Stunden"”, Offset "0" und Faktor "1000") errechnet sich das Ergebnis
wie folgt:

Kanal 2 = { (60m3 / 60sec.) * 3600 * 1000 } + 0 = 3.600.0001/h
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9.2.1.11.3 Alarme

Hinweis: Die Uberpriifung der Alarmschwellen kann bei berechneten Kanélen erst erfolgen, wenn das Gerét
die Messdaten an den myDatanet-Server libermittelt hat.

Alarm niedrig |Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird ein Alarm ausgelost.

Alarm hoch

Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird ein Alarm ausgelost.
Hyst %

Hysterese fir Entwarnung bei Alarm/Warnung (z.B. Hyst = 5%, Alarm od. Warnung bei
100 -> Entwarnung bei 95) bzw. zuriicknehmen des Triggers (z.B. Hyst = 5%, Schwelle =
groRer gleich, Trigger bei 100 -> zurticknehmen bei 95)

9.2.1.12 Ausgabekanile

9.2.1.12.1 Basis

Ext. Aufwarmazeit

Gibt die Zeit an, die ein Ausgabekanal, der in den Modus "Ext. Aufwérmzeit" geschaltet ist, vor der
Messung eingeschaltet wird

Bezeichnung mA OUT 1-2

frei wéhlbare Kanalbezeichnung fiir die Analogausgénge (keine galvanische Trennung) [0-16 Zeichen]
Bezeichnung Relais 1-6

frei wéhlbare Kanalbezeichnung fiir die Relais [0-16 Zeichen] (Je 3 Relais mit gemeinsamer Wurzel)
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Modus

Basiseinstellung fiir die Analogausgénge

aus --- Ausgabekanal deaktiviert
0-20mA 0% Start des Ausgabebereichs in der Messeinheit
100% Ende des Ausgabebereichs in der Messeinheit
Stellwert Ausgabewert in der Messeinheit
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird [0-16 Zeichen]
Nachkomma |Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird
4-20mA 0% Start des Ausgabebereichs in der Messeinheit
100% Ende des Ausgabebereichs in der Messeinheit
Stellwert Ausgabewert in der Messeinheit
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird [0-16 Zeichen]
Nachkomma |Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des

Servers verwendet wird

Basiseinstellung fiir die Relais

aus --- Ausgabekanal deaktiviert

Ext. Der Ausgabekanal wird "Ext. Aufwédrmzeit" Sekunden vor der Messung

Aufwérmzeit |eingeschaltet. Ist der Wert "0", wird der Ausgabekanal nicht eingeschaltet.

Digital Invertieren invertiert den am Gerét ausgegebenen Pegel (siehe "Ergénzende
Erklarung Modus "Digital™ auf Seite 126)

Stellwert Stellwert (ein/aus), der ausgegeben werden soll (siehe "Ergénzende
Erkldrung Modus "Digital™ auf Seite 126)
Hinweis:

Ergénzende Erklérung Modus "Digital”

Invertieren Stellwert Ausgang am Gerit
aus aus = aus (Low)
aus ein = ein (High)
ein aus = ein (High)
ein ein = aus (Low)
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Hinweis:

Beispiel zur Erkldrung des Burstintervalls in Kombination mit der ext. Aufwarmzeit (Ext. Aufwérmzeit <

Messintervall):
Grundeinstellung ~ | ¢ - === === S Aufzeichnungsintervall 5min.
-Jp | Burst Intervall 60sec.
4—> Messintervall 15sec.
Ausgabekanéle Ext. Aufwérmzeit 5sec.
Messkandle -> Konfig. Démpfung med
Zeit 60sec.
Ausgang am Gerét Sensorversorgung
: I
: |
: I
o, G G s
J 5
B R >
___________________________________________________________ >

Messwertbildung: Die Sensorversorgung wird jeweils 5sec. vor Ablauf des Messintervalls aktiviert. Dadurch
ergeben sich 4 gliltige Messungen, die fiir die Median-Bildung herangezogen und als Messwert aufgezeichnet

werden.
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Hinweis:

Beispiel zur Erkldrung des Burstintervalls in Kombination mit der ext. Aufwdrmzeit (Ext. Aufwérmzeit >
Messintervall):

Grundeinstellung <4 ------- S Aufzeichnungsintervall 5min.
e e | Burst Intervall 75sec.
4—> Messintervall 15sec.

Ausgabekanéle Ext. Aufwérmzeit 30sec.

Messkanéle -> Konfig. Démpfung med

Zeit 60sec.

Ausgang am Gerét Sensorversorgung

|
|
Lo

Erklarung: Da in diesem Beispiel die ext. Aufwadrmzeit groer als das Messintervall ist, wird die
Sensorversorgung gleich zu Beginn des Burst Intervalls aktiviert und erst bei der Aufzeichnung wieder
deaktiviert. Die erste Messung wird 15sec. (Messintervall) nach Beginn des Burst Intervalls durchgefiihrt. Zu
diesem Zeitpunkt war die Sensorversorgung noch nicht flir die Dauer der ext. Aufwérmzeit aktiv. D.h. der
Messwert des angeschlossenen Sensors ist wahrscheinlich noch nicht stabil und die Messung somit ungiltig.
In diesem Beispiel ist erst die zweite Messung nach Beginn des Burst Intervalls giiltig. Um die ungdiltigen
Messungen bei der Messwertbildung auszuschliel3en, muss das Zeitfenster fiir die Ddmpfung entsprechend
kleiner als das Burst Intervall gewéahlt werden. Um genau wie beim vorangegangenen Beispiel (Ext.
Aufwérmzeit < Messintervall) 4 giiltige Messungen zu erhalten, muss das Burst Intervall von 60sec. auf 75sec.
erhéht werden.

Messwertbildung: Die Sensorversorgung wird zu Beginn des Burst Intervalls aktiviert. Die erste Messung
wird 15sec. spéter durchgefiihrt. Es ergeben sich somit 5 Messungen. Die erste Messung ist ungliltig (ext.
Aufwérmzeit ist noch nicht abgelaufen). Da das Zeitfenster fir die Ddmpfung nur 60sec. betrégt, werden nur
die 2-5te Messung fiir die Median-Bildung herangezogen und als Messwert aufgezeichnet. Die erste ungliltige
Messung wird somit ignoriert.
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Hinweis:

Beispiel zur Erkldrung der Filter Zeit in Kombination mit der ext. Aufwérmzeit

Grundeinstellungen | ¢ — = = = — — = Aufzeichnungsintervall 5min.

4—>)> Messintervall 1min.
Ausgabekanéle T Ext. Aufwérmzeit 1sec.
Messkanéle -> Konfig. Filter Zeit 500ms
Ausgang am Gerét Sensorversorgung

A J

v

Erklédrung: Die Sensorversorgung wird jeweils 1sec. vor Ablauf des Messintervalls aktiviert. Die Filter Zeit
beginnt 500ms vor Ablauf des Messintervalls, wodurch zum Messzeitpunkt ein gliltiger Wert vorliegt. Dies
bedeutet aber auch, dass bei der Auswahl der Ext. Aufwérmzeit die Filter Zeit beriicksichtigt werden muss. Im
aktuellen Beispiel miisste der mit dem Eingang verbundene Sensor spétestens 500ms nach Aktivierung der
Sensorversorgung stabile Werte liefern. Andernfalls wiirden bei der Mittelwertbildung wéhrend der Filter Zeit
ungdiltige Werte beriicksichtigt und so der Messwert verfélscht werden.
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9.2.1.13 Interne Kanale

9.2.1.13.1 Basis

Bezeichnung |frei wahlbare Kanalbezeichnung flir die GSM-Feldstarke [0-16 Zeichen]

GSM Starke Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers

verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen direkten Einfluss auf die
Werte.

Bezeichnung |frei wahlbare Kanalbezeichnung fur die Versorgungsspannung [0-16 Zeichen]

Spannung Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen direkten Einfluss auf die
Werte.

9.2.1.13.2 Alarme

Warnung [Wertniedrig |Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird eine Warnung
ausgelost.
Wert hoch Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird eine Warnung
ausgelost.
Alarm Wert niedrig | Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird ein Alarm ausgelost.
Wert hoch Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird ein Alarm
ausgelost.

Hyst % Hysterese fir Entwarnung bei Alarm/Warnung (z.B. Hyst = 5%, Alarm od. Warnung bei 100 ->
Entwarnung bei 95) bzw. zuriicknehmen des Triggers (z.B. Hyst = 5%, Schwelle = groRRer
gleich, Trigger bei 100 -> zurlicknehmen bei 95)
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9.2.1.13.3 Trigger

Es wird zwischen den folgenden beiden Arten von Triggern unterschieden:
« Eventtrigger (XM)

Die entsprechende Operation (z.B. Ubertragung ausldsen) wird beim Auftreten des
Triggerereignisses nur ein einziges Mal ausgefiihrt.

« Leveltrigger (QU, SL, RO, RF, ON, 11-14)

Solange der Trigger aktiv ist, wird die entsprechende Operation (z.B. Online-Modus aktivieren)
ausgefihrt.

Eventtrigger [ XM Ubertragung auslosen

Schwelle |Schwellen fir das Auslésen des Triggers. Fir die Ermittlung der Schwelle zum
Zurucksetzen des Triggers wird die Hysterese aus dem Tab "Alarme" verwendet.

groRer gleich  [Wenn der Messwert auf oder tber diesen Wert steigt, wird der

Trigger ausgeldst.
kleiner gleich | Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird der
Trigger ausgeldst
Leveltrigger |QU schnelle Aufzeichnung (Aufzeichnungsintervall = Aufzeichnungsintervall / Faktor)
SL langsame Aufzeichnung (Aufzeichnungsintervall = Aufzeichnungsintervall *
Faktor)
RO Aufzeichnung einschalten
RF Aufzeichnung ausschalten
ON Online-Modus aktivieren
11 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm
12 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm
13 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm
14 intern zur Verwendung mit Steuerprogramm

Schwelle |Schwellen flr das Ausldsen des Triggers. Fir die Ermittlung der Schwelle zum
Zurucksetzen des Triggers wird die Hysterese aus dem Tab "Alarme" verwendet.

groler gleich  [Der Trigger ist aktiv, solange der Messwert groRer/gleich der
Schwelle ist.

kleiner gleich Der Trigger ist aktiv, solange der Messwert kleiner/gleich der
Schwelle ist.
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9.2.1.14 Alarmierung

Quittierung

Standard

Fir die Entscheidung, ob die Alarme automatisch oder
manuell quittiert werden missen, wird die globale
Servereinstellung herangezogen (siehe
"Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server " 206.886).

automatisch

Alarme werden automatisch quittiert, sobald alle
Benachrichtigungen versendet wurden. Wurden auch
SMS versendet, die einen Tarif mit
Sendebestatigungsfunktion haben, so wird mit der
Quittierung auf die Sendebestatigung gewartet.

manuell

Alarme mussen durch den Anwender quittiert werden.

Ubertragungsausfall
Alarm

Alarmierung, falls sich das Instrument I&nger als die eingestellte Anzahl von
Ubertragungszyklen nicht meldet. Pro Ubertragungszyklus wird eine zusétzliche
Toleranz von 10min. eingerdumt, um etwaige Retrys beim Verbindungsaufbau zu

berucksichtigen.

Bsp.: Ubertragungsintervall: 60min; 3x Ubertragungsintervall -> Alarm nach > 03:30

Transfervolumen

Standard

Die Einstellung fur den Transfervolumenalarm wird von
der globalen Servereinstellung Gbernommen (siehe
"Benutzerhandbuch fur myDatanet-Server " 206.886).

aus

Der Transfervolumenalarm ist deaktiviert.

individuell

Die Schwelle, bei der der Transfervolumenalarm
ausgeldst werden soll, kann in das nebenstehende
Feld in KiB eingegeben werden.

Bei Alarm

Der Alarm wird in der Alarmliste aufgezeichnet.

Eine sofortige Ubertragung wird ausgelost.

Bei Warnung

Die Warnung wird in der Alarmliste aufgezeichnet.

Eine sofortige Ubertragung wird ausgelost.

1B)ei Stérung-Alarm

>l P >

Der Stoérung-Alarm wird in der Alarmliste
aufgezeichnet.

c:

Eine sofortige Ubertragung wird ausgelost.

Bei Storung-
Warnung 2)

>

Die Storung-Warnung wird in der Alarmliste
aufgezeichnet.

Eine sofortige Ubertragung wird ausgelost.

1) Ein "Stérung-Alarm" wird ausgel6st, wenn ein Messkanal so konfiguriert ist, dass bei einer Messbereichsverletzung einer
der Fehlerwerte NAN, OL (Open Loop), UF (Under Flow), OF (Over Flow) oder SC (Short Circuit) ausgegeben wird und das
Halten des letzten Messwert nicht aktiviert ist oder bereits die maximale Anzahl flirs Halten des letztgultigen Messwerts

erreicht wurde.

2) Eine "Stérung-Warnung" wird ausgeldst, wenn ein Messkanal so konfiguriert ist, dass bei einer Messbereichsverletzung
einer der Fehlerwerte NAN, OL (Open Loop), UF (Under Flow), OF (Over Flow) oder SC (Short Circuit) ausgegeben wird
und die maximale Anzahl furs Halten des letztgiltigen Messwerts noch nicht erreicht wurde.
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9.2.1.15 Grundeinstellung

Verbindungsart

Intervall Das Gerat meldet sich im Ubertragungsintervall.

online Das Gerat trennt die Verbindung nicht und Ubermittelt
kontinuierlich die Messdaten. Alle 7 Tage wird die
Verbindung jedoch kurzzeitig zwecks Uberpriifung der

Serverzuordung unterbrochen.

Aloha/Wakeup Dauer

Dauer der Aloha/Wakeup Verbindung

Ubertragungsintervall

zeitlicher Abstand der Ubertragungen

Aufzeichnungsintervall

zeitlicher Abstand der Messdatenaufzeichnungen

Divisor schnelle
Aufzeichnung

Aufzeichnungsintervall = Aufzeichnungsintervall / Faktor (ab Triggerung)

Faktor langsame
Aufzeichnung

Aufzeichnungsintervall = Aufzeichnungsintervall * Faktor (ab Triggerung)

Messintervall

zeitlicher Abstand der Messungen (00:00 gleich wie Aufzeichnungsintervall)

Burst Intervall

Zeitspanne, in der im Messintervall gemessen wird, bevor aufgezeichnet wird
(00:00 Messintervall ist durchgehend aktiviert)

Ausfallsalarm

Zeitzone Regionseinstellungen (nicht relevant flir Rohmessdaten, da diese in UTC
gespeichert werden)
Verzdgerung fir Erst wenn die Versorgungsspannung langer als die hier konfigurierte Zeit

ausfallt, wird ein entsprechender Alarm erzeugt. Dadurch kann das Generieren
von Alarmen bei kurzzeitigen Versorgungsspannungsausfallen verhindert
werden. Ein Eintrag im Geratelog wird aber in jedem Fall erstellt.

Sommerzeit

Konfiguration fur die automatische Zeitumstellung

standard Die Konfiguration fur die Zeitumstellung wird von der
globalen Servereinstellung ibernommen(siehe
"Benutzerhandbuch flir myDatanet-Server " 206.886).

aus automatische Zeitumstellung deaktiviert

USA vordefinierte Einstellung flir den amerikanischen Raum

EU vordefinierte Einstellung fir den europaischen Raum

Positionsintervall

Intervall der Positionsaktualisierung (00:00 Positionsbestimmung wird bei jeder
Verbindung durchgefiihrt)

Standard Auswertung

Auswahl der Auswertung, die durch einen Klick auf den Geratelink in den Karten
geladen wird

aus Die Standardgrafik wird geladen.

"Name einer
Auswertung"

Die ausgewahlte Auswertung wird geladen.
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Auswertungs-Vorlage Auswahl, ob beim Klicken auf das Symbol zur Anzeige der Messdaten, das sich
in der Messstellen-/Applikationsliste befindet, die standardmaflige Grafik oder
eine Auswertungs-Vorlage zur Darstellung der Daten verwendet wird. In der
Dropdown-Liste werden nur jene Auswertungs-Vorlagen angezeigt, bei denen
der Messstellen-/Applikationstyp der ersten Wildcard kompatibel zur

Messstelle/Applikation ist, die aktuell bearbeitet wird.

(nicht zugeordnet) |Die standardmaRige Grafik wird fir die Anzeige der

Messdaten verwendet.
"Name einer Name der Auswertungs-Vorlage, die zur Darstellung der
Auswertungs- Messdaten verwendet wird
Vorlage"

Hinweis:
Beispiel zur Erklarung Aufzeichnungs-, Mess-, Burstintervall in Verbindung mit der Démpfung

Da nur die Universaleingénge tber ein Ddmpfungsmodul (siehe "Inteme Verarbeitung der Messwerte" auf Seite
31) verfiigen, ist die Verwendung des Burstintervalls nur fiir diese Messkanéle sinnvoll. Eine Erkldrung der
Abléufe, wenn zusétzlich noch eine ext. Aufwérmzeit verwendet werden soll, finden Sie im Kapitel
"Ausgabekanéle" auf Seite 125.

Grundeinstellung <4 ------- P | Aufzeichnungsintervall 5min.
- P Burst Intervall 1min.
e Messintervall 15sec.
Messkanéle -> Konfig. Démpfung med
S | Zeit 60sec.
! ] PRSI
| ] IS e i M
I : t:::::Ettttt::E:::ttttE:::::::i
I | | I : \\\\\\‘ \\\\\\.\‘ \\\\\\\\ \\\\\\'\‘I\
0 1 2 3 4 5
Messwertbildung: Die letzten 4 Messwerte werden flir die Median Bildung herangezogen und als Messwert
aufgezeichnet.
Hinweis: Ergédnzende Erklarung zu den Verbindungsarten
Verbindungsart Energieverbrauch Datenvolumen Reaktionszeit
online
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Hinweis: Ergénzende Erklérung zu den Auswirkungen des Messintervalls und des Ubertragungsintervalls auf
das monatliche Datenvolumen

Messintervall/Ubertragungsintervall Datenvolumen pro Monat
Nur die 8 Universaleingénge sind aktiv (nur geringe Anderung des Messsignals)
2min/10min 13,0MB
2min/2h 2,0MB
1min/2h 2,5MB
1min/4h 2,0MB
5min/2h 1,2MB
b5min/online 4,0MB
Nur die 64 Interface Kandle sind aktiv (stark &ndemde Werte (Zufallswerte))
1min/4h 18,6MB
1min/2h 19,0MB

9.2.1.16 FTP-Export Einstellungen

Hinweis: Dieser Konfigurationsabschnitt ist nur sichtbar, wenn die Lizenz "FTP Agent Extended" fiir den
myDatanet-Server freigeschaltet wurde.

FTP Export Profil |aus FTP Export deaktiviert

"Name eines Liste mit den FTP-Export-Profilen, die am Server angelegt wurden
FTP Export (zum Anlegen eines FTP-Export-Profils siehe "Benutzerhandbuch fiir
Profils" myDatanet-Server " 206.886).

Einstellungen des | zeigt eine Ubersicht der wichtigsten Parameter des ausgewahlten FTP-Export-Profils
gewahlten Profils |an

FTP Verzeichnis |ermdglicht es, das Standardverzeichnis des ausgewahlten FTP-Export-Profils zu
Uberschreiben [0-100 Zeichen]

letzter Export Zeitstempel des letzten FTP Exportes

9.2.2 Geratekonfiguration

Hinweis: Abhéngig vom jeweiligen Benutzerlevel sind einige der in den folgenden Unterkapiteln erwéhnten
Konfigurationsfelder unter Umsténden ausgeblendet. Wenden Sie sich in diesem Fall an den Administrator des
myDatanet-Servers.

Die Eingabemaske zur Konfiguration des Gerats erreichen Sie durch Klicken auf die Seriennummer in der
Messstellenliste (siehe "Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server " 206.886) oder durch Klicken auf den
Geratenamen in der Messgeréateliste (siehe "Benutzerhandbuch fur myDatanet-Server " 206.886).

9.2.2.1 Kommentar

Kommentar
freies Kommentarfeld (wird auch unterhalb des Messstellennamens in der Messgerételiste angezeigt)
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9.2.2.2 Messgerat

Kunde

Name des Kunden, dem das Messgerat zugeordnet ist

Tags

Liste der Tags, die dem Messgerat bereits zugewiesen sind. Durch einen Klick auf das
Kreuz neben der Bezeichnung des Tags kann diese Zuweisung wieder aufgehoben
werden. Durch Klicken auf das Plus-Symbol wird die Eingabemaske zur Zuweisung
der Tags geoffnet. Diese ermdglicht sowohl die Zuweisung vorhandener als auch die
Erstellung neuer Tags.

Seriennummer

Seriennummer des Gerats

Gerateklasse

Damit ein Gerat mit einer Messstelle verbunden werden kann, miissen die
Gerateklasse der Messstelle und die des Gerats tbereinstimmen. Die Gerateklasse
kann nach dem Anlegen des Geréats Uber die Serveroberflache nur bis zur ersten
Verbindung des Gerats mit dem Server verandert werden. Sollte beim Anlegen des
Gerats eine Gerateklasse eingestellt werden, die nicht mit der tatsachlichen
Gerateklasse des Gerats Ubereinstimmt, wird diese bei der ersten Verbindung
automatisch korrigiert.

Telefonnummer

Telefonnummer der SIM-Karte. An diese Nummer werden die Steuer-SMS (z.B.
Wakeup) gesendet. Format: +43555837465

Geréate Flags

zusatzliche Information zur Gerateklasse (fur interne Verwendung)

Firmware Version

aktuell installierte Softwareversion des Messcontrollers

Verbindungsaufbau

Letzter Wakeup

Letzter
Verbindungsabbau

Letzter
Ubertragungsfehler

Letzte Aloha
Verbindung

Modem Version aktuell installierte Softwareversion des Modemcontrollers
OS Version OS Version des Modems
Letzter jeweils der letzte Zeitstempel der betreffenden Operation

Wakeup SMS
Anzahl

Anzahl der seit der letzten Verbindung an dieses Gerat gesendeten Wakeup-SMS. Bei
jeder erfolgreich hergestellten Verbindung wird dieser Zahler zurtickgesetzt.

Device Logic Sync

Produktiv Stimmen die im Gerat installierte und die am Server
gespeicherte Device Logic nicht Gberein, wird die am Server

gespeicherte Device Logic in das Gerat geladen.

Entwicklung (sync) |Es erfolgt eine Synchronisation der Device Logic zwischen dem
Gerat und dem Server. Dabei wird jenes mit dem aktuellsten

Zeitstempel zur jeweils anderen Stelle Ubertragen.

Entwicklung (no
sync)

Es erfolgt keine Synchronisation der Device Logic zwischen
dem Gerat und dem Server
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Firmware Update

aus

Firmware Update ist deaktiviert

ein

Sobald eine neue Version des ausgewahlten Firmware-Typs
vorhanden ist, wird diese sofort installiert.

auch wenn tag nicht

Firmware wird auch ans Gerat Gbertragen, wenn das Gerat

vorhanden den aktuellen Firmwarestand nicht an den Server Ubermittelt
hat (NICHT EMPFOHLEN!).

Downgrade erlauben [ermdglicht es, eine altere Firmwareversion als die im Gerat
vorhandene zu installieren (NICHT EMPFOHLEN?!)

einmalig Fuhrt einmalig ein Firmware Update durch. Ist keine neue
Firmware verfligbar oder wurde die Firmware erfolgreich
installiert, wird das Firmware Update automatisch auf "aus"
geschaltet.

ignorieren Das Firmware Update ist deaktiviert und auf verfigbare
Firmware Updates wird nicht hingewiesen.

Firmware Typ Released Nur Firmwareversionen bei denen sowohl interner Test als

auch Feldtest erfolgreich waren, werden installiert
(Fehlfunktionen nahezu ausgeschlossen).

Release Candidate

Nur Firmwareversionen bei denen der interne Test erfolgreich
war, werden installiert (Fehlfunktionen nicht ausgeschlossen).

Beta Release

Auch Firmwareversionen bei denen noch nicht alle internen
Tests erfolgreich abgeschlossen sind, werden installiert
(Fehlfunktionen durchaus mdglich).

Hardware Version

Hardwareversion des myDatalogMUC xG/4G

9.2.2.3 Geratespezifische Einstellungen

Betriebsart |hold Messung: aus, Ubertragung: ein
run Messung: ein, Ubertragung: ein
transport Messung: aus, Ubertragung: aus
offline Messung: ein, Ubertragung: aus

9.2.2.4 GPRS

SIM Tarif

ausgewéhlter SIM-Tarif
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Kapitel 10 myDatanet-Server

Hinweis: Alle Screenshots zeigen den myDatanet-Server in der Version 49v011 unter Verwendung des
Standard-Farbschemas. Bei neueren Versionen kénnen geringfiigige Anderungen am Erscheinungsbild des
Servers vorgenommen worden sein.

10.1 Ubersicht

'f/‘i\.l (2) If/é\.l
\‘v_/ -\_‘, \‘__,,'
= . .
(4 F Microtronics myDatanet n O
e W llve MaM
m HEALTH KUNDEN POOL & ALOHA  APP CENTER BENUTZER  ALARME STATISTIK  SERVICE Kenfiguration
%
. (E)
SITES / APPLIKATIONEN MESSGERATE VORLAGEN MANAGEDSERVICE APl | Datenexport Impor‘t)(MIl\gj
Py 1
(o)) 8)
o g e

Ubersicht myDatanet-Server

1 freiwahlbares Logo 5 offnet die Maske zur Eingabe der globalen
Einstellungen fur den Server

2 Offnet das Fenster in dem die fiir den aktuell 6 offnet den rapidM2M Playground
eingeloggten Benutzer bestimmten, vom System
erstellten Benachrichtigungen zusammengefasst

sind
3 blendet das Menl zum Anpassen der 7 wechseltin den Bereich "Datenexports" zur
Benutzereinstellungen und zum Ausloggen des Konfiguration des Datenexports. Diese
aktuell aktiven Benutzers ein Schaltflache ist nur sichtbar, wenn zumindest die
Lizenz fir eine Exportvariante vorhanden ist.
4 Schaltflachen zum Wechseln zwischen den 8 offnet die Eingabemaske zum Upload einer XML-
einzelnen Serverbereichen Datei. Diese Schaltflache ist nur sichtbar, wenn

die Lizenz fur den XML-Import vorhanden ist.

10.1.1 Erklarung der Symbole

Flgt zur aktuellen Liste (Auswertungen, Messstelle, Benutzer, ...) einen neuen Eintrag hinzu

ﬁ] Ldscht das nebenstehende Element (Auswertung, Messstelle, Benutzer, ...) aus der Liste

4" Ruftdie Eingabemaske zum Editieren des nebenstehenden Elements (Auswertung, Messstelle,
Benutzer, ...) auf
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10.2 Bereich "Kunden"

HOME m POOL & ALOHA  APP CENTER BENUTZER  ALARME  STATISTIK  SERVICE Konfiguration

G?SIAPPLIKATIONEN MESSGERATE VORLAGEN SCRIPTS APl | Tracking | Datenexport

0 “2015 L 2 Austr % Training

€ Suche... Q Seiten: |} (Gesamt 2)

' -
i ]ﬂl .Tralnmg 1234 Ort Musterstrasse 1

GO 9

Ubersicht des Bereichs "Kunden"

1 Bereich, in dem eine Bilddatei als "Karte" und/oder die OpenStreetMaps Karte eingeblendet werden
kann

Auf der als "Karte" verwendeten Bilddatei lassen sich die Messstellen manuell platzieren.

In der OpenStreetMaps Karte werden die Messstellen erst angezeigt, wenn der Messstelle GPS-
Koordinaten zugewiesen wurden.

2 flugt einen neuen Kunden hinzu
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3 Liste der Tags, die mindestens einem der in der Kundenliste angezeigten Kunden zugewiesen sind.
Wurde die Kundenliste mittels Suchfeld oder Auswahl eines Tags beschrankt, wird dies bei der
Erstellung der Liste der Tags bericksichtigt. Sobald die Kundenliste durch Auswahl eines Tags
eingeschrankt wurde, erscheint am Ende der Liste der Tags ein Kreuz. Durch Klicken auf dieses Kreuz
wird die Auswabhl aller Tags zurlickgesetzt und die Einschrankung aufgehoben.

Durch Klicken mit der linken Maustaste auf einen der Tags werden in der Kundenliste nur mehr jene
Kunden angezeigt, denen der entsprechende Tag zugewiesen ist und der gewahlte Tag ist farblich
hinterlegt.

Durch Klicken mit der rechten Maustaste auf einen der Tags werden alle Kunden, denen der
entsprechende Tag zugewiesen ist, ausgeblendet, der gewahlte Tag ist farblich hinterlegt und die
Bezeichnung des Tags durchgestrichen.

Erneutes Klicken mit derselben Maustaste hebt die Einschrankung wieder auf.

offnet die Eingabemaske zur Konfiguration des Kunden

[0scht den Kunden

Kommentar, der in der Konfiguration des Kunden eingegeben werden kann

N| O o &

Wurde eine Standardauswertung definiert, gelangen Sie durch Klicken auf den Namen des Kunden zur
Standardauswertung. Andernfalls wird durch Klicken auf den Namen des Kunden der Bereich
"Messstellen" auf Kundenebene gedffnet (siehe "Bereich "Messstellen" auf Kundenebene" auf Seite
142 bzw. "Auswertungen" auf Seite 143).

Suchfeld zum Filtern der Kundenliste

Adresse des Kunden, die Giber die Eingabemaske zur Konfiguration des Kunden eingegeben werden
kann

10 Symbol, Gber das sich eine OpenStreetMaps Karte laden lasst, auf der die Messstellen dargestelit
werden. (siehe "Kartendarstellung" auf Seite 143)

11 Symbol, Uiber das sich eine Bilddatei als "Ubersichts-Karte" auf den Server laden lasst

Um die "Karte" wieder zu entfernen, 6ffnen Sie den Upload-Dialog erneut und klicken Sie auf "senden”
ohne zuvor eine Bilddatei auszuwahlen.
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10.3 Bereich "Messstellen" auf Kundenebene

SITES / APPLIKATIONEN MESSGERATE & ALOHA ~ BENUTZER  ALARME  STATISTIK  SERVICE

SITES / APPLIKATIONEN TAGS MESSGERATE TAGS APl | Datenexport
V1)

'\_"
Ybbs S Pachlam Melk  Loosdorf

4

A I;:::hurg s Pf\l!li:: A1

© Messstelle 1

(2) (BY(B)
— l-\_s ,'I L-\_B f'l
v @ Auswertungen
€ Auswertung 1 Q Seiten; | (Gesamt 1)
" g
S o PRI o Kanal 1 Kanal 2 Int. Temp
Messstelle 1 Messstelle 1 Messstelle 1

= 10,0 = 100.0

- - 236

08 '0,3 [ '0,3

v ) sites 7 Applikationen

aus hd aus hd Name b 12 W
W Austria
© Messste Q Seiten: n (Gesamt 2)
# T Messstelle 1 (o)
Device Name: 047394065Dx0000¢ (9.9,2020 - 9.9.2020 # ) 9.9.2020 16:45:11 BiY, Q@ X
SER UTC+02:00 01:17
# T Messstelle 2 O
Device Name: 04F027065C 0000 ( 8.8.2020 - 9.0.2020 # ) 9.9.2020 16:43:54 B Y QSO0 X
SER UTC+02:00 01:50

Ubersicht des Bereichs "Messstellen" auf Kundenebene

1 Bereich, in dem eine Bilddatei als "Karte" und/oder die OpenStreetMaps Karte eingeblendet werden
kann

Auf der als "Karte" verwendeten Bilddatei lassen sich die Messstellen manuell platzieren.

In der OpenStreetMaps Karte werden die Messstellen erst angezeigt, wenn der Messstelle GPS-
Koordinaten zugewiesen wurden.

Liste der Auswertungen (siehe "Auswertungen" auf Seite 143)
3 Liste der Sites/ Applikationen (siehe "Site" auf Seite 75)
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4 Symbol, das eine Messstelle auf der "Karte" reprasentiert

5 Symbol, Uber das sich eine OpenStreetMaps Karte laden Iasst, auf der die Messstellen dargestellt
werden. (siehe "Kartendarstellung" auf Seite 143)

6 Symbol, lUber das sich eine Bilddatei als "Karte" auf den Server laden lasst

Um die "Karte" wieder zu entfernen, 6ffnen Sie den Upload-Dialog erneut und klicken Sie auf "senden”
ohne zuvor eine Bilddatei auszuwahlen.

10.3.1 Auswertungen

Die Auswertungen bieten eine Vielzahl an Moéglichkeiten zur grafischen Darstellung der Daten auf der Web-
Oberflache des myDatanet-Server bzw. dem Download der Daten vom myDatanet-Servers. Eine
detailliertere Anleitung zum Erstellen und dem Umgang mit den Auswertungen finden Sie im
Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server (206.886).

10.3.2 Kartendarstellung

Die Kartendarstellung dient dazu, einen Uberblick Uber die geografische Position der Messstellen zu geben.
Eine detailliertere Anleitung zur Bedienung und Konfiguration der Kartendarstellung finden Sie im
Benutzerhandbuch fur myDatanet-Server (206.886).

10.4 Empfohlene Vorgehensweise

10.4.1 Anlegen der Messstelle

Hinweis: Abhéngig vom jeweiligen Benutzerlevel sind einige der in den folgenden Kapiteln erwéhnten Felder
unter Umsténden ausgeblendet. Wenden Sie sich in diesem Fall an den Administrator des myDatanet-Servers.

Eine detailliertere Anleitung zum Anlegen einer neuen Messstelle finden Sie im Benutzerhandbuch fur
myDatanet-Server (206.886).

1. Loggen Sie sich Uber das Web-Interface am myDatanet—Server ein. Die Web-Adresse erhalten Sie
von lhrem zustandigen Vertriebspartner.

Microtronics myDatanet DE | EN

W llve MaM

ANMELDEN

Login Formular des myDatanet—Servers
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2. Klicken Sie auf den Menlpunkt "Kunde" des myDatanet—Servers um die Liste der verfuigbaren
Kunden aufzurufen. Wahlen Sie einen bestehenden Kunden aus oder legen Sie einen neuen Kunden

an.
1
HOME m POOL & ALOHA  APP CENTER  BENUTZER  ALARME  STATISTIK  SERVICE Konfiguration
2 |TES/ APPLIKATIONEN ~ MESSGERATE ~ VORLAGEN  SCRIPTS API | Tracking | Datenexport
© Kunden [ A
€ %2015 % Austria
© Suche... 3 Q seiten: [ (Gesam:2)

& m! Training‘

1234 0rt Musterstrasse 1
Kommentar

Auswahlen des Kunden

1 Menupunkt zum Aufrufen der Kundenliste 3 Liste der verfiigbaren Kunden
2 Anlegen eines neuen Kunden

3. Klicken Sie auf den Menupunkt "Sites / Applikationen" des myDatanet—Servers, um die Liste der
bestehenden Sites / Applikationen aufzurufen. Offnen Sie das Eingabefenster zum Anlegen einer
neuen Site durch Klicken auf das Symbol "Neue Site / Applikation hinzufligen", geben Sie die
Seriennummer lhres Geréats in das entsprechende Feld ein und Klicken Sie anschliel3end auf den
"Weiter" Button.

Hinweis: Die Seriennummer finden Sie auf dem Typenschild des Geriéts (siehe "Gerétekennzeichnung”
auf Seite 25)

3

Site hinzufugen
Seriennummer

Seriennummer: 0412F90557XXXXXX

@ ABBRECHEN < WEITER

Anlegen der Messstelle

1 Menupunkt zum Aufrufen der Liste der 4 Feld zur Eingabe der Seriennummer
bestehenden Sites / Applikationen

2 Symbol "Neue Site / Applikation hinzufigen" |5 Button "Weiter"

3 Eingabefenster fir das Anlegen einer neuen
Site
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4. Andern Sie, falls erforderlich, den vorgeschlagenen Namen der Site, wahlen Sie den gewiinschten

Sitetyp bzw. die gewlinschte Applikation aus der Dropdown-Liste aus und Klicken Sie anschliel3end
auf den "Hinzufigen" Button.

Applikation fir 04F027065CXXXXXX

Name: 04F027065CXXXXXX

Sitetyp / Applikation: myDatalogMUC
7
2

@ ABBRECHEN + HINZUFUGEN

Anlegen der Messstelle abschlielen

1 Name der Site (frei wahlbare) 3 Button "Hinzufiigen"

2 Dropdown-Liste der verfligbaren
Applikationen, Vorlagen und Site Typen
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Kapitel 11 Device Logic (Pawn)

11.1 Allgemein

Das folgende Kapitel beschreibt die Funktionalitdt der Pawn Device Logic. PAWN (vormals SMALL) ist eine
C-ahnliche Skriptsprache, welche auf embedded Systemen lauft.

Zusatzliche detaillierte Informationen finden Sie auf der Website der Entwickler:
http://www.compuphase.com/pawn/pawn.htm

Es gibt zwei Moglichkeiten, um ein Pawn Device Logic fur das myDatalogMUC xG/4G zu erstellen:

« Direkte Eingabe in das Eingabefenster ,Device Logic" im Konfigurationsabschnitt ,Steuerung*
« Verwenden eines Device Logic-Templates, das am myDatanet-Server angelegt wurde

11.1.1 Direkte Eingabe einer Pawn Device Logic

Die Eingabe der Pawn Device Logic erfolgt iber den Konfigurationsabschnitt ,Steuerung® (siehe
"Steuerung" auf Seite 75) der Eingabemaske zur Konfiguration der Messstelle. Als ,Device Logic Type* muss
~Pawn“ausgewahlt werden, damit das myDatalogMUC xG/4G die unter ,Device Logic* eingegebenen
Befehle als Pawn Device Logic interpretiert.

11.1.2 Hochladen eines Binary-Files

Wurde uber die Listenauswahl "Device Logic Quelle" im Konfigurationsabschnitt ,Steuerung” (siehe
"Steuerung" auf Seite 75) der Eingabemaske zur Konfiguration der Messstelle der Eintrag "Hochladen einer
kompilierten Device Logic (Pawn, *.amx)" ausgewabhlt, kann ein zuvor erstelltes Binary-File auf den
myDatanet—Server hochgeladen werden. Dieses wird dann bei der ndchsten Verbindung in das
myDatalogMUC xG/4G geladen. Als ,Device Logic Type* muss auch bei dieser Methode ,Pawn® ausgewahlt
werden, damit das myDatalogMUC xG/4G die Befehle als Pawn Device Logic interpretiert.

Hinweis: Wird mittels Pawn Device Logic direkt auf einen Ausgang geschrieben, (iberschreibt der
ermittelte Wert den (iber die Eingabemaske am myDatanet-Server eingegebenen Stellwert.

11.2 Compiler-Optionen

Komprimierung des Pawn Programmcodes

// Uber den Parameter wird angegeben welche der Sektionen komprimiert werden

// sollen
// 0: keine Komprimierung (default)
// 1: DATA

1
// 2: DATA und CODE
// 3: DATA, CODE und TABELS

#pragma amxcompress <0-3>
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11.3 Device API

11.3.1 Konstanten

Returncodes fiir allgemeine Zwecke

OK =0
ERROR = -1

11.3.2 System

main();

Diese Funktion wird beim PowerOn und beim Austausch der Device Logic ausgefiihrt. Sie sollte alle

Initialisierungen enthalten, die nur ein einziges Mal beim Programmstart durchgefiihrt werden miissen.

forward public Mdn_CtriFinish();
Diese Funktion ist der Einstiegspunkt fiir die Ausfiihrung der Device Logic und wird zu jedem
Messzeitpunkt, nachdem alle Messwerte erzeugt wurden und bevor die Ausgénge gesetzt wurden,
aufgerufen. Sie sollte alle Berechnungen und Funktionen enthalten, die zyklisch durchgefiihrt werden

sollen.

11.3.3 Datum & Zeit

native Mdn_GetTime(&hour=0, &minute=0, &second=0, timestamp=0);
Wurde kein Timestamp libergeben (timestamp=0), wird die aktuelle Systemzeit (in Local Time) in
Stunden / Minuten / Sekunden konvertiert. Andernfalls wird der (ibergebene Timestamp in Stunden /
Minuten / Sekunden konvertiert.

Parameter Erkldrung
hour Variable zur Aufnahme der Stunden - OPTIONAL
minute Variable zur Aufnahme der Minuten - OPTIONAL
second Variable zur Aufnahme der Sekunden - OPTIONAL
timestamp Zeitstempel, der konvertiert werden soll
= 0: Es wird die aktuelle Systemzeit (in Local Time) konvertiert.
> 0: Es wird der libergebene Zeitstempel konvertiert.
(Der Zeitstempel muss in Sekunden seit 31.12.1999 angegeben werden.)
Erkldrung
Riickgabewert o timestamp = 0: Sekunden seit 31.12.1999 (aktuelle Systemzeit in Local
Time)
o timestamp > 0: Der (ibergebene Zeitstempel wird zuriickgegeben.
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native Mdn_GetDate(&year=0, &month=0, &day=0, timestamp=0);
Wurde kein Timestamp lbergeben (timestamp=0), wird fiir die aktuelle Systemzeit (in Local Time) das

Datum (Jahr, Monat, Tag) ermittelt. Andernfalls wird fiir den tibergebenen Timestamp das Datum
(Jahr, Monat, Tag) ermittelt.

Parameter

Erkldrung

year

Variable zur Aufnahme des Jahres - OPTIONAL

Hinweis: Die Angabe des Jahres erfolgt relativ zum Jahr 2000, d.h. fiir das Jahr
2014 wird der Wert 14 retourniert.

month

Variable zur Aufnahme des Monats - OPTIONAL

day

Variable zur Aufnahme des Tages - OPTIONAL

timestamp

Zeitstempel fiir den das Datum ermittelt werden soll

= 0: Es wird das Datum fiir die aktuelle Systemzeit (in Local Time) ermittelt.
> 0: Es wird das Datum fiir den libergebene Zeitstempel ermittelt.
(Der Zeitstempel muss in Sekunden seit 31.12.1999 angegeben werden.)

Erkldrung

Riickgabewert

o timestamp = 0: Sekunden seit 31.12.1999 (aktuelle Systemzeit in Local
Time)
« timestamp > 0: Der libergebene Zeitstempel wird zuriickgegeben.

native Mdn_GetTimezoneOffset();
liefert die Differenz (in Sekunden) zwischen UTC und der fiir die Messstelle am myDatanet-Server
konfigurierten lokalen Zeit. Dadurch kann im Skript die UTC bestimmt werden, indem diese Differenz
von der Systemzeit (Local Time) subtrahiert wird. Der Offsetwert wird vom myDatanet-Server

entsprechend der eingestellten Zeitzone (inkl. Sommer-/Winterzeit) gebildet und bei jeder Verbindung
mit dem Gerét synchronisiert.

Bsp.: Flir die Messstelle wird die mitteleuropéische Zeit (MEZ = UTC+1) verwendet -> Offset =

3600sec.

Erklérung

Riickgabewert

Offsetwert in Sekunden

native Mdn_DoW(timestamp);
berechnet den Wochentag aus einem gegebenen Timestamp

Parameter Erkldrung
timestamp Zeitstempel des zu berechnenden Tages
Erklérung
Riickgabewert Wochentag, 0=Montag ... 6=Sonntag
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11.3.4 Encoding

native Mdn_SetPacked(data{}, pos, &{Float,Fixed,_}:value, size=4, bool:bigendian=false);
schreibt den (ibergebenen Wert an die angegebene Position in ein Array

Parameter Erkldrung

data Array, das die Daten aufnehmen soll

pos Byteoffset innerhalb des Arrays zur Bestimmung der Position, an die der Wert
geschrieben werden soll

value Wert, der in das Array geschrieben werden soll

size Anzahl der Bytes, die fiir den zu schreibenden Wert verwendet werden sollen

bigendian Einstellung, fiir die zu verwendende Byte-Reihenfolge beim Schreiben des
Werts:

true: "Big Endian" wird verwendet
false: "Little Endian" wird verwendet

Erkldrung

Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
e ERROR

Hinweis: Ergénzende Erkldrung zur Byte-Reihenfolge:

Im folgenden Beispiel wird die Ganzzahl 439.041.101 als 32-Bit-Integer-Wert ab Speicheradresse 10000

gespeichert.
Big Endian Little Endian
Adressen Hex Dez Binér Hex Dez Binér
10000 1A 26 00011010 4D 77 01001101
10001 2B 43 00101011 3C 60 00111100
10002 3C 60 00111100 2B 43 00101011
10003 4D 77 01001101 1A 26 00011010
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native Mdn_SetPackedB(data{}, pos, const block{}, size);
schreibt den tibergebenen Datenblock an die angegebene Position in ein Array

Parameter Erkléarung
data Array, das die Daten aufnehmen soll
pos Byteoffset innerhalb des Arrays zur Bestimmung der Position, an die der
Datenblock geschrieben werden soll
block Datenblock, der in das Array geschrieben werden soll
size Anzahl der Bytes, die vom Datenblock in das Array geschrieben werden sollen
Erkldrung
Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
e ERROR

native Mdn_GetPacked(const data{}, pos, &{Float,Fixed, }:value, size=4, bool:bigendian=false);

liefert den Wert, der sich an der angegebenen Position im einem Array befindet

Parameter Erklérung
data Array, das die Daten enthélt
pos Byteoffset innerhalb des Arrays zur Bestimmung der Position, von der die Daten
gelesen werden sollen
value Variable zur Aufnahme der zu lesenden Daten
size Anzahl der Bytes, die zu lesen sind
bigendian Gibt an, wie die gepackten Daten zu interpretieren sind:
true: Die Daten sind im "Big Endian"-Format im Array gespeichert.
false: Die Daten sind im "Little Endian"-Format im Array gespeichert.
Erkléarung
Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
e ERROR

Hinweis: Ergédnzende Erkldrung zur Byte-Reihenfolge:

Im folgenden Beispiel wird die Ganzzahl 439.041.101 als 32-Bit-Integer-Wert ab Speicheradresse 10000

gespeichert.
Big Endian Little Endian
Adressen Hex Dez Binér Hex Dez Binéar
10000 1A 26 00011010 4D 77 01001101
10001 2B 43 00101011 3C 60 00111100
10002 3C 60 00111100 2B 43 00101011
10003 4D 77 01001101 1A 26 00011010
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native Mdn_GetPackedB(const data{}, pos, block{}, size);

liest einen Datenblock, der sich an der angegebenen Position in einem Array befindet

Parameter Erkléarung
data Array, das die Daten enthélt
pos Byteoffset innerhalb des Arrays zur Bestimmung der Position, von der die Daten
gelesen werden sollen
block Array zur Aufnahme der zu lesenden Daten
size Anzahl der Bytes, die zu lesen sind
Erkldrung
Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
e ERROR
11.3.5 Messkanale
11.3.5.1 Konstanten
Nummern der Kanale
MDN CH UII // Universaleingang 1
MDN CH UIS8 // Universaleingang 8
MDN CH EXTTEMP // ext. Temperatursensor
MDN CH GSM // Interner Messkanal "GSM Stdrke"
MDN CH VIN // Interner Messkanal "Spannung"
MDN CH IOUTI1 // Analogausgang 1
MDN CH IOUTZ2 // Analogausgang 2
MDN CH RELI // Relais 1
MDN CH REL6 // Relais 6
MDN CH INI // Interface Kanal 1
MDN CH IN64 // Interface Kanal 64
MDN CH OUTI1 // Interface Ausgabekanal 1
MDN CH OUT64 // Interface Ausgabekanal 64
//Erweiterungsmodul 1
MDN CH MUCE1 UI1 // Universaleingang 1
MDN CH MUCE1 UIS8 // Universaleingang 8
MDN CH MUCE1l EXTTEMP // ext. Temperatursensor
MDN CH MUCE1 IOUTI // Analogausgang 1
MDN CH MUCE1l IOUTZ2 // Analogausgang 2
MDN CH MUCEI REL1 // Relais 1
MDN CH MUCE1 REL6 // Relais 6
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//Erweiterungsmodul 2

MDN CH MUCE2 UI1

MDN CH _MUCE2 UIS8

MDN CH _MUCE2 EXTTEMP

MDN CH MUCEZ2_IOUT

1

MDN CH_MUCE2 IOUT2

MDN CH MUCEZ2 REL]I

MDN CH MUCE2 REL6

//Erweiterungsmodul 3

MDN CH MUCE3 UI1

MDN CH _MUCE3 UIS8

MDN CH _MUCE3 EXTTEMP

MDN CH MUCE3_IOUT
MDN CH MUCE3_IOUT
MDN CH MUCE3 REL]I

MDN CH MUCE3 REL6

1
2

/7

/7
/7
/7
/7
/7

/7

/7

/7
/7
/7
/7
/7

/7

//Angaben zum Status der

MDN CH MUCE1 COM STATE
MDN CH MUCE2 COM_STATE
MDN CH MUCE3 COM _STATE

//Anzahl der Kandle
MDN_NUM_IN CHANNELS

/S

MDN NUM_OUT CHANNELS //

MDN NUM CHANNELS

/S

Universaleingang 1

Universaleingang 8
ext. Temperatursensor
Analogausgang 1
Analogausgang 2
Relais 1

Relais 6

Universaleingang 1

Universaleingang 8
ext. Temperatursensor
Analogausgang 1
Analogausgang 2
Relais 1

Relais 6

Kommunikation mit dem jeweiligen Erweliterungsmodul

Gesamtanzahl der Interface Kandle
Gesamtanzahl der Interface Ausgabekandle
Gesamtanzahl aller Kandle (alle Eingdnge und Ausgdnge)

Status des Messwertes/Messkanals
Kodierung, um verschiedene Fehlerzusténde zu signalisieren

MDN _STATUS OK =
MDN _STATUS NAN =
MDN _STATUS OF =
MDN_STATUS UF

MDN_STATUS_OL

N
~

MDN _STATUS SC =

4

4

W N RO
~

~

/7
/7
/7
/7
/7
/7
/7
/7

Wert ist in Ordnung.

ungiiltiger Messwert / undefinierter Fehler

Der Messwert liegt iliber der Bereichsgrenze (Overflow).
Der Messwert liegt unter der Bereichsgrenze

(Underflow) .

Kabelbruch wurde erkannt bzw. kein Sensor
angeschlossen.

Kurzschluss wurde erkannt.
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Kanalmodi der Universaleingédnge

MDN_MODE IN NONE =0, // Kanal deaktiviert
MDN MODE IN DIGITAL =1, // digital
MDN MODE IN DCTRDAY = 2, // Tageszdhler
MDN MODE IN DCTRCONT = 3, // Intervallzdhler
MDN MODE IN DFREQ = 4, // Frequenz
MDN MODE IN DPWM =5, // PWM
MDN MODE IN A420MA =6, // 4-20mA
MDN MODE IN A020MA =7, // 0-20mA
MDN MODE IN A002V = 8, // 0-2V
MDN MODE IN A010V 9, // 0-10V

Kanalmodi der Ausgabekanale
MDN MODE_OUT NONE = 100, // Kanal deaktiviert
MDN MODE OUT EXTWARMUP = 101, // Ext. Aufwdrmzeit
MDN MODE OUT DIGITAL = 102, // Digitalausgang
MDN MODE OUT DFREQ =103, // Frequenzausgang
MDN MODE OUT _DPWM = 104, // PWM
MDN MODE OUT DIMPULS = 105, // Impulsausgang
MDN MODE OUT A420MA = 106, // 4-20mA
MDN MODE OUT A020MA =107, // 0-20mA

11.3.5.2 Funktionen

native Mdn_GetCh(ch, &Float:value, &Mdn_ValueStatus:status = MDN_STATUS_OK);
liest den aktuellen Wert und Status eines Kanals aus

Parameter Erkldrung
ch Nummer des Kanals (siehe "Nummern der Kanéle" im Kapitel "Konstanten" auf
Seite 152)
value Wert des Kanals
status Status des Kanals (siehe "Status des Messwertes/Messkanals" im Kapitel
"Konstanten" auf Seite 152) - OPTIONAL
Erkldrung
Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
e ERROR, wenn keine gliltige Kanalnummer (ibergeben wurde
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native Mdn_GetChScale(ch, &Float:min, &Float:max, &Float:scale);
liest die Parameter der Skalierung des Kanals und speichert diese in die (ibergebenen Variablen

Parameter Erkldrung
ch Nummer des Kanals (siehe "Nummern der Kanéle" im Kapitel "Konstanten" auf
Seite 152)
min
Kanaltyp Modus Erkléarung

Universaleingénge |Digital nicht relevant
Cnt.Day
Cnt.Intervi.
Freq
PWM Start des Messbereichs in der
4-20mA Messeinheit
0-20mA
0-2v
0-10vV

ext. - -

Temperatursensor

Interner Messkanal |--- -

Analogausgénge alle Modi Start des Ausgabebereichs in der

Messeinheit

Relais -—- -

Interface Kanéle wenn Skalierung | Start des Messbereichs in der
"ein"” Messeinheit

Interface wenn Skalierung | Start des Ausgabebereichs in der

Ausgabekandéle "ein"” Messeinheit
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Parameter Erkldrung
max
Kanaltyp Modus Erkldrung

Universaleingénge |Digital nicht relevant
Cnt.Day
Cnt.Intervl.
Freq
PWM Ende des Messbereichs in der
4-20mA Messeinheit
0-20mA
0-2v
0-10v

ext. - -

Temperatursensor

Interner Messkanal |--- -

Analogausgénge alle Modi Ende des Ausgabebereichs in der

Messeinheit

Relais -—- -—-

Interface Kanéle wenn Skalierung | Ende des Messbereichs in der
“ein"” Messeinheit

Interface wenn Skalierung | Ende des Ausgabebereichs in der

Ausgabekanéle "ein” Messeinheit
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Parameter Erkldrung
Scale
Kanaltyp Modus Erklérung
Universaleingénge | Digital 1: Invertieren "aus”
-1: Invertieren "ein"
Cnt.Day |Zahlwert eines Impulses in der Messeinheit
Cnt.Intervl.
Freq Faktor, mit dem das Eingangssignal
multipliziert wird

PWM nicht relevant
4-20mA
0-20mA
0-2v
0-10vV

ext. - -

Temperatursensor

Interner Messkanal  |--- ---

Analogausgénge alle Modi | nicht relevant

Relais - -

Interface Kanéle - nicht relevant

Interface - nicht relevant

Ausgabekanéle

Erkldrung
Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
o ERROR, wenn keine gliltige Kanalnummer (ibergeben wurde

native Mdn_GetChMode(ch);
liefert den eingestellten Modus des Kanals

Parameter

Erklérung

ch

Nummer des Kanals (siehe "Nummern der Kanéle" im Kapitel "Konstanten" auf
Seite 152)

Erklérung

Riickgabewert

« eingestellter Kanalmodus (siehe "Kanalmodi der Universaleingénge” bzw.
"Kanalmodi der Ausgabekanéle" im Kapitel "Konstanten" auf Seite 152)
o« ERROR, wenn keine gliltige Kanalnummer tibergeben wurde
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native Mdn_SetCh(ch, Float:value, Mdn_ValueStatus:status = MDN_STATUS_OK);
setzt den Wert und den Status eines Kanals. Mit dieser Funktion ist es auch méglich den Wert eines
Eingangs zu verédndern, bevor er gespeichert wird. Dies ist méglich, da die Abarbeitung des Scripts
nach der Messwerterfassung und vor der Aufzeichnung erfolgt (siehe "Interne Verarbeitung der
Messwerte" auf Seite 31).

Parameter Erkléarung
ch Nummer des Kanals (siehe "Nummern der Kanéle" im Kapitel "Konstanten" auf
Seite 152)
value Wert des Kanals
status Status des Kanals (siehe "Status des Messwertes/Messkanals" im Kapitel
"Konstanten" auf Seite 152) - OPTIONAL
Erkldrung
Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
e ERROR, wenn keine gliltige Kanalnummer (ibergeben wurde

11.3.6 Serielle Schnittstellen

11.3.6.1 Konstanten

Nummern der Interfaces

MUC _ITF COMI

MUC _ITF COM2,
MUC _ITF COM3,

Serial Events

1, // COM1 (RS485)

// COM2 (RS232)
// COM3 (RS485)

Events, die durch die Funktion Mdn_SerialEvent() behandelt werden miissen

MDN SERIAL EVENT INIT =0, // Script soll die Init Sequenz senden

MDN SERIAL EVENT MEASURE

// (z.B. nach Einschalten des Sensors)
// Script soll das Messkommando senden

Il
)
~

MDN SERIAL EVENT TIMEOUT = 2, // Timeout beim Empfang der Antwort auf das

// Messkommando
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11.3.6.2 Callback Funktionen

forward public Mdn_SerialEvent(com, event);
Diese Funktion ist der Einstiegspunkt fiir die Auswertung der seriellen Events. Falls das Script Parsing

verwendet werden soll, muss diese Funktion vom User bereitgestellt werden.

Parameter Erkldrung
com Nummer des Interface (siehe "Nummer der Interfaces" im Kapitel "Konstanten"
auf Seite 158)
event Event, das zum Aufruf dieser Funktion gefiihrt hat

o MDN_SERIAL EVENT _INIT (Script soll die Init Sequenz senden)
o MDN_SERIAL EVENT _MEASURE (Script soll das Messkommando

senden)
e MDN_SERIAL EVENT_TIMEOUT (Timeout beim Empfang der Antwort

auf das Messkommando)

forward public Mdn_SerialRx(com, const data{}, len);
Diese Funktion ist der Einstiegspunkt fiir die Auswertung der empfangenen Zeichen. Falls das Script
Parsing verwendet werden soll, muss diese Funktion vom User bereitgestellt werden.

Parameter Erkldrung
com Nummer des Interface (siehe "Nummer der Interfaces" im Kapitel "Konstanten"
auf Seite 158)
data Array das die empfangenen Zeichen enthélt
len Anzahl der Zeichen, die empfangen wurden (max. 256)

11.3.6.3 Funktionen

native Mdn_SerialTx(com, const data{}, len);
versendet den libergebenen Datenblock liber das angegebene Interface

Parameter Erklérung

com Nummer des Interface (siehe "Nummer der Interfaces” im Kapitel "Konstanten"
auf Seite 158)
data Array, das die zu sendenden Daten enthélt
len Anzahl der Bytes, die versendet werden sollen
Erkléarung
Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
e ERROR
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native Mdn_SerialFinish(com);
beendet den Datenempfang (iber das angegebene Interface. Diese Funktion muss immer aufgerufen
werden nachdem alle benétigten Daten empfangen wurden oder das Timeout Event aufgetreten ist.

Parameter Erkldrung
com Nummer des Interface (siehe "Nummer der Interfaces" im Kapitel "Konstanten"
auf Seite 158)
Erkldrung
Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
¢ ERROR
11.3.7 Alarm & Trigger
11.3.7.1 Arrays mit symbolischen Indizes
Mdn_AlarmCfg
Alarmkonfiguration eines Messkanals
//Relevant fiir alle Kanalmodi bis auf "Digital"
// WarnValueLow Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert f&llt,
// wird eine Warnung ausgeldst.
// WarnValueHigh Wenn der Messwert auf oder iiber diesen Wert steigt,
// wird eine Warnung ausgeldst.
// AlarmValueLow Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert f&llt,
// wird ein Alarm ausgeldst.
// AlarmValueHigh Wenn der Messwert auf oder iiber diesen Wert steigt,
// wird ein Alarm ausgeldst.
// Hyst Hysterese fiir Entwarnung bel Alarm/Warnung

//Relevant fiir den Kanalmodus

// Flags
//
//
//

MDN_FLG_WARNING:
MDN _FLG_ALARM:
MDN_FLG_FAULTLOW:

MDN FLG FAULTHIGH:

"Digital"

"High" 16st eine "Warnung" aus.
"High" 16st einen "Alarm" aus.

"High" 16st eine "Stérung Warnung"

aus.

"High" 16st einen "Stdrung Alarm" aus.

#define Mdn AlarmCfg[ Float:.WarnValueLow, Float:.WarnValueHigh,
Float:.AlarmValueLow, Float:.AlarmValueHigh,

Float:.Hyst,

.Flags ]
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Mdn_TriggerCfg

Trigger-Konfiguration eines Messkanals

// Mode Trigger-Modus (siehe

// "Konstanten" auf Seite 161)
welche Aktionen ausgelbst werden sollen, wenn der Trigger

// Flags gibt an,

// aktiv ist (siehe

// "Konstanten" auf Seite 161)
// Value Schwellen fir das Ausldsen des Tiggers

#define Mdn TriggerCfg[.Mode,

11.3.7.2 Konstanten
Alarm Flags

.Flags,

Float:

"Trigger-Modus" im Kapitel

"Trigger Flags" im Kapitel

.Value]

Flags zum Spezifizieren des zu setzenden Alarmtyps fiir die Funktion Mdn_SetAlarm() bzw. zur
Ermittlung des durch die Funktion Mdn_GetAlarmCfg() zurtickgelieferten Alarmtyps.

MDN_FLG_WARNING
MDN_FLG_ALARM

MDN _FLG_FAULTLOW =
MDN _FLG_FAULTHIGH
MDN_FLG_UNDERFLOW

Trigger Flags

= 0b00000001, //
= 0b00000010, //

0p0000o0100, //
0p00001000, //
0Op10000000, //
/7
/7
/7

Warnung
Alarm

technischer Fehler niedriger Prioritdt
technischer Fehler hoher Prioritdt
Bit gesetzt: Alarm/Warnung, da

Wert <= Schwelle

Bit geldscht: Alarm/Warnung, da

Wert >= Schwelle

Trigger-Flags fiir die Funktion Mdn_SetTrigger(), zur Auswertung des Riickgabewerts der Funktion
Mdn_GetTrigger() und zur Auswertung der durch die Funktion Mdn_GetTriggerCfg() gelesenen
Trigger-Konfiguration eines Kanals

MDN_TRG_INTERNI
MDN_TRG_INTERNZ
MDN _TRG_INTERN3
MDN _TRG_INTERN4
MDN_TRG_RECQUICK
MDN_TRG_RECSLOW
MDN TRG_MEASSTART
MDN_TRG_RECORD ON

MDN_TRG_RECORD OFF
MDN_TRG_TXSTART

MDN TRG _CONTINOUS

0p0000000000010000, //
0p0000000000100000, //
0p0000000001000000, //
0p0000000010000000, //
0p0000000100000000, //
0p0000001000000000, //
0p0000010000000000, //
= 0b0000100000000000, //

/7

0p0001000000000000, //

/7

0p0010000000000000, //

/7

0pb1000000000000000, //

/7

gerdtespezifisch

gerdtespezifisch

gerdtespezifisch

gerdtespezifisch

Schnelle Aufzeichnung anfordern.
Langsame Aufzeichnung anfordern.
Startet eine neue Messung

Starte Aufzeichnung der aktuellen
Messung

Verhindere Aufzeichnung der
aktuellen Messung

Fordere eine einzelne Verbindung mit
dem Server an

Fordere eine Online Verbindung mit
dem Server an
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Trigger-Modus
zur Auswertung der durch die Funktion Mdn_GetTriggerCfg() gelesenen Trigger-Konfiguration eines

Kanals

MDN TRG MODE NONE = 0, // Kanal deaktiviert, kein Trigger

//Relevant fir alle Kanalmodi bis auf "Digital"
MDN TRG MODE LESS OR EQUAL = 1, // Auslésen des Triggers, wenn

// Wert <= Schwelle

MDN TRG MODE GREATER OR EQUAL = 2, // Ausl&sen des Triggers, wenn

// Wert >= Schwelle

//Relevant filr den Kanalmodus "Digital"

MDN TRG MODE DI RISING EDGE = 3, // Steigende Flanke 16st den Trigger aus.
MDN TRG MODE DI FALLING EDGE = 4, // Fallende Flanke 16st den Trigger aus.
MDN TRG MODE DI BOTH EDGES = 8, // Beide Flanken 1l&sen den Trigger aus.

11.3.7.3 Funktionen

native Mdn_GetAlarm(ch);
gibt den Alarmstatus eines Kanals zuriick

Parameter Erkléarung
ch Nummer des Kanals (siehe "Konstanten" auf Seite 152)
Erkldrung
Riickgabewert positiv, wenn erfolgreich (siehe "Alarm Flags" im Kapitel "Konstanten" auf Seite
161), ERROR, falls kein giiltiger Kanal angegeben wurde

native Mdn_GetAlarmCfg(ch, Config[Mdn_AlarmCfg]);
liefert die Alarmkonfiguration eines Kanals

Parameter Erkldrung
ch Nummer des Kanals (siehe "Konstanten" auf Seite 152)
Config Struktur zur Aufnahme der Alarmkonfiguration (siehe "Mdn_AlarmCfg" im Kapitel
"Arrays mit symbolischen Indizes" auf Seite 160)
Erkldrung
Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
o ERROR, wenn keine gliltige Kanalnummer (ibergeben wurde
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native Mdn_SetAlarm(ch, alarm, Float:value, Float:level = 0.0);
setzt den Alarmstatus eines Kanals. Um anzuzeigen, dass es sich um einen Alarm/Warnung aufgrund
einer Unterschreitung des Alarm/Warnungs Levels handelt, muss das Alarmflag "MDN_FLG _
UNDERFLOW" gesetzt werden. Fiir die Anzeige von Alarm/Warnung aufgrund einer Uberschreitung
des Alarm/Warnungs Levels bleibt das Alarmflag "MDN_FLG_UNDERFLOW" geléscht. Die
Alarmerkennung des Systems erfolgt vor der Abarbeitung des Scripts (siehe "Interne Verarbeitung der
Messwerte" auf Seite 31).

Parameter Erkldrung
ch Nummer des Kanals (siehe "Konstanten" auf Seite 152)
alarm Alarmflags (siehe "Alarm Flags"im Kapitel "Konstanten" auf Seite 161). Der Wert
"0" I6scht den Alarmstatus des Kanals.
value Wert des Kanals, der fiir die Alarmberechnung herangezogen wurde
level enthélt den Schwellenwert des Alarms - OPTIONAL
Erklérung
Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
o« ERROR, wenn keine gliltige Kanalnummer tibergeben wurde

native Mdn_SetTrigger(trigger);
setzt globale Triggerereignisse

Parameter Erkldrung
trigger Trigger-Flags (siehe "Trigger Flags" im Kapitel "Konstanten" auf Seite 161)
Erkldrung
Riickgabewert OK, wenn erfolgreich
native Mdn_GetTrigger();
liefert die globalen Triggerflags
Erkléarung

Riickgabewert

globale Triggerflags (siehe "Trigger Flags"im Kapitel "Konstanten" auf Seite 161)
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native Mdn_GetTriggerCfg(ch, Config[Mdn_TriggerCfg]);
liefert die Trigger-Konfiguration eines Kanals

Parameter Erkldrung
ch Nummer des Kanals (siehe "Konstanten" auf Seite 152)
Config Struktur zur Aufnahme der Trigger-Konfiguration (siehe "Mdn_TriggerCfg"im
Kapitel "Arrays mit symbolischen Indizes" auf Seite 160)
Erkldrung
Riickgabewert o OK, wenn erfolgreich
e ERROR, wenn keine gliltige Kanalnummer (ibergeben wurde

11.3.8 Mathematik

Hilfreiche Konstanten

Definintition Wert Beschreibung
M_E 2.7182818284590452354 e
M_LOG2E 1.4426950408889634074 log, e
M_LOG10E 0.43429448190325182765 log, 0€
M_LN2 0.69314718055994530942 In2
M_LN10 2.30258509299404568402 In10
M_PI 3.14159265358979323846 m
M_PI_2 1.57079632679489661923 /2
M_Pl 4 0.78539816339744830962 /4
M_1_PI 0.31830988618379067 154 1/
M_2 PI 0.63661977236758134308 2/
M_2 SQRTPI 1.12837916709551257390 2/sqrt(1)
M_SQRT2 1.41421356237309504880 sqrt(2)
M_SQRT1_2 0.70710678118654752440 1/sqrt(2)

native fround(Float:x);

flihrt kaufménnisches Runden des (ibergebenen Floats durch

Parameter Erkldrung
X Float, der gerundet werden soll
Erkléarung
Riickgabewert kaufménnisch gerundeter ganzzahliger Wert
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native min(value1, value2);
liefert den kleineren der beiden (ibergebenen Werte

Parameter Erkléarung
value1 zwei Werte, von denen der kleinere ermittelt werden soll
value2
Erklérung
Riickgabewert der kleinere der beiden tibergebenen Werte

native max(value1, value2);
liefert den gré3eren der beiden libergebenen Werte

Parameter Erkléarung
value1 zwei Werte, von denen der grél3ere ermittelt werden soll
value1
Erklérung
Riickgabewert der grél3ere der beiden libergebenen Werte

native clamp(value, min=cellmin, max=cellmax);
prift, ob der iibergebene Wert zwischen "min" und "max" liegt

Parameter Erkléarung
value Wert, der gepriift werden soll
min untere Bereichsgrenze
max obere Bereichsgrenze
Erkléarung
Riickgabewert o "value", wenn der Wert zwischen "min" und "max" liegt
e "min" wenn der Wert kleiner "min" ist
o "max", wenn der Wert gré3er "max" ist
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native swapchars(c);
vertauscht die Reihenfolge der Bytes

Parameter Erkléarung
c Wert fiir den die Bytes vertauscht werden sollen
Erkldrung
Riickgabewert Wert, bei dem die Bytes im Parameter "c" vertauscht sind (das niedrigste Byte
wird das h6chste Byte)

Die Arbeitsweise der folgenden Funktionen entspricht jener der Standard ANSI-C Implementierung:
native Float:sin(Float:x);
Sinus von x

native Float:cos(Float:x);
Kosinus von x

native Float:tan(Float:x);
Tangens von x

native Float:asin(Float:x);
arcsin(x) im Bereich [-11/2, 11/2], x Element von [-1, 1]

native Float:acos(Float:x);
arccos(x) im Bereich [0, 1], x Element von [-1, 1]

native Float:atan(Float:x);
arctan(x) im Bereich [-11/2, 11/2]

native Float:atan2(Float:y, Float:x);
arctan(y/x) im Bereich [-11, 1]
native Float:sinh(Float:x);
Sinus Hyperbolicus von x

native Float:cosh(Float:x);
Cosinus Hyperbolicus von x

native Float:tanh(Float:x);
Tangens Hyperbolicus von x

native Float:exp(Float:x);
Exponentialfunktion eX

native Float:log(Float:x);
natirlicher Logarithmus In(x), x> 0

native Float:log10(Float:x);
Logarithmus zur Basis 10 log ’ 0(x), x>0

native Float:pow(Float:x, Float:y);
xY. Ein Argumentenfehler liegt vor bei x = 0 und y <= 0, oder bei x < 0 und y ist nicht ganzzahlig.

native Float:sqrt(Float:x);
Wurzel x, x>=0

native Float:ceil(Float:x);
kleinster ganzzahliger Wert, der nicht kleiner als x ist
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native Float:floor(Float:x);
groBter ganzzahliger Wert, der nicht gré3er als x ist

native Float:fabs(Float:x);
absoluter Wert | x |

native Float:Idexp(Float:x, n);
x*2n

native Float:frexp(Float:x, &n);
zerlegt x in eine normalisierte Mantisse im Bereich [1/2, 1], die als Resultat geliefert wird, und eine
Potenz von 2, die in n abgelegt wird. Ist x null, sind beide Teile des Resultats null.

native Float:modf(Float:x, &Float:ip);
zerlegt x in einen ganzzahligen Teil und einen Rest, die beide das gleiche Vorzeichen wie x besitzen.
Der ganzzahlige Teil wird bei ip abgelegt, der Rest ist das Resultat.

native Float:fmod(Float:x, Float:y);
Gleitpunktrest von x/y, mit dem gleichen Vorzeichen wie x. Wenn y null ist, hdngt das Resultat von der
Implementierung ab.

native isnan(Float:x);
liefert einen Wert ungleich Null, wenn x "not a number" ist

11.3.9 Char & String

Hinweis: Um die Funktionen dieses Kapitels verwenden zu kénnen, bendtigen Sie folgendes
Include-File: #include <string>

Die Arbeitsweise der folgenden Funktionen entspricht im Wesentlichen jener der Standard ANSI-C
Implementierung:

native strlen(const string[]);
liefert die Lange von string (ohne '\0')

Parameter Erkldrung
string Zeichenkette, deren Lénge bestimmt werden soll
Erkldrung
Riickgabewert Anzahl der Zeichen ohne der abschlieRenden '\0'
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native sprintf(dest[], maxlength=sizeof dest, const format[], {Float,Fixed,_}:...);
speichert den ltibergebenen Format-String in dem Array dest. Die Arbeitsweise der Funktionen
entspricht der Funktion "snprintf" der Standard ANSI-C Implementierung

Parameter Erkldrung
dest Array zur Aufnahme des formatierten Ergebnisses
maxlength maximale Zeichenanzahl, die das dest Array aufnehmen kann
format die zu verwendende Format-Zeichenkette
Erkldrung
Riickgabewert o -1im Fehlerfall
o Anzahl der Zeichen, die geschrieben worden wére, wenn das Array dest
lang genug gewesen wére (ohne \0').
Das Array dest erhélt in jedem Fall ein abschlieBendes Nullzeichen. In
keinem Fall wird (ber die L&nge des Arrays dest hinausgeschrieben.

native strcpy(dest[], const source[], maxlength=sizeof dest);
kopiert die Zeichenkette source in das Array dest (inklusive '\0').

Parameter Erkldrung
dest Array zur Aufnahme der zu kopierenden Zeichenkette
source zu kopierende Zeichenkette
maxlength GroéBe (in Cells) des Arrays zur Aufnahme der zu kopierenden Zeichenkette -
OPTIONAL
Erkldrung
Riickgabewert Anzahl der kopierten Zeichen

native strcat(dest[], const source[], maxlength=sizeof dest);
flgt die Zeichenkette source an die Zeichenkette dest an (inklusive \0’)

Parameter Erkléarung
dest Array zur Aufnahme des Ergebnisses. Dieses Array enthélt bereits eine
Zeichenkette an die die Zeichenkette source angefligt werden soll.
source Zeichenkette, die an die im Array dest enthaltene Zeichenkette angefiigt werden
soll
maxlength Grél3e (in Cells) des Arrays zur Aufnahme des Ergebnisses - OPTIONAL
Erkldrung
Rickgabewert Anzahl der angefiigten Zeichen
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native strcmp(const string1[], const string2[], length=cellmax);
vergleicht die Zeichenketten string1 und string2

Parameter Erkléarung
string1 die beiden Zeichenketten, die verglichen werden sollen
string2
length Die maximale Anzahl von Zeichen, die beim Vergleich berlicksichtigt werden
sollen - OPTIONAL
Erkldrung
Riickgabewert o 1:string1 > string 2
« 0: die beiden Zeichenketten sind gleich (zumindest die berticksichtigte
Lé&nge)
e -1:string1 < string 2

native strchr(const string[], char);
sucht ein Zeichen (erstes Vorkommen) in einer Zeichenkette

Parameter Erklérung
string Zeichenkette, die durchsucht werden soll
char Zeichen, das gesucht werden soll
Erklérung
Riickgabewert « -1, wenn das gesuchte Zeichen nicht in der Zeichenkette enthalten ist
o Array-Index des gesuchten Zeichens (erstes in der Zeichenkette
vorkommendes Zeichen)

native strrchr(const string[], char);
sucht ein Zeichen (letztes vorkommen) in einer Zeichenkette

Parameter Erkldrung
string Zeichenkette, die durchsucht werden soll
char Zeichen, das gesucht werden soll
Erkldrung
Riickgabewert o -1, wenn das gesuchte Zeichen nicht in der Zeichenkette enthalten ist
o Array-Index des gesuchten Zeichens (letztes in der Zeichenkette
vorkommendes Zeichen)
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native strspn(const string1[], const string2[]);
sucht die Position des ersten Zeichens in string1, das nicht in der Zeichenkette erlaubter Zeichen
(string2) enthalten ist

Parameter Erkldrung
string1 Zeichenkette, die durchsucht werden soll
string2 Zeichenkette erlaubter Zeichen
Erkldrung
Rickgabewert o Lé&nge von string1, wenn keine unerlaubten Zeichen gefunden wurden

o Position des ersten Zeichens in der zu durchsuchenden Zeichenkette, das
nicht in der Zeichenkette der erlaubten Zeichen enthalten ist

native strcspn(const string1[], const string2[]);
sucht die Position des ersten Zeichens in string1, das auch in der Zeichenkette erlaubter Zeichen
(string2) enthalten ist

Parameter Erkldrung
string1 Zeichenkette, die durchsucht werden soll
string2 Zeichenkette erlaubter Zeichen
Erkldrung
Rickgabewert o Lé&nge von string1, wenn kein erlaubtes Zeichen gefunden wurde

e Position des ersten Zeichens in der zu durchsuchenden Zeichenkette, das
auch in der Zeichenkette der erlaubten Zeichen enthalten ist

native strpbrk(const string1[], const string2[]);
sucht den Array-Index des ersten Zeichens, das auch in der Zeichenkette erlaubter Zeichen enthalten

ist

Parameter Erkléarung
string1 Zeichenkette, die durchsucht werden soll
string2 Zeichenkette erlaubter Zeichen
Erkldrung
Riickgabewert o -1, wenn das gesuchte Zeichen nicht in der Zeichenkette enthalten ist

o Array-Index des ersten Zeichens in der zu durchsuchenden Zeichenkette,
das auch in der Zeichenkette der erlaubten Zeichen enthalten ist
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native strstr(const string1[], const string2[]);
sucht die Zeichenkette string2 in der Zeichenkette string1

Parameter Erkléarung
string1 Zeichenkette, die durchsucht werden soll
string2 zu suchende Zeichenkette
Erklérung
Riickgabewert o -1, wenn die zu suchende Zeichenkette string2 nicht in string1 enthalten ist
o Array-Index an der die zu suchende Zeichenkette string2 im string1
beginnt

native strtol(const string[], base);
wandelt eine Zeichenkette in einen Wert um

Parameter Erkléarung
string umzuwandelnde Zeichenkette
base gibt die Basis an, die fiir die Umwandlung verwendet werden soll
2-36: Die angegebene Basis wird verwendet
0: Als Basis wird 8, 10 oder 16 verwendet, abhéngig von der
umzuwandelnden Zeichenkette
Basis 8: bei einer fiihrenden 0
Basis 16: bei Ox oder OX
Erkldrung
Riickgabewert Wert, der der Zeichenkette entspricht

native Float: atof(const string[]);
wandelt eine Zeichenkette in einen Float um

Parameter Erkléarung
string umzuwandelnde Zeichenkette
Erklérung
Riickgabewert Float, dessen Zahlenwert der Zeichenkette entspricht
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native tolower(c);
wandelt ein Zeichen in einen Kleinbuchstaben um

Parameter Erkléarung
c Zeichen, das in einen Kleinbuchstaben umgewandelt werden soll
Erkldrung
Riickgabewert Die Kleinbuchstaben-Variante des libergebenen Zeichens, falls vorhanden, oder
der unverédnderte Zeichencode von "c", wenn der Buchstabe "c" kein
Kleinbuchstaben-Aquivalent hat.

native toupper(c);
wandelt ein Zeichen in einen Gro3buchstaben um

Parameter Erkldrung
c Zeichen, das in einen Gro8buchstaben umgewandelt werden soll
Erklarung
Rickgabewert Die Gro3buchstaben-Variante des libergebenen Zeichens, falls vorhanden, oder
der unverénderte Zeichencode von "c" wenn der Buchstabe "c" kein
GroRbuchstaben-Aquivalent hat.

11.3.10 Verschiedene Funktionen

11.3.10.1 Arrays mit symbolischen Indizes

Mdn_TablePoint
zweispaltige Stiitzpunkttabelle, Datentyp Float

// key Spalte, die durchsucht wird
// value Spalte mit den zurilickzuliefernden Ergebniswerten

#define Mdn TablePoint[Float:.key, Float:.value]

11.3.10.2 Konstanten

Fehlercodes der Funktionen "Mdn_TablePoint"

MDN TAB ERR FLOOR = -1, // gesuchter Wert kleiner als der erste Tabelleneintrag

MDN TAB ERR CEIL

= -2, // gesuchter Wert gréBer als der letzte Tabelleneintrag
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11.3.10.3 Funktionen

native getapilevel();

gibt das implementierte API-Level der Skript-Engine aus

Erklérung

Riickgabewert

implementiertes API-Level der Skript-Engine

native CRC16(data{}, len);
liefert die berechnete Modbus CRC 16 der libergebenen Daten

Parameter Erkléarung
data Array, das die Daten enthélt fiir die die CRC 16 berechnet werden soll
len Anzahl der Bytes, die bei der Berechnung berticksichtigt werden sollen
Erklérung
Riickgabewert berechnete CRC16

native CRC32(data{}, len);
liefert die berechnete Ethernet CRC32 der libergebenen Daten

Parameter Erkléarung
data Array, das die Daten enthélt fiir die die CRC32 berechnet werden soll
len Anzahl der Bytes, die bei der Berechnung berticksichtigt werden sollen
Erkldrung
Riickgabewert berechnete CRC32

native LRC(data{}, len);

liefert die berechnete Modbus LRC der libergebenen Daten

Parameter Erkléarung
data Array, das die Daten enthélt, fiir die die LRC berechnet werden soll
len Anzahl der Bytes, die bei der Berechnung berticksichtigt werden sollen
Erkldrung
Riickgabewert berechnete LRC
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native Mdn_CalcTable(Float:key, &Float:value, const table[][Mdn_TablePoint], size = sizeof table);
sucht einen bestimmten Wert in der "key"-Spalte der libergebenen Stlitzpunktabelle und liefert den
entsprechenden Wert der "value"-Spalte der Tabelle. Liegt der gesuchte Wert zwischen zwei
Stlitzpunkten, wird der Riickgabewert zwischen den zwei angrenzenden "value"-Spaltenwerten linear
interpoliert (Geradengleichung: y = k*x + d). Mit dieser Funktion kénnen nicht lineare Kennlinien (z.B.
Zusammenhang ADC-Wert -> Temperatur) nachgebildet werden.

Parameter Erkldrung
key Wert, der fiir die Suche herangezogen wird
value enthélt das Ergebnis der Berechnung durch die Funktion
table Die Tabelle, die durchsucht wird, muss vom Typ "Mdn_TablePoint" sein.
size Anzahl der Elemente in der Tabelle
Erkldrung
Riickgabewert o OK, wenn der entsprechende Wert gefunden wurde
e MDN_TAB ERR_FLOOR, wenn der Schliissel kleiner als der erste
Tabelleneintrag ist. "value" beinhaltet den ersten Tabelleneintrag.
o MDN_TAB_ERR_CEIL, wenn der Schliissel gro3er als der letzte
Tabelleneintrag ist. "value" beinhaltet den letzten Tabelleneintrag.

Hinweis: Ergdnzende Erklarung zur Stiitzpunkttabelle "tabie"

Die Tabellenzeilen kénnen in einem x/y-Koordinatensystem dargestellt werden. Die Werte der "key"-
Spalte werden dabei auf der x-Achse aufgetragen, die dazugehérenden Werte der "value"-Spalte auf der

y-Achse.

y (value)

v A

y3

y2

y1

y0

» X (key)
x0 x1 x2 x3 x4

CEIL I—
OK
FLOOR —I

Darstellung der Stiitzpunkttabelle als x/y-Koordinatensystem
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native Mdn_WriteLog(log, param);
erzeugt einen Eintrag im Gerételog

Parameter Erkldrung
log zu erzeugender Log-Eintrag (gliltiger Bereich 0...999). Im Kapitel "Vordefinierte
Log-Eintrdge" auf Seite 177 sind bereits einige Fehlercodes vordefiniert. Falls
maglich, sollten Sie diese fiir die beschriebenen Fehlerbilder verwenden.
Wichtiger Hinweis: Die Log-Eintrdge werden fiir die Anzeige am
Server in den Bereich "MODULE ERR" (2000-2999) gemappit.
param zusétzlicher Parameter zur genaueren Spezifizierung des Log-Eintrags (gdiltiger
Bereich -32768 .. 32767)
Erklérung
Riickgabewert OK
native heapspace();
liefert den freien Speicherplatz auf dem Heap
Erklérung

Riickgabewert

Der freie Speicherplatz auf dem Heap. Der Stack und der Heap besetzen einen
gemeinsamen Speicherbereich, so dass dieser Wert die Anzahl der Bytes angibt,
die entweder fiir den Stack oder den Heap (ibrig sind.

native funcidx(const namef]);
liefert den Index einer 6ffentlichen Funktion

Parameter Erkldrung
name Name der éffentlichen Funktion
Erkldrung
Riickgabewert o -1, wenn keine Funktion mit dem (ibergebenen Namen existiert
« Index der éffentlichen Funktion

native numargs();

liefert die Anzahl der an eine Funktion (ibergebenen Argumente

Erkldrung
Riickgabewert Die Anzahl der Argumente, die an eine Funktion (ibergeben wurden. numargs ist
nlitzlich innerhalb von Funktionen mit einer variablen Argumentenliste.
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native getarg(arg, index=0);
liefert den Wert des Arguments

Parameter Erkldrung
arg Die Sequenznummer des Arguments. Verwenden Sie O fiir das erste Argument.
index Index, falls sich "arg" auf ein Array bezieht
Erkldrung
Rickgabewert Diese Funktion liefert ein Argument aus einer variablen Argumentenliste. Wenn

das Argument ein Array ist, gibt "index" den Index des gewlinschten
Arrayelements an. Der Riickgabewert ist der Wert des Arguments.

native setarg(arg, index=0, value);
setzt den Wert des Arguments

Parameter

Erkldrung

arg

Die Sequenznummer des Arguments. Verwenden Sie O fiir das erste Argument.

index

Index, falls sich "arg"” auf ein Array bezieht

value

Wert auf den das Argument gesetzt werden soll

Erkldrung

Riickgabewert

o true, wenn der Wert gesetzt werden konnte
o false, wenn das Argument oder der Index ungdiltig sind

Diese Funktion setzt ein Argument in einer variablen Argumentenliste. Wenn das
Argument ein Array ist, gibt "index" den Index des gewdinschten Arrayelements
an.

11.3.11 Consolen Funktionen

Wichtiger Hinweis: Beim myDatalogMUC xG/4G wird als Standardausgabe die Schnittstelle Com2
(115200 8N 1) benutzt, falls diese nicht anderweitig in Verwendung ist.

native print(const string[]);
druckt den angegebenen String auf die Standardausgabe

Parameter Erkldrung
string die auszugebende Zeichenfolge. Diese darf auch Escape-Sequenzen enthalten.
Erkldrung
Riickgabewert OK
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native printf(const format[], {Float,Fixed,_}:...);
druckt den iibergebenen Format-String auf die Standardausgabe. Die Arbeitsweise der Funktionen
entspricht jener der Standard ANSI-C Implementierung.

Parameter Erkldrung
format{] die zu verwendende Format-Zeichenkette
Erkléarung
Riickgabewert o Anzahl der gedruckten Zeichen
o ERROR, falls nicht erfolgreich

Wichtiger Hinweis: Die folgende Funktion wird zwar weiterhin zugunsten der Abwértskompatibilitét
untersttitzt, sollte aber bei Geréaten mit Modemversion 03v006 und hbéher nicht mehr verwendet
werden.

native printi(value);
druckt den angegebenen Wert auf die Standardausgabe

Parameter Erkldrung
value der auszugebende Wert vom Typ Integer

11.4 Vordefinierte Log-Eintrage

Wichtiger Hinweis: Die Log-Eintrdge werden fiir die Anzeige am Server in den Bereich "MODULE
ERR" (2000-2999) gemappt.

Log-Eintrag Parameter Beschreibung
Code Klartext Code Klartext
0 LOG _COM2_ 0 CHAR TIMEOUT Coma2: Der zeitliche Abstand zwischen zwei
ERROR empfangenen Zeichen ist grofl3er als der erlaubte

Zeichen-Timeout.

1 FRAME TIMEOUT |Com2: Innerhalb des Datensatz-Timeouts
wurde nicht die komplette Antwort empfangen.

2 INVALID FRAME Com2: Der Antwort-Frame des Sensors ist

ungultig.
1 LOG _CHAR_ #H |- Der zeitliche Abstand zwischen zwei
TIMEOUT empfangenen Zeichen ist grofier als der erlaubte
Zeichen-Timeout.
2 LOG_FRAME_ |- Innerhalb des Datensatz-Timeouts wurde nicht
TIMEOUT die komplette Antwort empfangen.
3 LOG_FRAME_ |- Der Antwort-Frame des Sensors ist ungultig.

INVALID
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11.5 Device Logic Fehlercodes

Zu jedem Messzeitpunkt, nachdem alle Messwerte erzeugt wurden, wird das PAWN-Script durchlaufen.
Sollte dabei ein Fehler auftreten, wird die Scriptausfiihrung gestoppt und deaktiviert. Zudem wird in das
Geratelog der entsprechende Fehlercode eingetragen und eine Verbindung zum Server aufgebaut. Bei allen
Log-Eintragen bis auf "SCRIPT_ERR" enthalt der Parameter den 32-Bit Instruction Pointer der PAWN
abstract machine (AMX). Da im Parameter eines Log-Eintrags nur 16-Bit Werte gespeichert werden kénnen,
werden jeweils 2 Eintrage im Geratelog erzeugt. Der erste Eintrag enthalt Bit31-Bit16 und der zweite Eintrag
enthalt Bit15-Bit0 des 32-Bit Instruction Pointers. Eine Anleitung zum Auswerten des Geratelogs finden Sie
im Kapitel ,Auswerten des Geratelogs” (siehe "Auswerten des Geratelogs" auf Seite 224).

Log-Eintrag Parameter .
Code Klartext Code Klartext Beschreibung
3000 |SCRIPT_ERR 0 NO SCRIPT keine gultige Device Logic vorhanden
1 SCRIPT UPDATE |[neue Device Logic erhalten
3001 |AMX_ERR_EXIT #o |- Abbruch
z.B. Max. Anzahl der PAWN-Befehle (100.000)
pro Durchlauf erreicht
3002 |AMX_ERR_ |- Assertion fehlgeschlagen
ASSERT
3003 [AMX_ERR _ |- Stack / Heap Kollision (unzureichende Stack-
STACKERR Grofe)
3004 |AMX_ERR_ # |- Array-Index auRerhalb des gultigen Bereichs
BOUNDS
3005 |AMX_ERR_ #|--- ungultiger Speicherzugriff
MEMACCESS , )
z.B. Verwechslung zwischen Cell (32Bit
Element) Zugriff [] und Byte Zugriff {}
3006 |AMX_ERR_ #|--- ungultige Anweisung
INVINSTR
3007 [AMX_ERR _ |- Stack-Unterlauf
STACKLOW
3008 |AMX_ERR_ ##|--- Heap Unterlauf
HEAPLOW
3009 |AMX_ERR_ # |- keine (ungultige) native Callback-Funktion
CALLBACK
3010 |AMX_ERR_NATIVE |## |--- Native-Funktion ist fehlgeschlagen
3011 |AMX_ERR_DIVIDE |## |--- Division durch Null
3012 |AMX_ERR_SLEEP |## |[--- Sleep-Modus
3013 |AMX_ERR_ |- ungultiger Zustand
INVSTATE
3014 |reserviert
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Log-Eintrag Parameter .

Code Klartext Code| Klartext Beschreibung

3015 |reserviert

3016 |AMX_ERR _ ##|--- out of memory
MEMORY

3017 |AMX_ERR _ #H|--- ungultiges/nicht unterstiitztes P-Code
FORMAT Dateiformat

3018 |AMX_ERR_ #H |- Dateiist flir eine neuere Version des AMX
VERSION

3019 |AMX_ERR _ #Ho|--- Datei oder Funktion nicht gefunden
NOTFOUND

3020 |AMX_ERR_INDEX [## |--- unguiltiger Index-Parameter (ungultiger

Einstiegspunkt)

3021 |AMX_ERR_DEBUG |## |--- Debugger kann nicht ausgefuhrt werden

3022 |[AMX_ERR_INIT |- AMX nicht initialisiert (oder doppelt initialisiert)

3023 |AMX_ERR _ #Ho|--- Benutzer-Datenfeld kann nicht gesetzt werden
USERDATA (Tabelle voll)

3024 |AMX_ERR_INIT_  [## |- JIT kann nicht initialisiert werden.
JIT

3025 |AMX_ERR _ #|--- fehlerhafter Parameter
PARAMS

3026 |AMX_ERR_ #Ho|--- Domain-Fehler. Das Ergebnis des Ausdrucks ist
DOMAIN nichtim gultigen Bereich.

3027 |AMX_ERR_ |- allgemeiner Fehler (unbekannter oder nicht
GENERAL spezifizierter Fehler)

3028 |AMX_ERR _ ##|--- Overlays werden nicht untersttitzt (JIT) oder sind
OVERLAY nicht initialisiert.

11.6 Syntax

11.6.1 Allgemeine Syntax

11.6.1.

1 Format

Bezeichner, Zahlen und Zeichen werden durch Leerzeichen, Tabulatoren, Zeilenumbriiche und "Form Feed"
getrennt. Eine Serie von einer oder mehreren dieser Separatoren wird als Leerraum erkannt.

11.6.1.2 Optionale Semikolons

Semikolons (um ein Statement zu beenden) sind optional, wenn sie am Ende einer Zeile auftreten.
Semikolons sind notwendig, um mehrere Statements in einer Zeile zu trennen. Ein Ausdruck kann auf
mehrere Zeilen aufgeteilt werden, jedoch missen Postfix-Operatoren in derselben Zeile wie der Operand
stehen.
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11.6.1.3 Kommentare

Text zwischen den Symbolen /* und */ (beide Symbole kénnen auf derselben oder auf unterschiedlichen
Zeilen stehen) und Text nach // (bis zum Ende einer Zeile) sind Kommentare. Kommentare dirfen nicht
verschachtelt werden. Der Compiler betrachtet Kommentare als Leerzeichen. Ein Kommentar, der mit "/** "
(zwei Sterne und ein Leerzeichen nach dem zweiten Stern) beginnt und mit einem "*/" endet, ist ein
Dokumentationskommentar. Ein Kommentar, der mit"/// " (drei Schragstriche und ein Leerzeichen nach dem
dritten Schragstrich) beginnt, ist ebenfalls ein Dokumentationskommentar. Der Parser kann den
Dokumentationskommentar in unterschiedlicher Weise unterstiitzen, zum Beispiel kbnnte er eine Online-
Hilfe daraus generieren.

11.6.1.4 Bezeichner

Namen von Variablen, Funktionen und Konstanten. Bezeichner bestehen aus den Zeichen a...z, A...Z, 0...9,
_oder @. Das erste Zeichen darf keine Ziffer sein. Die Zeichen @ und _ alleine sind keine gultigen
Bezeichner,z.B." _Up"ist ein gliltiger Bezeichner, aber " " ist es nicht. Pawn unterscheidet zwischen Grol3-
und Kleinschreibung. Der Parser schneidet Bezeichner ab einer bestimmten Lange ab. Es werden
standardmaf3ig nur die ersten 16 Zeichen fur die Unterscheidung herangezogen.

11.6.1.5 Reservierte Schliisselworte

Statements

Operator

Direktiven

Andere

assert
break
case
continue

defined
sizeof
state
tagof

defined
sizeof
state
tagof

defined
sizeof
state
tagof

default
do
else
exit
for
goto

if
return
sleep
state
switch
while

11.6.1.6 Numerische Konstanten

11.6.1.6.1 Numerische Integer-Konstanten
Binar
0b gefolgt von einer Serie von 0 und 1

Dezimal
eine Serie von Ziffern zwischen 0 und 9

Hexadezimal
Ox gefolgt von einer Serie von Ziffern zwischen 0 und 9 und den Buchstaben a bis f
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11.6.1.6.2 Numerische Gleitkomma-Konstanten

Eine Gleitkommazahl ist eine Zahl mit einem Nachkommateil. Eine Gleitkommazahl beginnt mit einer oder
mehreren Ziffern, beinhaltet einen Dezimaltrennpunkt und hat zumindest eine Ziffer nach dem
Dezimaltrennpunkt. z.B. "12.0" und "0.75" sind gliltige Gleitkommazahlen. Optional kann noch ein Exponent
angehangt werden. Die Notation ist der Buchstabe "e" (Kleinbuchstabe), gefolgt von einer ganzzahligen
numerischen Konstante. Z.B. "3.12e4" oder "12.3e-3" sind gultige Gleitkommazahlen mit Exponent.

11.6.2 Variablen

11.6.2.1 Deklaration

Das Schlisselwort "new" deklariert eine neue Variable. Fir spezielle Deklarationen wird das Schllsselwort
"new" durch "static" ersetzt (siehe "Statische lokale Deklaration" auf Seite 181). Sofern sie nicht explizit
initialisiert wird, ist der Wert der neuen Variablen Null.

Eine Variablendeklaration kann auftreten

« an jeder Position, an der ein Ausdruck gultig ist - lokale Variable

« an jeder Position, an der eine Funktionsdeklaration oder eine Implementation der Funktion glltig ist -
globale Variablen;

o im ersten Ausdruck einer "for" Schleife (siehe "for ( Ausdruck 1 ; Ausdruck 2 ; Ausdruck 3 ) Statement "
auf Seite 192) - lokale Variable

Beispiel:

new aj // ohne Initialisierung (Wert ist 0)
new b = 3; // mit Initialisierung (Wert ist 3)

11.6.2.2 Lokale Deklaration

Eine lokale Deklaration erscheint innerhalb eines Anweisungs-Blocks. Auf eine Variable kann nur innerhalb
dieses Blocks und der darin enthaltenen Blocke zugegriffen werden. Eine Deklaration innerhalb des ersten
Ausdrucks einer Schleifenanweisung ist ebenfalls eine lokale Deklaration.

11.6.2.3 Globale Deklaration

Eine globale Deklaration erscheint auerhalb einer Funktion und eine globale Variable kann in jeder Funktion
verwendet werden. Globale Variablen kdnnen nur mit konstanten Ausdrucken initialisiert werden.

11.6.2.4 Statische lokale Deklaration

Eine lokale Variable wird zerstért, wenn die Ausfiihrung den Block verlasst, in dem die Variable geschaffen
wurde. Lokalen Variablen in einer Funktion existieren nur wahrend der Laufzeit der genannten Funktion.
Jede neuer Aufruf der Funktion erstellt und initialisiert neue lokale Variablen. Wenn eine lokale Variable mit
dem Schliisselwort "static" anstatt "new" deklariert ist, bleibt die Variable auch nach dem Ende einer Funktion
im Speicher. Dies bedeutet, dass statische lokale Variablen eine private, dauerhafte Speicherung
bereitstellen, die nur in einer einzigen Funktion (oder einem Block) zuganglich sind. Wie globale Variablen,
kdnnen statische lokale Variablen nur mit konstanten Ausdricken initialisiert werden.
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11.6.2.5 Statische globale Deklaration

Eine statische globale Variable verhalt sich wie eine globale Variable, mit dem Unterschied, dass die Variable
nur in der Datei gultig ist, in der sie deklariert wurde. Um eine globale Variable statisch zu deklarieren,
ersetzen Sie das Schllisselwort "new" mit "static".

11.6.2.6 Gleitkommawerte

Pawn unterstiitzt Gleitkommawerte. Diese kénnen an jeder Stelle eingesetzt werden, an der eine
Variablendeklaration gultig ist.

Beispiel:

new Float:a; // ohne Initialisierung (Wert ist 0.0)
new Float:b = 3.0; // mit Initialisierung (Wert ist 3.0)

11.6.3 Konstante Variablen

Es ist manchmal notwendig eine Variable zu erstellen, die einmal initialisiert wird und dann nicht mehr
verandert werden soll. Eine solche Variable verhalt sich ahnlich wie eine symbolische Konstante, aber sie ist
dennoch eine Variable. Um eine konstante Variable zu deklarieren, legen Sie das Schlisselwort "const"
zwischen das Schliisselwort, das die Variablendeklaration ("new", "static") startet und den Namen der
Variablen.

Beispiel:

new const address([4] = { 192, 0, 168, 66 }
static const status /* initialized to zero */

Typische Situationen, in denen man eine konstante Variable nutzen kdnnte, sind:

+ Um eine "array"-Konstante zu erstellen. Auf symbolische Konstanten kann nicht per Index zugegriffen
werden.

« Einbesonderer Fallist, wenn die Array-Argumente in einer Funktion als "const" markiert werden.
Array-Argumente werden immer per Referenz tibergeben. Wenn sie als "const" deklariert werden,
schiitzt sie das vor ungewollten Anderungen. Siehe Beispiele von "const-Funktionsargumenten" im
Kapitel "Funktionsargumente ("call-by-value" versus "call-by-reference")" auf Seite 195.

11.6.4 Array Variablen

11.6.4.1 Eindimensionales Array

Die Syntax name[constant] deklariert "name" als ein Array aus “constant” Elementen, wobei jedes Element
ein Eintrag ist. "name" ist ein Platzhalter fir den Namen der Variable und "constant" ist ein positiver Wert
ungleich Null. "constant" ist optional und kann weggelassen werden. Wenn kein Wert zwischen den
Klammern steht, ist die Anzahl von Elementen gleich der Anzahl der Initialwerte. Der Array-Index-Bereich ist
"Null-basierend", das bedeutet, dass das erste Element "name[0]" und das letzte Element "name[constant-
1]"ist.

11.6.4.2 Initialisierung

Datenobjekte kénnen bei ihrer Deklaration initialisiert werden. Der initialisierte Wert von globalen
Datenobjekten muss ein konstanter Wert sein. Arrays, global oder lokal, miissen ebenfalls mit konstanten
Werten initialisiert werden. Nicht initialisierte Daten sind standardmafig Null.
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Beispiele:

Auflistung: gultige Deklaration

new 1 = 1

new j

new k = ’a’

new al[] = [1,4,9,16,25]
new s1[20] = ["a’,’b’]

new s2[] = ’’Hello world...’’

[*jist0*/

/* k hat den Zeichencode von’a’ */

/* ahat 5 Elemente */

/* die restlichen 18 Elemente sind 0 */
/* ein unpacked string */

Auflistung: ungtiltige Deklaration

new c[3] = 4 * Ein Array kann nicht auf einen einzelnen
Wert gesetzt werden */

new i = "Good-bye" /* Nur ein Array kann einen String halten. */

new ql] /* Unbekannte GroRe fiir ein Array */

new p[2] = { 1 + j, kK = 3} * Arrayinitialisierer missen Konstanten sein. */

11.6.4.3 Progressive Initialisierung fiir Arrays

Der Punkte-Operator fuhrt die Initialisierung des Arrays aufgrund der letzten beiden initialisierten Werte
weiter. Der Punkte-Operator (drei Punkte, "...") initialisiert das Array bis zur Arraygrenze.

Beispiel: Auflistung: Arrayinitialisierer

new af[l0] = { 1, ... } /I setzt alle Elemente auf 1

new b[10] = { 1, 2, ... } /lb=1,2,3,4,5,6,7,8,9,10
new c[(8] = {1, 2, 40, 50, } /lc=1,2,40,50,60,70, 80,90
new d[10] = { 10, 9, } //d=10,9,8,7,6,5,4,3,2,1

11.6.4.4 Mehrdimensionale Arrays
(Es werden nur Arrays mit bis zu 3 Dimensionen unterstitzt)

Mehrdimensionale Arrays sind Arrays, die Referenzen zu weiteren Sub-Arrays enthalten. Zum Beispiel ist
ein zweidimensionales Array ein "Array auf Eindimensionale Arrays".

Beispiele fur die Deklaration von zweidimensionalen Arrays:

new af(4][3]

new b[(3]([2] = [ [ 1, 2], [ 3, 41, [ 5, 6] 1]
new 0[3][3] = [ [ 1 ]/ [2/ ---]/ [3/ 4/ ] ]
new d[2]{10} = [ "agreement", "dispute" ]

new e[2][] = [ 7’0OK’’, ’’Cancel’’ ]

new f[][] = [ 7’0OK’’, ’’Cancel’’ ]

Wie die beiden letzten Deklarationen (Variablen "e" und "f") zeigen, hat die letzte Dimension eine nicht
spezifizierte Lange. In diesem Fall wird die Lange des Sub-Arrays aus dem dazugehdrigen Initialisierer
erkannt. Jedes Sub-Array hat eine unterschiedliche Lange. In diesem speziellen Beispiel enthalt "e[1][5]" den
Buchstaben "I" des Wortes "Cancel", aber "e[0][5]" ist ungliltig, da das Sub-Array e[0] nur drei Eintrage (die
Buchstaben "O", "K", und den Null-Terminator) beinhaltet. Der Unterschied zwischen den Deklarationen der
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Arrays "e" und "f" ist, dass wir bei "f" den Compiler die Anzahl der héheren Dimension ermitteln lassen.
"sizeof " ist 2 genauso wie "sizeof e" (siehe "Arrays und der "sizeof"-Operator" auf Seite 184).

11.6.4.5 Arrays und der "sizeof"-Operator

Der "sizeof"-Operator gibt die Anzahl der Elemente einer Variablen zuriick. Fir eine einfache (nicht Array)
Variable ist das Ergebnis von "sizeof" immer 1.

Ein Array mit einer Dimension enthalt eine Anzahl von Elementen und der "sizeof"-Operator gibt diese
Anzahl zuriick. Der Codeausschnitt unterhalb wirde deshalb "5" ausgeben, da das Array 4 Zeichen und den
Null-Terminator enthalt.

new msg[] = ’’Help’’
printf(’/7%d’’, sizeof msqg),

Der "sizeof"-Operator gibt immer die Anzahl der Eintrage, auch fiir ein "packed" Array, zuriick. Der
Codeausschnitt unterhalb gibt auch "5" aus, da die Variable 5 Eintréage enthalt, auch wenn diese im Speicher
weniger Platz bendétigt.

new msg{} = "Help"
printf(’/7%d’’, sizeof msqg),

Bei mehrdimensionalen Arrays kann der "sizeof"-Operator die Anzahl der Elemente jeder Dimension
zuruckgeben. Fur die letzte (niedrigste) Dimension ist ein Element ein einzelner Eintrag, jedoch fur die
héchste Dimension ist es ein Sub-Array. Beachten Sie, dass im nachfolgenden Codeausschnitt die Syntax
"sizeof matrix" die Anzahl der Elemente der héhere Dimension zurilickgibt, und dass die Syntax "sizeof
matrix[]" die niedrigere Dimension des zweidimensionalen Arrays ausgibt. Der Codeausschnitt gibt 3 (hdhere
Dimension) und 2 (niedrigere Dimension) aus.

new matrix[3][2] = { { 1, 2 }, { 3, 4 }, { 5, 6 } }
printf(’’%d %d’’, sizeof matrix, sizeof matrix[]);

Die Anwendung des "sizeof"-Operators auf mehrdimensionale Arrays ist besonders praktisch, wenn er als
Standardwert fir Funktionsargumente verwendet wird.

11.6.5 Operatoren und Ausdriicke

11.6.5.1 Zeichenerklarung

Die Anwendung von einigen Operatoren hangt von der jeweiligen Art des Operanden ab. Aus diesem Grund
wird in diesem Kapitel folgende Notation angewendet:

e
beliebiger Ausdruck (eng. expression)
v
beliebiger Ausdruck, dem ein Wert zugewiesen werden kann (“lvalue” Ausdruck - Variable)
a
ein Array
f
eine Funktion
s

ein Symbol - dies kann eine Variable, eine Konstante oder eine Funktion sein
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11.6.5.2 Ausdriicke

Ein Ausdruck besteht aus ein oder mehreren Operanden mit einem Operator. Der Operand kann eine
Variable, eine Konstante oder ein anderer Ausdruck sein. Ein Ausdruck gefolgt von einem Semikolon ist ein
Statement.

Beispiele fir Ausdriicke:

v++ f(al, aZ2)

vV =

(ial

11.6.5.3 Arithmetik

* ia2) / ia3

Operator | Beispiel Erklarung
+ el+e2 |Ergebnisder Addition von el unde2
- el1-e2 |Ergebnis der Subtraktion von e1 und e2
-e Ergebnis der arithmetischen Negation von e (Zweierkomplement)
* e1*e2 |Ergebnis der Multiplikation von e1 und e2
/ el/e2 Ergebnis der Division e1 durch e2. Das Ergebnis wird zum nachstgelegenen
ganzzahligen Wert, der kleiner oder gleich dem Quotienten ist, abgeschnitten. Sowohl
positive als auch negative Werte werden abgerundet (Richtung unendlich).
% e1 % e2 |Ergebnisistder Rest der Division e1 durch e2. Das Vorzeichen ist dasselbe wie bei e2
++ v++ erhoéht vum 1. Das Ergebnis des Ausdrucks ist der Wert vor der Erhéhung.
++v erhoht vum 1. Das Ergebnis des Ausdrucks ist der Wert nach der Erhéhung.
- V-- verringert vum 1. Das Ergebnis des Ausdrucks ist der Wert vor der Verringerung.
-V verringert vum 1. Das Ergebnis des Ausdrucks ist der Wert nach der Verringerung.

Hinweis: Das unére + ist in Pawn nicht definiert. Die Operatoren ++ und -- &ndern den Operanden.
Der Operand muss ein "lvalue" sein.

11.6.5.4 Bit-Manipulation

Operator | Beispiel Erklarung

~ ~e Ergebnis ist das Einerkomplement von e.

>> e1>>e2 |Ergebnis der arithmetischen Verschiebung nach rechts von e1 durch e2 Bits. Die
Verschiebung ist vorzeichenbehaftet: Das Bit ganz links wird auf die freien Bits des
Ergebnisses kopiert.

>>> e1>>> |Ergebnis der logischen Verschiebung nach rechts von e1 durch e2 Bits. Die

e2 Verschiebung ist vorzeichenlos. Die freien Bits des Ergebnisses werden mit 0

aufgefillt.

<< e1 << e2 |Ergebnis: Verschiebung nach links von e1 durch e2 Bits. Die freien Bits des
Ergebnisses werden mit 0 aufgeflillt. Es gibt keinen Unterschied zwischen einer
arithmetischen und einer logischen Verschiebung nach links.

& e1&e2 |Ergebnisistdas bitweise logische "und" von e1 und e2.

| el|e2 Ergebnis ist das bitweise logische "oder" von e1 und e2.

A e1”7e2 |Ergebnisistdas bitweise "exklusiv oder" von e1 und e2.
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11.6.5.5 Zuweisung

Das Ergebnis eines Zuweisungsausdrucks ist der Wert des Operanden nach der Zuweisung.

Operator | Beispiel Erklarung
= v=e weist den Wert von e der Variable v zu
v=a weist das Array a der Variable v zu. v muss ein Array mit derselben Grof3e und
denselben Dimensionen sein wie a. a kann eine Zeichenkette oder ein Array sein.

Hinweis: Die folgenden Operatoren kombinieren eine Zuweisung mit einer arithmetischen oder
bitweisen Operation. Das Ergebnis des Ausdrucks ist der Wert des linken Operanden nach der
arithmetischen oder bitweisen Operation.

Operator | Beispiel Erklarung

+= vt=e erhéhtvume

-= v-=e vermindertvume

*= v*=e multipliziert v mite

/= vi=e dividiert vmite

%= v%=¢e |weistvden Restder Divisionvonvunde zu

>>= v>>=e |verschiebt v arithmetisch um e Bits nach rechts

>>>= v>>>= e |verschiebt vlogisch um e Bits nach rechts

<<= v<<=e |verschiebtvum e Bits nach links

&= v&=e flhrt ein bitweises "und" von v und e aus und weist das Ergebnis v zu
|= vi=e flhrt ein bitweises "oder" von v und e aus und weist das Ergebnis v zu
A= vi=e flhrt ein bitweises "exklusiv oder" von v und e aus und weist das Ergebnis v zu

11.6.5.6 Vergleichsoperatoren

Ein logisches "false" wird durch einen Integer-Wert von 0 reprasentiert; ein logisches "true" durch einen Wert,

der nicht 0 ist. Ergebnisse eines Vergleichs-Ausdrucks sind entweder 0 oder 1 und ihr "tag" wird auf "bool"

gesetzt.

Operator | Beispiel Erklarung
== e1==e2 |Das Ergebnisist "true", wenn e1 und e2 gleich sind.
I= el1!=e2 |DasErgebnisist"true", wenn e1 nicht gleich e2 ist.

Hinweis: Die folgenden Operatoren kbnnen verkettet werden, wie im Ausdruck "e1 <= e2 <=¢e3".
Dies bedeutet, dass das Ergebnis "1" ist, wenn jeder einzelne Vergleich zutrifft und "0", wenn
zumindest ein Vergleich nicht zutrifft.

Operator | Beispiel Erklarung

< el1<e2 |DasErgebnisisteinlogisches "true", wenn e1 kleiner ist als e2.

<= e1<=e2 |Das Ergebnis ist ein logisches "true", wenn e1 kleiner oder gleich e2 ist.

> e1>e2 |DasErgebnisisteinlogisches "true", wenn e1 groRer ist als e2.

>= e1>=e2 |Das Ergebnis ist ein logisches "true", wenn e1 gréRer oder gleich e2 ist.
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11.6.5.7 Boolean

Ein logisches "false" wird durch einen Integer-Wert von 0 reprasentiert, ein logisches "true" durch einen Wert,
der nicht O ist. Ergebnisse eines Vergleichs-Ausdrucks sind entweder 0 oder 1 und ihr "tag" wird auf "bool"

gesetzt.
Operator | Beispiel Erklarung
! le Das Ergebnis ist eine logisches "true", wenn e logisch "false" ist.
Il el||e2 |DasErgebnisist"true", wenn entweder e1 oder e2 (oder beide) logisch "true" sind.
Der Ausdruck e2 wird nur ausgewertet, wenn e1 logisch "false" ist.
&& e1&& e2 |Das Ergebnis ist "true", wenn e1 und e2 logisch "true" sind. Der Ausdruck e2 wird nur
ausgewertet, wenn e1 logisch "true" ist.

11.6.5.8 Sonstiges

Operator

Beispiel

Erklarung

[]

ale]

Array Index: Das Ergebnis ist der Eintrag an der Position e des Arrays a.

{}

afe}

Array Index: Das Ergebnis ist das Zeichen an der Position e des "packed"
Arrays a.

)

fle1,e2,...eN)

Das Ergebnis ist der Wert, der von der Funktion f zuriickgegeben wird. Die
Funktion wird mit den Parametern e1, €2, ... eN aufgerufen. Die
Reihenfolge der Auswertung der Parameter ist nicht definiert. (Die
Implementation der Script-Engine wertet die Parameter moglicherweise in
umgekehrter Reihenfolge aus.)

el1?e2:e3

Das Ergebnis ist entweder e2 oder €3, abhangig vom Wert von e1. Der
bedingte Ausdruck ist ein zusammengesetzter Ausdruck mit einem
zweiteiligen Operator, "?" und ":". Der Ausdruck e2 wird ausgewertet,
wenn e1 logisch "true" ist, e3 wird ausgewertet, wenn e1 logisch "false" ist.

tagname: e

"tag" Uberschreibung: Der Wert des Ausdrucks dndert sich nicht, jedoch
andert sich der "tag".

defined

defined s

Ergebnisist"1", wenn das Symbol definiert wurde. Das Symbol kann eine
Konstante oder eine globale oder lokale Variable sein. Der "tag" des
Ausdrucks ist "bool".

sizeof

sizeof s

Das Ergebnis ist die Anzahl der Elemente der angegeben Variable. Fir
einfache Variablen und flr eindimensionale Arrays ist ein Element ein
Eintrag. FUr mehrdimensionale Arrays ist das Ergebnis die Anzahl der
Elemente (Sub Arrays) in der hdchsten Dimension. Fugen Sie [] zum
Namen des Arrays hinzu, um eine niedrigere Dimension anzugeben.
Wenn die GroRRe der Variable nicht bekannt ist, dann ist das Ergebnis 0.
Wenn dieser Operator in einem "default"-Wert einer Funktion verwendet
wird, dann wird der Ausdruck zum Zeitpunkt des Aufrufs der Funktion und
nicht zum Zeitpunkt der Definition ausgefiihrt.

tagof

tagofs

Das Ergebnis ist eine eindeutige Zahl, die den "tag" der Variablen, der
Konstanten, des Ruckgabewerts einer Funktion oder des Names der "tag"-
Bezeichnung reprasentiert. Wenn dieser Operator in einem "default"-Wert
einer Funktion verwendet wird, dann wird der Ausdruck zum Zeitpunkt des
Aufrufs der Funktion und nicht zum Zeitpunkt der Definition ausgefuhrt.

Rev. 01

187




11.6.5.9 Prioritat der Operatoren
Die nachfolgende Tabelle gruppiert Operatoren mit derselben Prioritat, beginnend mit der hochsten Prioritat.

Wenn die Auswertung eines Ausdrucks nicht explizit durch Klammern begriindet wird, wird sie von den
Assoziationsregeln bestimmt. Zum Beispiel: a*b/cist gleich (a*b)/c auf Grund der links zu rechts Assoziation,
und a=b=c ist gleichzusetzen mit a=(b=c).

Operator Erklarung Lesefolge

() Funktionsaufruf links-nach-rechts

[ Array Index (Element)

{} Array Index (Zeichen)

! logisches Nicht rechts-nach-links

~ Einerkomplement

- Zweierkomplement (unares Minus)

++ Erhdhung

-- Verringerung

. "tag"-Uberschreibung

defined |Symbol Definitions-Status

sizeof Symbol GréRe in "Elementen”

tagof eindeutige Zahl des "tags"

* Multiplikation links-nach-rechts

/ Division

% Modulo

+ Addition links-nach-rechts

- Subtraktion

>> arithemtische Verschiebung nach rechts links-nach-rechts

>>> logische Verschiebung nach rechts

<< Verschiebung nach links

& bitweises "und" links-nach-rechts

A bitweises "exklusiv oder" links-nach-rechts

| bitweises "oder" links-nach-rechts

< kleiner als links-nach-rechts

<= kleiner oder gleich als

> groler als

>= groler oder gleich als

== gleich links-nach-rechts

I= ungleich

&& logisches "und" links-nach-rechts

[l logisches "oder" links-nach-rechts

?: bedingte Ausfuhrung rechts-nach-links

= Zuweisung rechts-nach-links
*= =2 0%=+= = >>=>>>=<<= &= "= |=

, Komma links-nach-rechts
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11.6.6 Anweisungen

Ein Statement kann aus einer oder mehreren Zeilen bestehen. Eine Zeile kann zwei oder mehrere
Statements enthalten.

Statements zur Ablaufsteuerung (if, if-else, for, while, do-while und switch) kénnen geschachtelt werden.

11.6.6.1 Statement-Etikett

Ein Etikett besteht aus einem Identifizierer gefolgt von einem ":". Ein Etikett ist ein "Sprung-Ziel" eines "goto"
Statements.

Jede Anweisung kann mit einem Etikett versehen werden. Es muss dem Etikett ein Statement folgen, dies
kann auch ein "leeres Statement" sein.

Der Gillltigkeitsbereich eines Etiketts ist die Funktion in der es deklariert wurde d.h. ein "goto"-Statement kann
nicht aus der aktuellen Funktion in eine andere Funktion springen.

11.6.6.2 Zusammengesetzte Anweisungen

Eine zusammengesetzte Anweisung (auch Block genannt) ist eine Serie von Null oder mehreren
Anweisungen, welche durch Klammern ("{" und "}") umgeben ist. Die schlieRende Klammer ("}") darf nicht
mit einem Semikolon abgeschlossen werden. Jede Anweisung kann durch einen Block ersetzt werden. Eine
zusammengesetzte Anweisung, die keine Anweisungen enthalt, ist ein Spezialfall und wird "leeres
Statement” genannt.

11.6.6.3 Ausdrucksanweisung

Jeder Ausdruck wird zu einem Statement, wenn ein Semikolon (";") angehangt wird. Ein Ausdruck wird auch
zu einem Statement, wenn dem Ausdruck bis zum Ende der Zeile nur Leerzeichen folgen und der Ausdruck
nicht in der nachsten Zeile weitergefihrt werden kann.

11.6.6.4 Leeres Statement

Eine leeres Statement fiihrt keine Anweisungen aus und besteht aus einem Block-Statement ohne
Anweisungen, d.h. es besteht aus dem Symbol "{ }". Leere Statements werden in Kontrollflussanweisungen
ohne Aktionen eingesetzt (z.B. "while (liskey()) {}") oder, wenn ein Etikett genau vor einer schlieRenden
Klammer eines Block-Statements definiert wird. Ein leeres Statement endet nicht mit einem Semikolon.
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11.6.6.5 assert Ausdruck
bricht das Programm mit einem Laufzeitfehler ab, wenn der Ausdruck logisch "false" ergibt

Hinweis: Dieser Ausdruck schiitzt vor "unmaéglich" oder ungliltigen Bedingungen. Im folgenden
Beispiel ist eine negative Fibonacci-Zahl ungliltig. Die assert-Anweisung markiert diesen Fehler als
Programmierer-Fehler. assert-Anweisungen sollten nur Programmierer-Fehler kennzeichnen und

niemals Benutzereingaben.
Beispiel:

fibonacci (n)

{

assert n > 0

1

new a = 0, b =
=2; 1 < n; 1i++)

7
for (new 1

return a + b

11.6.6.6 break

beendet und verlasst das kleinste, umschlieende "do"-, "for"- oder "while"-Statement an jedem beliebigen
Punkt in der Schleife. Das "break"-Statement bewegt den Programmfluss zum nachsten Statement

aulerhalb der Schleife.
Beispiel:

example (n)

{

new a = 0

for(new 1 = 0; 1 < n ; 1++ )

{

a += 1

1f(1i>10)
break

a += 1
}

return a
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11.6.6.7 continue

beendet die aktuelle Iteration der kleinsten umschlieRenden "do"-, "for"- oder "while"-Anweisung und bewegt
die Programmsteuerung an den Bedingungsteil der Schleife.

Beispiel

example (n)
{

new a = 0

for(new 1 = 0; 1 < n ; 1++ )
{

a += 1

if(i>10)
continue

a +=1
}

return a

11.6.6.8 do Statement while ( Ausdruck )

fuhrt ein Statement aus, bevor der Bedingungsteil (die "while"-Bedingung) evaluiert wird. Das Statement
wird wiederholt, solange die Bedingung logisch "true" ist. Das Statement wird zumindest einmal ausgeflhrt.

Beispiel:

example (n)

{

new a = 0

do

{
at+

}
while(n >= 0)

return a

11.6.6.9 exit Ausdruck

bricht das Programm ab. Der Ausdruck ist optional, aber wenn er vorhanden ist, muss er in der selben Zeile
wie das "exit"-Statement beginnen und enden. Die "exit"-Anweisung gibt den Wert des Ausdrucks zurlick an
die Hauptanwendung oder gibt Null zurtick, wenn kein Ausdruck angegeben wird.
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11.6.6.10 for ( Ausdruck 1 ; Ausdruck 2 ; Ausdruck 3 ) Statement
Alle drei Ausdrucke sind optional.

Ausdruck 1:
wird nur einmal ausgewertet, vor Eintritt in die Schleife. Dieser Ausdruck kann zum Initialisieren einer
Variablen genutzt werden. Dieser Ausdruck hélt auch die Variablendeklaration mittels der "new -
Syntax. Eine Variable, die an dieser Stelle deklariert wird, ist nur innerhalb der Schleife gliltig. Es ist
nicht méglich einen Ausdruck (mit bereits vorhandenen Variablen) und eine Deklaration von neuen
Variablen in diesem Feld zu kombinieren. Es miissen entweder alle Variablen in diesem Feld bereits
vorhanden sein, oder sie miissen alle in diesem Bereich deklariert werden.

Ausdruck 2:
Dieser Ausdruck wird vor jedem Durchlauf der Schleife ausgefiihrt und beendet die Schleife, wenn der
Ausdruck logisch "false" zuriickgibt. Wenn dieser Ausdruck weggelassen wird, wird das Ergebnis des
Ausdrucks 2 als logisch "true" angenommen.

Ausdruck 3:
Dieser Ausdruck wird nach jeder Ausfiihrung des Statements ausgefihrt. Die Programmsteuerung
bewegt sich von Ausdruck 3 zum Ausdruck 2 fiir die ndchste (bedingte) Iteration der Schleife.

Beispiel:

example (n)

{
new a = 0
for(new 1 = 0; i < n; i++)
{

at+

}

return a

}

Das Statement "for (; ; )" ist gleich dem Statement "while (true)".

11.6.6.11 goto Etikett

bewegt die Programmsteuerung (unbedingt) zu der Anweisung, die dem angegebenen Etikett folgt. Das
Etikett muss innerhalb der gleichen Funktion wie die "goto"-Anweisung sein. Eine "goto"-Anweisung kann
nicht aus einer Funktion springen.

192 Rev. 01



Kapitel 11 Device Logic (Pawn)

11.6.6.12 if ( Ausdruck ) Statement 1 else Statement 2

fihrt das Statement 1 aus, wenn das Ergebnis des Ausdrucks logisch "true" ergibt. Die "else"-Klausel des "if"-
Statements ist optional. Wenn das Ergebnis des Ausdruck logisch "false" ergibt und eine "else"-Klausel
existiert, dann wird das Statement, das mit der "else"-Klausel assoziiert ist, (Statement 2) ausgefuhrt.

Beispiel:

example (n)
{
if(n < 0)
return -1
else if (n == 0)
return 0
else
return 1

11.6.6.13 return Ausdruck

beendet die aktuelle Funktion und bewegt die Programmsteuerung zum nachsten Statement nach dem
Funktionsaufruf. Der Wert des Ausdrucks wird als Funktionsergebnis zurlckgeliefert. Der Ausdruck kann ein
Array oder eine Zeichenfolge sein. Der Ausdruck ist optional, wenn er jedoch vorhanden ist, muss er an der
selben Zeile beginnen, wie das "return"-Statement. Wenn kein Ausdruck angegeben ist, dann wird Null
zuruckgeliefert.

11.6.6.14 switch ( Ausdruck ) { case Liste }

Ubertragt die Ablaufsteuerung an unterschiedliche Statements innerhalb des "switch" in Abhangigkeit vom
Wert des "switch"-Ausdrucks. Der Hauptteil der "switch"-Anweisung ist eine zusammengesetzte Anweisung,
die eine Reihe von "case"-Klauseln enthalt. Jede "case"-Klausel beginnt mit dem Schllisselwort "case",
gefolgt von einer Liste von Konstanten und einem Statement. Die Liste der Konstanten ist eine Serie von
Ausdricken, getrennt durch Kommas, die jeweils zu einem konstanten Wert ausgewertet werden. Diese
Liste endet mit einem Doppelpunkt. Um einen Bereich in dieser Liste anzugeben, trennen Sie die untere und

obere Grenze des Bereichs mit einem doppelten Punkt (".."). Ein Beispiel fur einen Bereich ist: "case 1..9:".

Das "switch"-Statement bewegt die Ablaufsteuerung zu einer "case"-Klausel, wenn ein Wert der Liste dem
Wert des "switch"-Ausdrucks entspricht.

Die "default"-Klausel besteht aus dem Schlisselwort "default” und einem Doppelpunkt. Die "default"-Klausel
ist optional, aber wenn sie angegeben wird, muss sie als letzter Eintrag in der "case"-Liste eingetragen sein.
Das "switch"-Statement bewegt die Ablaufsteuerung zur "default"-Klausel, wenn keine der "case"-Klauseln
mit dem "switch"-Ausdruck Gbereinstimmt.
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Beispiel:

example (n)

switch (n)

{

case 0..3:
a =20
case 4,6,8,10:
a =1
case 5,7:
a =2
case 9:
a =3
default:
a = -1

}

return a

11.6.6.15 while ( Ausdruck ) Statement

wertet den Ausdruck aus und flihrt das Statement aus, wenn das Ergebnis des Ausdrucks logisch "true"
ergibt. Nachdem die Anweisung ausgefihrt wurde, kehrt die Programmsteuerung erneut zu dem Ausdruck
zurlck. Das Statement wird daher ausgeflihrt, solange der Ausdruck logisch "true" ist.

Beispiel:

example (n)

while(n >= 0)
{

at+

}

return a

11.6.7 Funktionen

Eine Funktionsdeklaration spezifiziert den Namen der Funktion und die formalen Parameter, die in
Klammern eingeschlossen sind. Eine Funktion kann auch einen Wert zurtckliefern. Eine Funktion muss
global definiert, d.h. aulRerhalb einer anderen Funktion deklariert werden und ist global verfiigbar.

Wenn ein Semikolon der Funktionsdeklaration folgt (anstatt einer Anweisung), dann ist dies eine
Vorwartsdeklaration einer Funktion.
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Die "return"-Anweisung setzt den Ruickgabewert der Funktion. Zum Beispiel, hat die Funktion "sum" (siehe
unten) als Rickgabewert die Summe der beiden Parameter. Der "return”-Ausdruck ist optional.

sum(a, b)
{

return a + b

}

Argumente einer Funktion sind (implizit deklarierte) lokale Variablen fur diese Funktion. Der Funktionsaufruf
bestimmt die Werte der Argumente. Ein weiteres Beispiel fur eine vollstandige Definition einer Funktion ist
"leapyear”, die "true" fir ein Schaltjahr und "false" fiir kein Schaltjahr zurickgibt.

leapyear (y)
{

return y $% == 0 && y % 100 != 0 || y % 400 ==
}

Die Anweisungen, die in diesem Beispiel verwendet wurden, werden im Kapitel "Operatoren und Ausdriicke"
auf Seite 184 behandelt.

Normalerweise beinhalten Funktionen lokale Variablendeklarationen und bestehen aus einer Block-
Anweisung.

Hinweis: Im ndchsten Beispiel verhindert die "assert"-Anweisung negative Werte fiir den
Exponenten

power (x, y)

{
/* gibt x hoch y zurilick*/
assert y >= 0

new r = 1
for (new 1 = 0; 1 < y; 1i++)
r *= x

return r

}

Eine Funktion kann mehrere "return"-Anweisungen enthalten, eine wird z.B. benutzt um schnell eine
Funktion zu beenden, wenn ungultige Parameter Ubergeben werden, oder wenn sich herausstellt, dass die
Funktion nichts zu tun hat. Wenn eine Funktion ein Array zurtickgibt, mussen alle "return” Anweisungen ein
Array mit derselben Anzahl von Eintragen zurtckgeben.

11.6.7.1 Funktionsargumente ("call-by-value” versus "call-by-reference")

Die "faculty"-Funktion im nachsten Beispiel hat einen Parameter, der in der Schleife benutzt wird um die
Fakultat dieser Zahl zu berechnen. Was Aufmerksamekeit verdient ist, dass die Funktion das Argument
modifiziert.
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main ()

new v = 5
new f faculty (v)
}

faculty (n)
{

assert n >= 0

new result =1
while (n > 0)
result *= n—--

return result

}

Egal welchen (positiven) Wert die Variable "n" am Beginn der "while"-Schleife hatte, am Ende der Funktion
wird "n" Null sein. Am Beispiel der Funktion "faculty" wird der Parameter als Wert ("by value") Gbergeben,
damit ist eine Anderung der Variable "n" nur lokal in der Funktion "faculty" glltig. Mit anderen Worten, die
Variable "v" in der Funktion "main()" hat vor und nach dem Aufruf der Funktion denselben Wert.

Argumente kdnnen als Wert ("by value") oder als Referenz ("by reference") ibergeben werden. Einem
Funktionsargument, das als Referenz Uibergeben werden soll, muss als Prafix "&" dem Namen vorangestellt
werden. Als Standard werden der Funktion die Argumente als Wert Gibergeben.

Beispiel:

swap (&a, &b)

{
new temp = b
b = a
a = temp

}

Um eine Array einer Funktion zu tGbergeben, fligen Sie ein Klammernpaar ("[]') dem Namen des Arguments
an. Es kann auch zusatzlich die Anzahl der Eintrage angegeben werden. Dies verbessert die
Fehlererkennung des Parsers des Compilers.

Beispiel:

addvector (a[], const b[], size)

{
for (new 1 = 0; 1 < size; 1++)
alfi] += b[1i]
}

Arrays werden immer als Referenz Uibergeben.

Hinweis: Das Array "b" im oben gezeigten Beispiel wird in der Funktion nicht verédndert. Dieses
Funktionsargument wurde als "const” deklariert, um dies explizit zu machen. Zusétzlich zur
verbesserten Fehlererkennung, erlaubt es dem Compiler einen effizenteren Code zu generieren.
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Das folgende Codebeispiel ruft die Funktion "addvector" auf und addiert zu jedem Element der Variablen
"vect" den Wert 5:

new vect[3] = [ 1, 2, 3 ]
addvector (vect, [5, 5, 5], 3)

/* vect[] beinhaltet nun die Werte 6, 7 und 8 */

11.6.7.2 Benannte Parameter versus positionsgebundene Parameter

In den vorangegangenen Beispielen war die Reihenfolge der Parameter bei einem Funktionsaufruf wichtig,
da jeder Parameter zu dem Funktionsparameter mit derselben Position kopiert wurde. Zum Beispiel bei der
"weekday" Funktion, die unterhalb definiert wird, wirde der Aufruf "weekday(12, 31, 1999)" lauten, um den
Wochentag des letzten Tages des letzten Jahrhunderts zu erhalten.

weekday (month, day, year)
{
/* gibt den Tag der Woche zurilick: 0=Samstag, l=Sonntag, etc. */
if (month <= 2)
month += 12, --year
new j = year % 100
new e = year / 100
return (day + (month+1)*26/10 + 7 + j/4 + e/4 - 2*%e) % 7
}

Das Datumsformat unterscheidet sich je nach Kultur und Nation, wahrend in den Vereinten Staaten von
Amerika das Format Monat/Tag/Jahr verbreitet ist, verwenden europaische Staaten oft das Format
Tag/Monat/Jahr und in technischen Publikationen wird Jahr/Monat/Tag (ISO/IEC 8824) verwendet. Mit
anderen Worten, keine Reihenfolge der Parameter ist "standardisiert" oder "normal”. Aus diesem Grund gibt
es eine alternative Mdglichkeit, um Parameter an eine Funktion zu Gbergeben: die "benannten Parameter".
Diese wird im nachsten Beispiel gezeigt (die Funktion wurde genau wie im vorherigen Beispiel deklariert).

new wkdayl = weekday( .month = 12, .day 31, .year = 1999)
new wkday2 = weekday( .day = 31, .month = 12, .year 1999)
new wkday3 = weekday( .year = 1999, .month = 12, .day = 31)

Bei "benannten Parametern” wird ein Punkt (".") dem Namen des Arguments vorangestellt. Das Argument
der Funktion kann auf einen beliebigen Ausdruck gesetzt werden, der glltig fir das Argument ist. Das

Gleichheitszeichen ("=") hat im Falle eines benannten Parameters nicht die Bedeutung einer Zuordnung,
sondern verknlpft den Ausdruck mit einem Funktionsargument.

Es kénnen positionsgebundene und benannte Parameter vermischt werden, jedoch missen die
positionsgebundenen vor den benannten Parametern angegeben werden.

11.6.7.3 Standardwerte von Funktionsargumenten

Ein Funktionsargument kann einen Standardwert haben. Der Standardwert eines Funktionsarguments muss
eine Konstante sein. Um einen Standardwert anzugeben, fugen Sie an den Namen des Parameters ein

Gleichheitszeichen ("=") und den Wert an.
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Wenn bei einem Funktionsaufruf ein Platzhalter anstelle eines guiltigen Funktionsparameters angegeben
wird, wird der Standardwert lbernommen. Der Platzhalter ist das Unterstrichzeichen ("_"). Der
Argumentplatzhalter ist nur fir Parameter mit einem Standardwert gultig.

Die rechten Argumentplatzhalter kdnnen von der Argumentenliste entfernt werden.
Zum Beispiel, wenn die Funktion "increment" wie folgt definiert ist:

increment (&value, incr=1)

{

value += 1incr

}
sind die folgenden Funktionsaufrufe alle gleich:

increment (a)
increment (a, )
increment (a, 1)

Standardwerte flr Argumente, die als Referenz Uibergeben werden, sind hilfreich um diese Parameter
optional zu machen. Zum Beispiel, wenn die Funktion "divmod" geschrieben wurde, um sowohl den
Quotienten als auch den Rest als Parameter zu Gbergeben.

divmod(a, b, &quotient=0, &remainder=0)
{

quotient = a / b

remainder = a % b

}

Mit der vorangegangenen Definition der Funktion "divmod" sind die folgenden Funktionsaufrufe alle gultig:

new p, q

divmod (10, 3, p, q)
divmod (10, 3, p, )
divmod (10, 3, , q)
divmod (10, 3, p)
divmod 10, 3, p, Qg

Das nachste Beispiel addiert die Werte von einem Array zu einem anderen. Wenn nur ein Parameter
angegeben wird, dann werden die Werte des Arrays um 1 erhoht:

addvector (al[], const b[] = {1, 1, 1}, size = 3)
{
for (new 1 = 0; 1 < size; i++)
ali] += b[i]
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11.7 Beispiele

11.7.1 Sagezahngenerator

Dieses Beispiel erzeugt einen Sdgezahn am Ausgang eines Gerats.

static Float:fCurrentValue;

Va3
Dieser Code wird nur einmal beim
- Starten des Gerdtes
- Andern eines Scriptes
ausgefihrt.
Dies kann zum Initialisieren von
Variablen verwendet werden.

*/

main ()

{
fCurrentValue = 4.0,

/*
Dieser Code wird am Ende jedes
Messzyklus ausgefUhrt.

*/

public Mdn CtrlFinish()

{
i1f (fCurrentValue <= 0.0)

fCurrentValue = 4.0;

fCurrentValue -= 0.1;

Mdn SetCh (MDN CH IOUT1, fCurrentValue);

Mittels Pawn erzeugter Sagezahn

Y

// Statische Deklaration der Variable fCurrentValue vom
// Typ Float. Diese Variable wird zwischen 2 Messzyklen
// nicht zurilickgesetzt

//

7/
/7

//

/7
7/

fCurrentValue mit dem Wert 4.0 initialisieren

Wenn die Variable kleiner oder gleich 0.0 ist,
setze die Variable auf 4.0.

Ziehe 0.1 von der Variable ab.

Setze den Ausgang 1 auf den Wert der Variable
fCurrentValue
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11.7.2 Wochentagbestimmung

Dieses Beispiel ermittelt den Wochentag aus dem aktuellen Zeitstempel eines Gerats. Danach wird ein
Zwischenwert berechnet, indem die Zeitdifferenz zwischen den Durchlaufen des Scripts durch 6 dividiert
wird. Bei 2min Messintervall ergibt sich so ein Wert von 20. Dieser Zwischenwert wird dann noch durch den
ermittelten Wochentag dividiert und das Ergebnis dann am Ausgang 0 ausgegeben.

static iLastStamp;
/* Dieser Code wird am Ende jedes
Messzyklus ausgefiihrt. */
public Mdn CtrlFinish()
{
new iDayOfWeek;
new iCurrentStamp;
new Float:fResult;
printf ("iLastStamp=%d\r\n", iLastStamp) ;
if(iLastStamp != 0)
{
iDayOfWeek = Mdn DoW(Mdn GetDate()) ;
iDayOfWeek += 1;
printf ("iDayOfWeek=%d\r\n", iDayOfWeek) ;
iCurrentStamp = Mdn GetTime () ;
printf ("iCurrentStamp=%d\r\n'", iCurrentStamp) ;
fResult = (iCurrentStamp - iLastStamp) / 6.0;
printf ("fResult=%f\r\n", fResult),;
fResult = fResult / iDayOfWeek;
printf ("fResult=%f\r\n", fResult)
Mdn SetCh (MDN CH IOUT1, fResult);
}
iLastStamp = Mdn GetTime();

//
7/
7/
7/
//

7/
7/
7/
//
//
/7
/7
//

7/
7/

//
/7
/7

7/
7/

/7
//

/7
/7

7/
//

//
/7

/7
7/
7/

/7
//

/7
/7

7/

/7
//

Statische Deklaration der Variable
iLastStampe vom Typ Integer (wird
automatisch mit 0 vorinitialisiert)

Diese Variable wird zwischen 2 Messzyklen
nicht zurlickgesetzt.

Deklaration der Variable iDayOfWeek vom

Typ Integer

Deklaration der Variable iCurrentStamp vom
Typ Integer

Deklaration der Variable fResult vom

Typ Float

Diese Variablen werden mit jedem Messzyklus
zurlickgesetzt

letzten Messzelitpunkt Uber die
Standardausgabe ausgeben

Wenn der Inhalt der Variable iLastStamp
bereits gesetzt wurde, wird der Inhalt der
Klammern ausgefuhrt.

Wochentag in die Variable iDayOfWeek
speichern

+1 damit bei der spdteren Division nicht
durch 0 (Montag) dividiert wird

Den Wochentag iliber die Standardausgabe
ausgeben.

Die aktuelle Zeit auslesen und in die
Variable iCurrentStamp ablegen.

Die aktuelle Zeit liber die Standardausgabe
ausgeben.

Zeitdifferenz zwischen aktuellem und
letztem Messzeitpunkt bilden

(Messintervall) und durch 6 dividieren.

Zeitdifferenz dividiert durch 6 iiber die
Standardausgabe ausgeben.

Ergebnis durch den Wochentag dividieren.
Ergebnis Uber die Standardausgabe ausgeben.

Ergebnis auf den Ausgang schreiben.

Akt. Zeitpunkt filir die Verarbeitung zum
ndchsten Messzeitpunkt zwischenspeichern.
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— |

Mon Tue Wed Thu Fri Sat Sun Mon'

Mittels Pawn erzeugtes Ausgangssignal
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11.7.3 Durchflussberechnung mit Tabelle

Dieses Beispiel ermittelt den Durchfluss eines Abwasserkanals aufgrund des Flillstandes des
Abwasserkanals. An Eingang 1 wird der Flllstand gemessen und an Ausgang 1 soll der Durchfluss
ausgegeben werden.

static const Table[][Mdn TablePoint] = // Statische Tabelle fiir die Umrechnung von
[ // Hbhe zu Durchfluss

[ 0.0, 0.0],

[ 2.0, 1.0],

[ 5.0, 3.0],

[10.0, 10.0],

[50.0, 15.0]
17

/* Dieser Code wird am Ende jedes

Messzyklus ausgefihrt. */
public Mdn CtrlFinish()
{
new Float:fHeight; // Deklaration der Variable fHeight vom
// Typ Float
new Float:fFlow;, // Deklaration der Variable fFlow vom
// Typ Float
new Mdn ValueStatus:iStatus; // Deklaration der Variable iStatus vom
// Typ Mdn ValueStatus
// Diese Variablen werden mit jedem Messzyklus
// zuriickgesetzt
Mdn GetCh (MDN CH UIl, fHeight, iStatus); // Lese den Kanal 1 aus und speichere den Wert
// in die Variable fHeight und den Status in
// die Variable iStatus.
if(iStatus == MDN STATUS OK) // Wenn der Status des Kanals 1 OK ist, fiihre
{ // den folgenden Code in den {}-Klammern aus
new iResult; // Deklaration der Variable iResult vom
// Typ Integer
iResult = Mdn CalcTable( fHeight, fFlow, // Diese Funktion berechnet den Durchfluss
Table, sizeof Table); // (fFlow) aufgrund der HShe (fHeight)
// und der Tabelle (Table).
// Sollte sich die Héhe zwischen 2 Eintrdgen
// befinden, wird das Ergebnis linear
// interpoliert. Der Riickgabewert enthdlt den
// Fehlerwert der Berechnung
switch (iResult)
{
case MDN TAB ERR FLOOR: // wenn die H6he kleiner als der erste Eintrag
{ // in der Tabelle ist ->
fFlow = 0.0; // Setze den Durchfluss auf 0.0.
}
case MDN TAB ERR CEIL: // wenn die Héhe gréBer als der letzte Eintrag
{ // in der Tabelle ist ->
fFlow = 0.0; // Setze den Durchfluss auf 0.0.
}
}
}
Mdn SetCh (MDN CH IOUT1, fFlow); // Schreibe den Durchfluss auf den Ausgang 1.
}
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11.7.4 Script Parsing

Das folgende Beispiel gibt zunachst Gerateklasse, Modem Version und Firmware Version auf der
Standardausgabe aus. Als Init Sequenz wird anschlieRend "1vzr comi\r\n" auf der Com1 ausgegeben. Im
Messintervall wird "rorz com1\r\n" auf der Com1 ausgegeben. Die empfangene Antwort wird zur Kontrolle
auf der Standardausgabe ausgegeben. Wenn bei der internen Verarbeitung der Messwerte das Control-
Modul und somit die Funktion "Mdn_CtriIFinish()" (siehe Mdn_CtrlFinish()) aufgerufen wird, wird auf der

Com1 "ourpuT comi\r\n" ausgegeben.

public Mdn CtrlFinish()
{

Mdn SerialTx (1, "OUTPUT COMI\r\n", 13);
}

COMI1Event (event)
{

if (event == MDN SERIAL EVENT INIT)
{
Mdn SerialTx (1, "INIT CoOMI1\r\n", 11);
}
else if(event == MDN SERIAL EVENT MEASURE)
{
Mdn SerialTx (1, "POLL COMI\r\n", 11);
}
else if(event == MDN_SERIAL_EVENI_TIMEOUT)
{
Mdn SerialFinish(1);
}

public Mdn SerialEvent (com, event)
{
printf("Mdn SerialEvent( $d, %d)\r\n",
com, event),
switch (com)

{

case 1: COMIlEvent (event);

COMIRx (const data{}, len)

/* _____________________________________ */
/*--— Code der die Daten auswertet —--- */
/* _____________________________________ */

Mdn SerialFinish(1);
}

//
7/

/7
/7

//

//

//

/7

//

//

/7
//

//
//
7/

7/
/7

//
//
7/
7/

//

String "OUTPUT COM1" iiber die Coml
ausgeben

Unterfunktion zum Auswerten der Events von
Coml

Wenn die Init Sequenz gesendet werden soll

String "INIT COM1" iiber die Coml senden

Wenn das Messkommando gesendet werden soll

String "POLL COM1" iiber die Coml senden

Wenn ein Timeout aufgetreten ist

Datenempfang liber Coml beenden

Einstiegspunkt fiir die Auswertung der
seriellen Events

Nummer der Com-Schnittstelle und
empfangenes Event iliber die Standardausgabe

ausgeben

Priifen, welche Com-Schnittstelle das Event
ausgeldst hat

Unterfunktion zum Auswerten der Events von
Coml aufrufen
Unterfunktion zum Auswerten der

empfangenen Daten

Datenempfang liber Coml beenden
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public Mdn SerialRx(com, const data{}, len) // Einstiegspunkt flir die Auswertung der

{

// empfangenen Zeichen

printf("Mdn SerialRx( %d, \"%s\", &d)\r\n", // Nummer der Com-Schnittstelle, empfangene

com, data, len); // Daten und Zeichenanzahl lber die
// Standardausgabe ausgeben

switch (com) // Priifen, iliber welche Com-Schnittstelle die

{

// Daten empfangen wurden

case 1: COMIRx (data, len); // Unterfunktion zum Auswerten der iiber Coml

}

main ()

{

// empfangenen Daten aufrufen

printf( "$04X DEVICE CLASS\r\n", DEVICE CLASS); // Gerdteklasse iiber die Standardausgabe

// ausgeben

printf( "$04X MODEM VERSION\r\n", MODEM VERSION); // Modem Version iiber die Standardausgabe

// ausgeben

printf( "$04X CONTROLLER VERSION\r\n", // Firmware Version lber die Standardausgabe

CONTROLLER VERSION) ; // ausbeben

11.8 Unterschiede zu C

Pawn fehlt der Eingabe-Mechanismus von C. Pawn ist eine "integer-only" Variante von C. Es gibt
keine Strukturen oder Unions. Floating Point-Unterstiitzung muss mit benutzerdefinierten Operatoren
und der Hilfe von nativen Funktionen implementiert werden.

Die Syntax fur Gleitkommawerte ist strenger als die in C. Werte wie ".5" und "6." sind in C akzeptabel,
aber im Pawn muss man "0.5" und "6.0" schreiben. In C ist der Dezimalpunkt optional, wenn ein
Exponent enthalten ist, so kann man in C "2E8" schreiben; Pawn akzeptiert den GroRbuchstaben "E"
nicht. Verwenden Sie den Kleinbuchstaben "e". Es erfordert das Komma: z.B. "2.0e8" (siehe
"Numerische Konstanten" auf Seite 180).

Pawn unterstiitzt keine "Zeiger". Fiir die Ubergabe von Funktionsparametern als Referenz bietet
Pawn ein "Referenz"-Argument (siehe "Funktionsargumente ("call-by-value" versus "call-by-
reference")" auf Seite 195). Das "Platzhalter"-Argument ersetzt einige Verwendungen des NULL-
Zeigers (siehe "Standardwerte von Funktionsargumenten” auf Seite 197).

Zahlen kénnen mit Hexadezimal-, Dezimal-, oder Binarbasis angegeben werden. Die Oktale Basis
wird nicht unterstutzt (siehe "Numerische Konstanten" auf Seite 180). Hexadezimale Zahlen missen
mit "0x" ("x" in Kleinbuchstaben) beginnen. Das Prafix “0X” ist ungultig.

"Cases" in einem "switch"-Statement sind nicht "durchfallend". Es muss dem "case"-Label zumindest
eine Anweisung folgen. Um mehrere Anweisungen auszufuhren, missen Sie ein zusammengesetztes
Statement (mit {}) erstellen (siehe "switch ( Ausdruck ) { case Liste }" auf Seite 193). In C/C++ ist die
"switch"-Anweisung ein "bedingtes goto". In Pawn ist die "switch"-Anweisung ein strukturiertes "if".

Eine "break"-Anweisung beendet nur Schleifen. In C/C++ beendet die "break"-Anweisung auch ein
"case" in einer "switch"-Anweisung.
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o Pawn unterstitzt "array Zuweisungen", mit der Limitation, dass beide Arrays die gleiche Lange haben
mussen. Zum Beispiel, wenn "a" und "b" Arrays mit 6 Zeilen sind, dann ist der Ausdruck "a=b" gultig.
Neben Zeichenketten, unterstiitzt Pawn auch literale Arrays und somit Ausdriicke wie "a =
{0,1,2,3,4,5}", wobei "a" eine Array Variable mit 6 Elementen ist.

« "defined" ist ein Operator und keine Praprozessor-Direktive. Der "defined" Operator in Pawn arbeitet
mit Konstanten (deklariert mit "const"), globalen Variablen, lokalen Variablen und Funktionen.

« Der "sizeof"-Operator gibt die GroRe von Variablen in "Elementen” zurtick und nicht in "Bytes". Ein
Element ist ein Eintrag oder ein Sub-Array. Weitere Details finden Sie im Kapitel "Sonstiges" auf Seite
187.

« Eineleere Anweisung ist ein leerer Block (mit {}), nicht ein Semikolon (siehe "Zusammengesetzte
Anweisungen" auf Seite 189). Diese Anderung verhindert haufige Fehler.

« Eine Division erfolgt in der Weise, dass der Rest der Division das gleiche Vorzeichen hat (oder hatte)
wie der Nenner. Bei der Division (Operator "/") erfolgt die Rundung immer zum kleineren ganzzahligen
Wert (wobei -2 kleiner ist als -1). D.h. 5/2=2 (2,5 wird zu 2 abgerundet), -5/2=-3 (-2,5 wird zu -3
abgerundet). Der "%"-Operator ergibt immer ein positives Ergebnis unabhangig vom Vorzeichen des
Zahlers (siehe "Operatoren und Ausdriicke" auf Seite 184).

o Esgibt keinen unaren Operator "+", da dieser sowieso ein "no-operation"-Operator ist ("a = +1" ist
nicht gultig; korrekt: "a=1").

o Dreider bitweisen Operatoren haben andere Prioritaten als in C. Die Prioritatsstufe des "&", "A" und
Operators ist hoher als die relationalen Operatoren. Dennis Ritchie erklarte, dass diese Operatoren in
C ihre niedrigen Prioritatsstufen bekamen, weil frihe C-Compiler noch nicht Uber die logischen
Operatoren "&&" und "| |" verfligten, so dass stattdessen bitweise "&" und "|" verwendet wurden.

« Das Schlusselwort "const" in Pawn implementiert die "enum" Funktionalitat von C.

o Inden meisten Fallen sind Vorwarts-Deklarationen von Funktionen (d.h. Prototypen) nicht notwendig.
Pawn ist ein 2-Pass-Compiler. Er erkennt alle Funktionen beim ersten Durchlauf und verwendet diese
beim zweiten Durchlauf. Benutzerdefinierte Operatoren missen jedoch vor der Benutzung deklariert
werden. Falls vorhanden, missen Vorwarts-Deklarationen genau mit der Definition der Funktion
Ubereinstimmen. Die Parameternamen in den Prototypen und den Definitionen der Funktionen
mussen ident sein. Pawn kiimmert sich um Parameter-Namen im Prototyp auf Grund der "benannte
Parameter"-Funktion. Pawn verwendet Prototypen, um vorwarts deklarierte Funktionen aufzurufen.
Um diese dabei mit benannten Parametern zu verwenden, muss der Compiler bereits die Namen der
Parameter (und ihre Position in der Parameterliste) kennen. Aus diesem Grund mussen die
Parameternamen in den Prototypen mit jenen in den Definitionen tGbereinstimmen.
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Kapitel 12 API

Wichtiger Hinweis: Flir die Verwendung der APl (Application Programming Interface) sind die
entsprechenden Lizenzen am myDatanet-Server erforderlich. Fiir ndhere Informationen wenden Sie
sich an lhren zusténdigen Vertriebspartner.

12.1 Aligemein

Die API dient dazu, Daten aus dem myDatanet-Server zu exportieren sowie Daten in den myDatanet-Server
zu importieren. Dies beschrankt sich fir Gerate des Typs "myDatalogMUC xG/4G " jedoch auf die
Messdaten, die berechneten Kanale, die Stellwerte fir die Ausgabekanale, die Stellwerte fur die Interface
Ausgabekanale, das Ubertragungsintervall und das Aufzeichnungsintervall.

12.2 rapidM2M Playground

Der rapidM2M Playground ermdglicht es Ihnen, sich mit der API des myDatanet-Servers vertraut zu machen
und die bereitgestellten Funktionen zu testen. Durch einen Klick auf die Schaltflache "API" gelangen Sie zum
rapidM2M Playground .

S

m KUNDEN ~ POOL&ALOHA  BENUTZER ~ ALARME  STATISTIK  APPLIKATIONS-VORLAGEN  SERVICE Konfiguration

SITES / APPLIKATIONEN MESSGERATE SCRIPTS APl Datenexport Impart XML

1 offnet den rapidM2M Playground
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12.2.1 Ubersicht

0 rauidM2M Playgj'i'hd }é‘ l/a\l rapidM2M System Console AP Overview .
(3 ’F = (i = ,—/.‘
- (5) ) z 8 g
The first thing upon user login GET /1/customers/$CID » 19
— Copy

M t L

anage a customer D . j
Manage a site '(]_0*_" 621
Manage a device
Site's status & configuration data
Site's time series data
Site’s position data ) . N (1_4,
Manage users

* My favorites (0)
o ustoser_id string  Sama a
(& customer_ .

rapidM2M Playground

Eingabefeld flr den Benutzernamen

Eingabefeld fur das Passwort

Auflistung der zur Verfugung stehenden HTTP-Kommandos. Die HTTP-Kommandos sind
entsprechend ihrer Anwendungsgebiete gruppiert.

4 Abhangig vom gewahlten HTTP-Kommando werden hier die Dropdown-Listen flr die Auswahl des
Kunden, des Benutzers und der Messstelle eingeblendet, die die entsprechende Wildcard
("$CID"...Kunde , "$UID"...Benutzer, "$SID"...Messstelle ) im Ressource-Pfad des HTTP-Kommandos
ersetzen sollen.

Button zum Ausfiihren des HTTP-Kommandos

offnet die Webseite "http://rapidm2m.com/", die zusatzliche Informationen flir Entwickler enthalt

offnet den login-Dialog des mit dem rapidM2M Playground verknipften myDatanet-Servers

offnet die Kurzanleitung fir die API

©O©| 0| N & O»n

Button zum Wechsel des Farbschemas des rapidM2M Playground

10 Fenster, in dem das gewahlte HTTP-Kommando angezeigt wird

11 Response-Code, der vom myDatanet-Server als Antwort auf das HT TP-Kommando gesendet wurde

12 kopiert das JSON-Obijekt, das als Antwort auf das HTTP-Kommando erzeugt wurde, in die
Zwischenablage

13 Fenster, in dem die Dokumentation fir das ausgewahlte HTTP-Kommando angezeigt wird. Diese
enthalt abhangig vom ausgewahlten Kommando eine Beschreibung der Aktion, die durchgefihrt wird,
Hinweise, die beachtet werden missen und eine Beschreibung des Request Bodys sowie des
Response Bodys.

14 Fenster, in dem das JSON-Objekt angezeigt wird, das als Antwort auf das HTTP-Kommando erzeugt
wird

15 Fenster, in dem die zuletzt ausgefihrten HTTP-Kommandos angezeigt werden
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Kapitel 13 Wartung

Wichtiger Hinweis: Um Schédden am Instrument zu vermeiden, dirfen die in diesem Abschnitt der
Anleitung beschriebenen Arbeiten nur von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

Vor Wartungs-, Reinigungs- und/oder Reparaturarbeiten ist das Gerét unbedingt spannungsfrei zu
machen.

13.1 Allgemeine Wartung

o Uberpriifen Sie das myDatalogMUC xG/4G regelmaRig auf mechanische Beschadigungen.
« Uberpriifen Sie regelmafig alle Kabel auf mechanische Beschadigungen.
+ Reinigen Sie das myDatalogMUC xG/4G mit einem weichen, feuchten Tuch. Verwenden Sie ein

mildes Reinigungsmittel, falls nétig.

13.2 Sicherungswechsel

GEFAHR:
A Feuergefahr. Eine falsche Sicherung kann Verletzungen, Schdden oder Immissionen
verursachen. Die Sicherung befindet sich im Inneren des Gehéauses, das nur vom

Hersteller gedffnet werden darf.

Sollte der Verdacht bestehen, dass die Sicherung des myDatalogMUC xG/4G defekt ist (siehe "Fehlersuche
und Behebung" auf Seite 213), muss das Gerat in der Originalverpackung an den Hersteller zurlickgesendet
werden (siehe "Ricksendung" auf Seite 48).
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Kapitel 14 Demontage/Entsorgung

Durch falsche Entsorgung konnen Gefahren fur die Umwelt entstehen.

Entsorgen Sie Geratekomponenten und Verpackungsmaterialien entsprechend den gultigen ortlichen
Umweltvorschriften fur Elektroprodukte.

1. Trennen Sie die eventuell verwendete Ladespannung.
2. Loésen Sie eventuell angeschlossene Kabel mit geeignetem Werkzeug.

Logo zur WEEE-Direktive der EU

Dieses Symbol weist darauf hin, dass bei der Verschrottung des Gerates die Anforderungen der
Richtlinie 2012/19/EU Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate zu beachten sind. Die Microtronics
Engineering GmbH unterstitzt und férdert das Recycling bzw. die umweltgerechte, getrennte
Sammlung/Entsorgung von Elektro- und Elektronik-Altgeraten zum Schutz der Umwelt und der
menschlichen Gesundheit. Beachten Sie die 6rtlichen Entsorgungsvorschriften und Gesetze.

Die Microtronics Engineering GmbH entpflichtet in Osterreich in den Verkehr gebrachte Waren
Uber die ERA, daher kdnnen in Osterreich Sammelstellen, welche mit der ERA Elektro Recycling
Austria GmbH (https://www.era-gmbh.at/) kooperieren, fir die Entsorgung genutzt werden.

Das Gerat enthélt eine Batterie bzw. einen Akku (Lithium), welcher separat zu
entsorgen ist.

Rev. 01 211


https://www.era-gmbh.at/
https://www.era-gmbh.at/




Kapitel 15 Fehlersuche und Behebung

Kapitel 15 Fehlersuche und Behebung

15.1 Allgemeine Probleme

Problem

Ursache/L6sung

Das Gerat zeigt keine Reaktion
(Status-LED immer aus).

Kabelverbindungen uberprufen (siehe "Anschluss der Sensoren,
der Aktoren und der Versorgung" auf Seite 52)

Kommunikationsprobleme

Werten Sie den Blinkcode der Status-LED aus (siehe "Status-LED"
auf Seite 72).

Laden Sie das Geratelog vom myDatanet-Server und benutzen Sie
DeviceConfig fur die Auswertung (siehe "Auswerten des
Geratelogs" auf Seite 224).

Laden Sie das Geratelog mit Hilfe des DeviceConfig vom
myDatalogMUC xG/4G (siehe "Benutzerhandbuch fir
DeviceConfig" 206.887). Eine Auflistung aller méglichen
Fehlercodes finden Sie im Kapitel "Log-Eintrédge und Fehlercodes"
(siehe "Log-Eintrage und Fehlercodes " auf Seite 216).

Das Melden eines
Versorgungsspannungsausfalls
funktioniert nicht.

Der Alarm fir den internen Messwert "Spannung" wurde nicht
konfiguriert (siehe "Technische Details zum integrierten Pufferakku"
auf Seite 63).

Es sind nicht alle/keine Daten
am Server vorhanden.

Es kam zu einem Verbindungsabbruch wahrend der Ubertragung,
erkennbar an einem Timeout-Eintrag in der Verbindungsliste (siehe
"Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server " 206.886). Losung:
Aloha-Ubertragung auslésen oder auf die nachste zyklische
Ubertragung warten.

Die Zuweisung von Gerat und Messstelle ist nicht korrekt (siehe
"Site" auf Seite 75).

Die Daten am
Universaleingang sind nicht
plausibel.

Kabelverbindungen Uberpriifen (siehe "Anschluss der Sensoren,
der Aktoren und der Versorgung" auf Seite 52)

Prifen Sie, ob das Ausgabesignal des von lhnen verwendeten
Sensors kompatibel mit den elektrischen Kenndaten der
Universaleingange ist (siehe "Technische Details zu den
Universaleingangen" auf Seite 57).

Prufen Sie, ob die Konfiguration des Universaleingangs zum
Ausgabesignal des Sensors passt (siehe "Messkanale" auf Seite
87).

Die Filtereinstellungen des Universaleingangs Uberprifen (siehe
"Messkanale" auf Seite 87).

Prifen Sie, ob die ext. Aufwarmzeit passend zu dem von Ihnen
verwendeten Sensor gewahlt wurde (siehe "Ausgabekanale" auf
Seite 125).
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Problem

Ursache/Lésung

Die Daten der Interface Kanéle
sind nicht plausibel (Modbus,
RS485).

Kabelverbindungen Uberprifen (siehe "Anschluss der Sensoren,
der Aktoren und der Versorgung" auf Seite 52)

Prifen Sie, ob bei der Konfiguration der Interface Kanale die
Auswahl der Modbus-Adresse und die Slave-Adresse (nurim
Modus "Modbus-Master) korrekt sind (siehe "Interface Kanale 1-32"
auf Seite 107).

Uberprifen Sie die Konfiguration der Modbus-Schnittstelle (siehe
"Schnittstellen" auf Seite 76).

Uberpriifen Sie die Einstellung der Abschluss- bzw.
Klemmwiderstande (siehe "Technische Details zu den Modbus-
Schnittstellen (Com1, Com3)" auf Seite 58).

Die Daten der Interface Kanéale
sind nicht plausibel (seriell,
RS232).

Kabelverbindungen uberprifen (siehe "Anschluss der Sensoren,
der Aktoren und der Versorgung" auf Seite 52)

Prifen, ob bei der Konfiguration der Interface Kanale die
Spaltenauswahl korrekt ist (siehe "Interface Kanale 1-32" auf Seite
107).

Uberprifen Sie die Konfiguration der seriellen Schnittstelle (siehe
"Schnittstellen" auf Seite 76). Es kdnnten das Zahlenformat oder
das/die Zahlentrennzeichen falsch konfiguriert sein.

Sind weniger Spalten in der Datenmessage vorhanden als bei der
Konfiguration der Interface Kanale (siehe "Interface Kanale 1-32"
auf Seite 107) angegeben, wird das als ungultiger Frame erkannt,
die Daten werden nicht aufgezeichnet und ein entsprechender
Eintrag im Geratelog erzeugt (siehe "Fehlercodes der RS232-
Schnittstelle " auf Seite 61).

Der Alarmzustand eines
Messkanals wurde nicht
erkannt.

Messintervall erhhen

Der Alarmzustand wurde nicht
Ubertragen, obwohl die Daten
vorhanden sind.

Alarmeinstellungen des Messkanals Uiberprifen

Es kam zu einem Verbindungsabbruch wahrend der Ubertragung,
erkennbar an einem Timeout-Eintrag in der Verbindungsliste (siehe
"Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server " 206.886). Lésung:
Aloha-Ubertragung auslésen oder auf die nachste zyklische
Ubertragung warten.

Die Alarmnachricht wurde nicht
zugestellt, obwohl der Alarm
signalisiert wurde.

Einstellungen des Alarmrufplans prifen (siehe "Benutzerhandbuch
fir myDatanet-Server " 206.886).

Adressdaten des Alarmrufplans priifen (siehe "Benutzerhandbuch
fir myDatanet-Server " 206.886).

Die Relais funktionieren nicht.

Ausfall der Spannung, die Gber die Relais geflihrt wird
Die Messstelleneinstellungen wurden von einer Server-PLC
Uberschrieben.
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Problem

Ursache/L6sung

Am Ausgabekanal wird nicht
der Uber die Eingabemaske am
myDatanet-Server festgelegte
Wert ausgegeben.

Die Messstelleneinstellungen wurden von einer Server-PLC
uberschrieben.

Prufen Sie, ob mittels Device Logic auf den Ausgabekanal
geschrieben wird. Ein von einer Device Logic ermittelter Wert
Uberschreibt den lber die Eingabemaske am myDatanet-Server
festgelegten Wert.

Die Instruction List wird nicht
korrekt ausgefihrt.

Prifen Sie, ob bei der Konfiguration der Steuerung der korrekte
Device Logic Typ ausgewahlt wurde (siehe "Steuerung” auf Seite
75).

Laden Sie das Geratelog vom myDatanet-Server und benutzen Sie
DeviceConfig fur die Auswertung (siehe "Auswerten des
Geratelogs" auf Seite 224).

Die Pawn Device Logic wird
nicht korrekt ausgeftihrt.

Prifen Sie, ob bei der Konfiguration der Steuerung der korrekte
Device Logic Typ ausgewahlt wurde (siehe "Steuerung" auf Seite
75).

Laden Sie das Geratelog vom myDatanet-Server und benutzen Sie
DeviceConfig fir die Auswertung (siehe "Auswerten des
Geratelogs" auf Seite 224). Eine Auflistung aller moglichen
Fehlercodes der Device Logic finden Sie im Kapitel "Device Logic
Fehlercodes" auf Seite 178.

Laden Sie das Geratelog mit Hilfe des DeviceConfig vom
myDatalogMUC xG/4G (siehe "Benutzerhandbuch fir
DeviceConfig" 206.887). Eine Auflistung aller mdglichen
Fehlercodes der Device Logic finden Sie im Kapitel "Device Logic
Fehlercodes" auf Seite 178.
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15.2 Log-Eintrage und Fehlercodes

Log-Eintrag

Parameter

Code

Klartext

Code

Klartext

Beschreibung

1000

POWER ON

0

Systemstart abgeschlossen

>0

Interner System-Fehler

Neustart aufgrund eines internen System-
Fehlers. Sollte der "POWER ON" Log-Eintrag
mehrmals mit einem Parameter-Code > 0 im
Geratelog enthalten sein, liegt unter Umstanden
ein Hardwareproblem vor. Kontaktieren Sie in
diesem Fall den Hersteller (siehe
"Kontaktinformationen" auf Seite 231).

1020

ERROR SOD

HH

Interner System-Fehler

Sollte dieser Fehler mehrmals mit demselben
Parameter-Code im Geratelog enthalten sein,
liegt unter Umstanden ein Hardwareproblem
vor. Kontaktieren Sie in diesem Fall den
Hersteller (siehe "Kontaktinformationen" auf
Seite 231).

1030

UV LOCKOUT

Das Gerat schaltet aufgrund einer zu niedrigen
Akku-/Batteriespannung in den
Energiesparmodus und stellt alle Operationen
ein. Nur die Laderegelung, falls vorhanden,
bleibt aktiv.

1031

UV RECOVER

Die Akku-/Batteriespannung reicht wieder aus,
um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten.
Das Gerat nimmt nun den normalen Betrieb
entsprechend der Konfiguration wieder auf.

1033

MODEM_UPDATE

HH

Update der Firmware des Modemcontrollers
wurde erfolgreich durchgefihrt.

Dieser Eintrag istimmer doppelt im Geratelog
enthalten. Beim ersten Eintrag gibt der
Parameter die Hauptversionsnummer (z.B. 3 bei
03v011) und beim zweiten Eintrag die
Nebenversionsnummer (z.B. 11 bei 03v011) an.

1034

CONTROLLER_
UPDATE

HH

Update der Firmware des Messcontrollers
wurde erfolgreich durchgefihrt.

Dieser Eintrag istimmer doppelt im Geratelog
enthalten. Beim ersten Eintrag gibt der
Parameter die Hauptversionsnummer (z.B. 3 bei
03v011) und beim zweiten Eintrag die
Nebenversionsnummer (z.B. 11 bei 03v011) an.
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Log-Eintrag Parameter Beschreibun
Code Klartext Code Klartext 9
1111 [ALOHA STOP 0 - Ende des Aloha-Ubertragungsmodus
##|--- Der Aloha-Ubertragungsmodus wurde
unerwartet beendet. Der Parameter gibt an wie
viele Sekunden der Aloha-Ubertragungsmodus
noch andauern hatte sollen.
1114 [BACKUP SUPPLY |1 - Die Versorgung wurde auf den Pufferakku
umgeschaltet.
0 --- Die Versorgung wurde wieder auf V IN
umgeschaltet.
1161 |LOG — |- Das Filesystem wurde neu formatiert. D.h. alle
REFORMATFILE bisher aufgezeichneten Daten sowie Log-
Eintrage wurden geldscht.
1200 |MODEM ERROR Modemfehler (sieche "Modemfehler" auf Seite
221)
1202 [MODEM CMME |- Das GPRS-Modem meldet einen + CME-Fehler.
ERROR Der Parameter gibt an, um welchen Fehler es
sich handelt.
1203 [SELECTED #Ho|--- Ein neues GSM-Netzwerk wurde gewahlt.
NETWORK . . . . ;
Dieser Eintrag istimmer doppelt im Geratelog
enthalten. Beim ersten Eintrag gibt der
Parameter den MCC (Mobile Country Code) und
beim zweiten Eintrag den MNC (Mobile Network
Code) des gewahlten GSM-Netzwerks an.
1204 [BANNED #H Ein GSM-Netzwerk wurde auf die Banlist
NETWORK gesetzt.
Dieser Eintrag istimmer doppelt im Geratelog
enthalten. Beim ersten Eintrag gibt der
Parameter den MCC (Mobile Country Code) und
beim zweiten Eintrag den MNC (Mobile Network
Code) des gewahlten GSM-Netzwerks an.
1205 [BAN LIST - |- Die Banlist wurde geléscht, da sich keine GSM-
CLEARED Netze mehr im Empfangsbereich befinden, die
nicht auf die Banlist gesetzt wurden.
1212 |[ERROR MODEM |- Zeigt eine fehlerhafte Verbindung an. Der
IRREGULAR OFF Parameter enthalt dabei einen Zahler, der angibt
wie viele Verbindungen hintereinander nicht
funktioniert haben.
1224 |MODEM SIM - - Das GRPS-Modem wurde neu gestartet, um
RESET den SIM-Chip neu zu initialisieren.
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STREAMFINISH
ERR

Log-Eintrag Parameter Beschreibung
Code Klartext Code Klartext
1252 [MODEM TO CON |- Timeout wahrend des Verbindungsaufbaus. Der
Parameter enthalt dabei einen Zahler, der angibt
wie viele Verbindungsaufbauversuche
hintereinander nicht funktioniert haben.
1281 |ZLIB #H |- interner Fehler
STREAMPROCESS . . .
ERR Sollte dieser Fehler mehrmals im Geratelog
enthalten sein, kontaktieren Sie den Hersteller
(siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 231).
1282 |ZLIB #H |- interner Fehler

Sollte dieser Fehler mehrmals im Geratelog
enthalten sein, kontaktieren Sie den Hersteller
(siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 231).

1440 |DECAY MEMERR |--- -—- Die Anzahl der Messwerte, die bei der
Dampfung bericksichtigt werden, ist zu grof3
(siehe "Messkanale" auf Seite 87).
Reduzieren Sie entweder das Zeitfenster fur die
Dampfung oder das Messintervall.
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Log-Eintrag Parameter .
Code Klartext Code Klartext Beschreibung
1600 |STATE 1 OK letzte Verbindung o.k.
2 TRANSMISSION letzte Ubertragung fehlerhaft
ERROR i
spater erneut versuchen
3 MEASUREMENT |letzte Messung fehlerhaft
ERROR . y - , .
« Uberprufen Sie die Konfiguration.
o Uberprifen Sie die Verbindung zwischen
Gerat und Sensor.
4 HOLD Standby (GPRS an, Messung aus)
Wird der Aloha-Ubertragungsmodus am Gerat
ausgeldst, schaltet der myDatalogMUC xG/4G
wieder in den Modus "RUN" (GPRS an,
Messung an).
5 TRANSPORT Transportsperre (GPRS aus, Messung aus)
siehe "Standby"
6 OFFLINE Offline (GPRS aus, Messung an)
siehe "Standby"
7 NONET (NET Netzsperre/kein passender Provider
LOCK) . "
o Versuchen Sie, die Antennenposition zu
verbessern.
« Uberprifen Sie, ob sich das Geratim
Versorgungsbereich befindet
(www.microtronics.com/footprint).
8 NONET kein GSM Netzwerk
« Antennenpositionierung verbessern
o spater erneut versuchen
10 |GPRS ERROR keine GPRS Verbindung
Versuchen Sie, die Antennenposition zu
verbessern.
11 IP ERROR kein myDatanet-Server erreichbar
« Uberpriifen Sie, ob am myDatanet-Server
der Port 51241 frei geschaltet ist.
o spater erneut versuchen
12 |SIMCARD ERROR |(fehlerhafter SIM-Chip
Kontaktieren Sie den Support.
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Log-Eintrag Parameter Beschreibung
Code Klartext Code Klartext
2000 IMODULE ERR Modul-spezifischer Fehler (siehe "Fehlercodes
der RS232-Schnittstelle " auf Seite 61) bzw.
) Bereich flr die kundenspezifischen Fehlercodes,
2099 die mittels der Pawn Script Funktion "Mdn_
WriteLog()" in das Geratelog geschrieben
werden kénnen (siehe "Verschiedene
Funktionen" auf Seite 172).
3000 Fehlercodes der Scriptausfiihrung. Abhangig
vom ausgewahlten Script Typ gelten folgende
i Fehlerbeschreibungen:
3099 « "Device Logic Fehlercodes" auf Seite 178
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15.2.1 Modemfehler

Log-Eintrag Parameter Beschreibun
Code| Klartext Code| Klartext g
GPRS-Fehler
1200 |BEARER LINE -993 |--- Leitung belegt
BUSY i
spater erneut versuchen
BEARER NO -992 |--- Keine Antwort
ANSWER i
» spater erneut versuchen
o Uberprifen Sie, ob sich das Geratim
Versorgungsbereich befindet
(www.microtronics.com/footprint).
BEARER NO -991 |--- Kein Trager
CARRIER i
« spater erneut versuchen
o Uberprifen Sie, ob sich das Geratim
Versorgungsbereich befindet
(www.microtronics.com/footprint).
BEARER GPRS -988 |--- GPRS Setup-Fehler
FAILED - "
« Versuchen Sie, die Antennenposition zu
verbessern.
o Uberprifen Sie, ob sich das Geratim
Versorgungsbereich befindet
(www.microtronics.com/footprint).
BEARER PPPLCP [-987 |--- Fehler beim Aushandeln des LCP.
FAILED _
interner Fehler
BEARER PPP -986 |--- Fehler bei der PPP Authentifizierung.
AUTH FAILED _
interner Fehler
BEARER PPP IPCP [-985 |--- Fehler beim Aushandeln des IPCP.
FAILED ,
interner Fehler
BEARER PPP LINK |-984 |--- PPP Gegenstelle reagiert nicht auf Echo-
FAILED Request.
interner Fehler
BEARER PPP -983 |--- PPP Session wurde von der Gegenstelle
TERMREQ beendet.
interner Fehler
BEARER CALL -982 |--- eingehender Anruf abgelehnt
REFUSED i
spater erneut versuchen
BEARER -981 |--- spater erneut versuchen
UNKNOWN
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Log-Eintrag Parameter Beschreibun

Code| Klartext Code| Klartext g

Fehler beim Aufbauen der GPRS-Verbindung

1200 [BEARER BAD HDL |-980 |--- invalid handle
interner Fehler

BEARER BAD -979 |--- Der Trager wurde nicht gestoppt.
STATE ,
interner Fehler
BEARER DEV -978 |--- Fehler bei der Link-Layer Initialisierung
interner Fehler
BEARER GPRS 977 |--- interner Fehler
START UNKNOWN
Fehler beim Abbauen der GPRS-Verbindung
1200 |BEARER GPRS -976 |--- invalid handle
STOP BAD HDL .
interner Fehler
BEARER GPRS -975 |- interner Fehler
STOP UNKNOWN
1200 [NETLOCK -970 |--- Fehler bei der Netzauswahl
FAILURE . . . . "
o Uberprifen Sie, ob sich das Geratim
Versorgungsbereich befindet
(www.microtronics.com/footprint).

1200 |BAND SEL FAILED |-969 |--- Es konnte weder auf dem GSM900/1800 noch
auf dem GSM850/1900 Band ein Netzwerk
gefunden werden.

« Versuchen Sie, die Antennenposition zu
verbessern.
o Uberprifen Sie, ob sich das Geratim
Versorgungsbereich befindet
(www.microtronics.com/footprint).
TCP Channel Fehler (1/2)
1200 | CHANNEL -965 |--- Es wird versucht auf einen/von einem nicht mehr
ABORTED verfligbaren TCP-Client zu schreiben/lesen.
spater erneut versuchen
CHANNEL CSTATE |-964 |--- Der Channelist nichtim "WIP_CSTATE _
READY" Zustand.
spater erneut versuchen
222 Rev. 01




Kapitel 15 Fehlersuche und Behebung

Log-Eintrag Parameter Beschreibun
Code| Klartext Code| Klartext g
TCP Channel Fehler (2/2)
1200 |CHANNEL NOT -963 |--- Die Option wird vom Channel nicht unterstitzt.
SUPPORTED .
spater erneut versuchen
CHANNEL OUT OF [-962 |--- Der Options-Wert liegt auf3erhalb des zulassigen
RANGE Bereichs.
spater erneut versuchen
CHANNEL -961 |--- interner Fehler
MEMORY
CHANNEL -960 |--- interner Fehler
INTERNAL
CHANNEL INVALID (-959 |--- unguiltige Option oder Parameter
interner Fehler
TCP DNS FAILURE ([-958 |--- Der Name konnte nicht in eine IP-Adresse
aufgelost werden.
interner Fehler
CHANNEL -957 |--- Es stehen keine weiteren TCP-Puffer mehr zur
RESOURCES Verfligung.
spater erneut versuchen
CHANNEL PORT IN [-956 |--- TCP-Server-Port wird bereits verwendet.
USE
spater erneut versuchen
CHANNEL -955 |--- Die TCP-Verbindung wurde vom Server
REFUSED abgelehnt.
spater erneut versuchen
CHANNELHOST (-954 |--- keine Route zum Host
UNREACHABLE .
spater erneut versuchen
CHANNEL -953 |--- kein Netz erreichbar
NETWORK .
UNREACHABLE spater erneut versuchen
CHANNEL PIPE -952 |--- TCP-Verbindung unterbrochen
BROKEN .
spater erneut versuchen
CHANNEL -951 |--- Timeout (DNS-Request, TCP-Verbindung,
TIMEOUT Ping-Response,..)
spater erneut versuchen
CHANNEL -950 |--- interner Fehler
UNKNOWN
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15.3 Auswerten des Geratelogs

15.3.1 Auswerten des Geratelogs am myDatanet-Server

Am myDatanet-Server sind die letzten 300 Log-Eintréage Uber den unten abgebildeten Button, der sich in der
Messgerateliste befindet, abrufbar. Da die Log-Eintradge genau wie die Messdaten im Ubertragungsintervall
zum Server gesendet werden, sind immer nur die Log-Eintrage bis zur letzten Serververbindung verflgbar.

E:: Ctrl-t 92.004
Mdm.; 02.005 @
e Tt {T}

Eine genauere Beschreibung zur Auswertung des Geratelogs am myDatanet-Server finden Sie im
Handbuch des Servers ("Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server " 206.886).

15.3.2 Auswerten des Geratelogs mittels DeviceConfig

Mit Hilfe des Programms DeviceConfig kénnen alle gespeicherten Logeintrage, auch jene, die noch nicht
zum myDatanet-Server Ubertragen wurden, direkt Uber die USB-Schnittstelle oder die Bluetooth-
Schnittstelle aus des myDatalogMUC xG/4G gelesen werden.

Eine genauere Beschreibung zur Auswertung des Geratelogs mittels DeviceConfig finden Sie im Handbuch
zum DeviceConfig ("Benutzerhandbuch fir DeviceConfig" 206.887).
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Kapitel 16 Ersatzteile und Zubehdr

Kapitel 16 Ersatzteile und Zubehor

16.1 Antennen

Beschreibung

Menge

Bestellnummer

Antennenverlangerung SMA-M/SMA-F 2,5m

206.807

Winkeladapter SMA-M/SMA-F

300318

Flachantenne Smart Disc Multi Band 2xSMA-M 2m

301090

16.2 Versorgung

Beschreibung

Menge

Bestellnummer

Netzgerat 24V 2,5A fir Hutschienenmontage

206.667

16.3 Adapter

Beschreibung

Menge

Bestellnummer

Gender changer 9pol. D-Sub male/male

206.684

Nullmodemadapter 9pol. D-Sub female/male 1)

206.686

1) Bitte beachten Sie, dass der Pin 9 des Adapters nicht durchgeschliffen wird.

16.4 Sonstiges Zubehor

Beschreibung

Menge

Bestellnummer

myDatanet Tool Pen

206.646
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Kapitel 17 Dokumentenhistorie

Kapitel 17 Dokumentenhistorie

Rev.

Datum

Anderungen

01

12.10.2020

Erste Version
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Kapitel 18 Glossar

Kapitel 18 Glossar

Aloha
Verbindungsmodus, der speziell fiir die Inbetriebnahme gedacht ist. Das Gerét hélt fiir eine
konfigurierbare Zeit eine Verbindung zum Server aufrecht und fiihrt alle 3sec. eine Messung durch.
Dabei werden nur die internen Messwerte (GSM-Feldstédrke, Spannungen, ...) und die Werte der
Universaleingénge (falls vorhanden) erzeugt. Die ermittelten Messwerte werden nicht gespeichert,
sondern nur zur Anzeige an den Server gesendet.

Footprint
Die Geréte des Herstellers sind ab Werk mit Subscriber Identitiy Modules (SIM) zur mobilen
Ubertragung der Daten ausgestattet. Der Footprint bezeichnet jene Lénder und Regionen, in denen
eine Mobilfunkverbindung zur Verfligung steht(siehe www.microtronics.com/footprint).

NaN-Wert
Beim myDatanet werden spezielle Kodierungen verwendet, um verschiedene Fehlerzusténde in z.B.

den Messwerten anzuzeigen. Durch das Setzen eines Messwerts auf "NaN" wird dieser eindeutig als
ungliltig gekennzeichnet und somit nicht mehr flir weitere Berechnungen verwendet. In den
Messwertgrafiken wird ein auf "NaN" gesetzter Messwert durch eine Unterbrechung in der Ganglinie
angezeigt. Beim Download der Daten wird ein auf "NaN" gesetzter Messwert durch ein leeres
Datenfeld signalisiert.
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Kapitel 19 Kontaktinformationen

Support & Service:
Microtronics Engineering GmbH
Hauptstrasse 7

3244 Ruprechtshofen

Austria, Europe

Tel. +43 (0)2756 7718023
support@microtronics.com
www.microtronics.com

Microtronics Engineering GmbH
(Headquarters)

Hauptstrasse 7

3244 Ruprechtshofen

Austria, Europe

Tel. +43 (0)2756 77180

Fax. +43 (0)2756 7718033
office@microtronics.com
www.microtronics.com
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